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OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Zakup platformy kroczacej - robot pies — 1 szt.

Platforma do badan i rozwoju w dziedzinie interakcji cztowiek-maszyna oraz sztucznej inteligencji o
nastepujacych wymaganiach technicznych:

Procesory:

- kontroler ruchu: co najmniej 4 rdzenie, 1,5GHz kazdy, pamie¢ RAM co najmniej 2GB, pamie¢ Flash, co najmniej
32GB,

- kontrolery czujnikéw: co najmniej trzy kontrolery,

Dwa co najmniej z procesorem czterordzeniowym z minimum 2GB RAM, oraz z co najmniej 128 rdzeniami CUDA
(wymaganym do rozwijanych algorytméw sztucznej inteligencii)

Jeden co najmniej z procesorem szesciordzeniowym (21 TOPS, pamie¢ cache co najmniej 6MB L2 + 4MB L3) z
minimum 8GB RAM, oraz z co najmniej 384 rdzeniami CUDA (wymaganym do rozwijanych algorytmdw sztuczne;
inteligencii)

System czujnikoéw wizyjnych — co najmniej 5 kamer (typu fish-eye 150x170 stopni, kamery gtebi)
umieszczonych co najmniej w lokalizacji przedniej i bocznych

Czujniki zblizeniowe: ultrasonograficzne, co najmniej z przodu i z tytu, 0 zasiegu co najmniej do 2m

Silniki stawéw: ud o masie 500 g i momencie co najmniej 22Nm; kolan o0 momencie co najmniej 35 Nm
Zdolnos¢ platformy do ruchu w ptaszczyznie pochylonej o co najmniej 30 stopni.

Stopnie swobody ruchu 4 nég: po 3 na noge (facznie 12)

Czujnik nacisku koriczyn robota: 4 sztuki (po jednym na noge)

Udzwig: co najmniej 4kg

Predko$¢ maksymalna: co najmniej 3,6m/s

Bateria: dwie sztuki (jedna o pojemno$ci co najmniej 6000mAh plus druga o pojemnosci co najmniej 9000mAh),
kazda umozliwiajaca prace robota przez co najmniej 30 minut, zasilanie 24V, stacja dokujgca i zasilacz
Wymiary:

po roztozeniu nie mniejsze niz 60cm x 25xm x 40cm i nie wieksze niz 80cm x 40cm x 50cm

po ztozeniu (transport) nie wieksze niz 60cm x 30cm x 20cm

Waga: nie wigksza niz 13 kg.

Torba/walizka lub inne opakowanie do przenoszenia robota.

Interfejsy sprzetowe: HDMI (co najmniej 2), USB (co najmniej 2), Gigabit Ethernet, Slot na karte SIM
Gtosnik: o mocy co najmniej 2W

Bezprzewodowy kontroler zdalnego sterowania

Gwarancja co najmniej 12 miesiecy

Interfejsy i oprogramowanie:

o Interfejs programistyczny wspierajacy badania naukowe.
Interfejs programistyczny dla jezyka Python.
Interfejs komunikacyjny klasy co najmniej 4G.
Interfejs sprzetowego rozszerzania robota.
Oprogramowanie $ledzenia ruchow cziowieka.
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Oprogramowanie na platforme zdalng lub przegladarke do komunikaciji i zarzadzania robotem.
Oprogramowanie sterowania stawéw robota, kierunku poruszania i predkosci z wsparciem poprzez
otwarte interfejsy ROS (Robot Operating System).

Mozliwos¢ dotgczania lidaru i radaru.



