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Hamownia maszyn elektrycznych

Hamownia stuzy do obcigzania (hamowania) silnikow elektrycznych oraz napedzania generatorow
elektrycznych, umozliwiajgc badanie maszyn z watem poziomym o mocy znamionowej w zakresie do
190 kW i predkosci obrotowej do 3600 obr/min oraz maszyn z watem pionowym 0 mocy znamionowej
w zakresie do 80 kW i predkosci obrotowej do 1500 obr/min.

Badania maszyn elektrycznych, kiére mogg obraca¢ sie w obu kierunkach wirowania, polegajg na
wykonywaniu pomiaréw ich momentu, predkosci obrotowej i mocy mechanicznej (na wale).

Podstawowe dane techniczne hamownicy (maszyny obcigzajgco-napedowej) przedstawia tabela 1.

Wymiary hamownicy wraz ze stolem montazowym przedstawia rysunek 1. Dane mechaniczne
badanych maszyn przedstawia tabela 2.

Tabela 1. Dane techniczne hamownicy

Praca Siln. Gen. Siln. Gen. Siln. Gen. Siln. Gen. Siln. | Gen.
Moc kW 190 -200 190 -200 105 -110 *274 *-288 *274 *-288
Obroty min-1 1500 3600 6 000 1500 2405 | 2756
Czestotliwosé Hz 50,8 49,3 121,9 | 118,3 | 201,8 | 198,0 51,3 48,9 82,0 90,0
Moment obrotowy Nm 1210 | -1275 504 -530 167 -175 1742 | -1836 | 1087 | -998
Napiecie \Y, 370 400 400 373 367 400
Prad A 369 365 332 320 190 185 520 500 476 455
cos f 0,85 | -0,82 0,86 -0,86 0,84 -0,84 088 | -0,86 | 0,88 | -0,87
Sprawnos$é % 94,2 94,3 94,9 95,0 96,4 96,5 92,9 93,0 93,4 93,8
Liczba biegunéw 4 4 4 4 4
taczne straty kW 11,7 11,4 10,1 10,0 3,9 3,9 20,9 20,2 19,4 17,9
Obroty krytyczne min-1 (obliczenia): 13 694
Uwagi: *obcigzenie 144 % na 60s, 15 min przerwy
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Dynamometer

Dynamometr
Hamowni
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Pracovn stdl pro dynamometr a zkousené motory
Work table for dynamometer and tested motors
Postument w postaci ramy stalowej
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Rysunek 1. Wymiary hamownicy wraz ze stotem montazowym

Tabela 2. Dane badanych maszyn elektrycznych
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Maszyny z watem poziomym: dtugos¢ (w osi watu) 1600 mm x szerokos$¢ (rozstaw fap)
1000 mm; przy mocowaniu kotnierzowym Maszyny z watem pionowym (mocowanie

Maksymalne wymiary mm | kotnierzowe) : dtugos¢ (w osi watu) 1000 mm x szeroko$¢ (srednica kadtuba) 800 mm
Maszyny z watem poziomym: 2400 kg
Maksymalna waga kg Maszyny z watem pionowym: 1000 kg
Zakres wzniosu
watu mm 90-355
Mocowania kotnierzowe
do maszyn o osi FTiFF 115, FFiFT 130, FFi FT165, FF i FT 215, FF i FT265, FF i FT 265, FF 300,
poziomej (wedtug PNIEC FF350, FF400
60072-1)*
Mocowania kotnierzowe
do maszyn o osi ) ) ) . . )
pionowej (wedtug PNIEC FTiFF 115, FFi FT 130, FF i FT165, FF i FT 215, FF i FT265, FF i FT 265
60072-1)*
Zakres $rednic czopa
mm | 20, 22, 24, 28, 32, 38, 40, 42, 45, 48, 50, 55, 60, 65, 70, 75, 80, 85, 88

watu maszyny*

Uwagi:

* zestaw sprzegiet i mocowan kotnierzowych na wyposazeniu hamowni




