ZALACZNIK 6.1a DO SIWZ

OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Czes¢ 1 — Zakup licencji pakietéw oprogramowania dla Laboratorium LINTE*2

1. Przedmiot i zakres zamoéwienia

Zamowienie bedzie realizowane w ramach projektu Laboratorium innowacyjnych
technologii elektroenergetycznych i integracji odnawialnych zrédet energii — LINTE”2 (Program
Operacyjny Innowacyjna Gospodarka, umowa o dofinansowanie projektu z dnia 30.12.2009 r., nr
POIG 02.01.00-22-083/09), zwanego dalej projektem LINTE"2.

Przedmiotem zamowienia jest zakup licencji modutéw oprogramowania kompatybilnego
z posiadanym przez zamawiajgcego oprogramowaniem z rodziny MATLAB/Simulink produkcji firmy
Mathworks przeznaczonych do zainstalowania w instalacji badawczej Laboratorium LINTE"2.
Zakupione moduty oprogramowania majg zapewnia¢ rozszerzenie funkcjonalnosci posiadanego
oprogramowania MATLAB/Simulink stuzgcego do opracowywania i generowania aplikacji czasu
rzeczywistego dla tzw. sterownikéw jednostek funkcjonalnych (SJF), czyli komputeréw przemystowych
stuzgcych do sterowania urzgdzeniami wchodzgcymi w sktad instalacji badawczej Laboratorium
LINTE*2. Wszystkie moduly muszg zapewniaé mozliwos¢é wspétpracy z oprogramowaniem
MATLAB/Simulink, zaréwno w sensie faktycznym, jak i prawnym, w sposob i w zakresie wynikajagcym
z wymaganej funkcjonalnosci modutéw. Aby umozliwi¢ integracje zamawianych modutow ze
srodowiskiem MATLAB/Simulink, wykonawca zobowigzany jest réwniez dostarczy¢ odpowiednie
subskrypcje uaktualnien.

Moduty bedace przedmiotem zamdwienia nalezy rozumie¢ jako jednostki funkcjonalne, ktére
mogg by¢ odrebnymi pakietami programowymi (w sensie technicznym i/lub licencyjnym) badz
wchodzi¢ w sktad wiekszych pakietow, pod warunkiem zachowania liczb i typdw licencji wskazanych
w tabeli 1.

Tabela 1: Zestawienie modutdéw wchodzgcych w zakres zaméwienia

. odpowiednik
. . liczba .
Ip. nazwa modutu typ licencji licencii w rodzinie
: MATLAB/Simulink

Rozszerzenie platformy Simulink
0 narzedzia do modelowania i
1 symulacji uktadow sieciowa 1 SimPowerSystems
energoelektronicznych i napedowych
oraz systemoéw elektroenergetycznych

Rozszerzenie platformy Simulink
0 narzedzia do modelowania i
symulacji wielodziedzinowych uktadéw
fizycznych

sieciowa 1 Simscape




Przybornik dla platformy MATLAB
umozliwiajgcy wymiane danych

3 . . sieciowa 1 Database Toolbox
pomiedzy platformg a bazami danych
zgodnymi z protokotem ODBC/JDBC
Przybornik dla platformy MATLAB
Zliwiaj i d h . .
4 urmoziiwiajacy wymiane danye indywidualna 8 Database Toolbox

pomiedzy platformg a bazami danych
zgodnymi z protokotem ODBC/JDBC

Przybornik dla platformy MATLAB
5 umozliwiajgcy komunikacje z sieciowa 1 OPC Toolbox
serwerami OPC

Przybornik dla platformy MATLAB

6 umozliwiajgcy komunikacje z indywidualna 8 OPC Toolbox
serwerami OPC
7 Rozszerzenie platformy Simulink indywidualna 1 Simulink Verification

0 narzedzia do weryfikac;ji and Validation

Rozszerzenie platformy Simulink
8 | o0 narzedzia do generowania testow dla | indywidualna 1
modeli platformy Simulink

Simulink Design
Verifier

Rozszerzenie platformy Simulink

0 narzedzia do automatycznego . . Simulink Report
Z? 2 . . yozneg . indywidualna 1 P
tworzenia dokumentaciji dla modeli Generator

platformy Simulink

Rozszerzenie platformy MATLAB
0 narzedzia do automatycznego
dokumentowania zadan
wykonywanych w srodowisku MATLAB

MATLAB Report

10
Generator

indywidualna 1

Przybornik dla platformy MATLAB
umozliwiajgcy odbidr i wysytanie . . Vehicle Network
indywidualna 1
pakietéw CAN bezposrednio ze w Toolbox
srodowiska MATLAB/Simulink

11

Rozszerzenie platformy
MATLAB/Simulink o mozliwo$¢ . .
12 . .. . indywidualna 1 Stateflow

modelowania i symulacji systemow

zanurzonych

Wymagania dotyczgce funkcjonalnosci modutéw bedgcych przedmiotem zaméwienia przedstawiono
ponize;j.

2. Wymagania dotyczace funkcjonalnosci zamawianych modutéw

2.1 Rozszerzenie platformy Simulink o narzedzia do modelowania i symulacji uktadéw
energoelektronicznych i napedowych oraz systemow elektroenergetycznych (pozycja 1
w tabeli 1)

Modut powinien obejmowac biblioteke modeli — zgodnych z wymaganiami platformy Simulink —
umozliwiajgcych symulacje i analize systemoéw elektroenergetycznych, przeksztattnikéw
energoelektronicznych, maszyn elektrycznych i uktadéw napedowych z maszynami elektrycznymi




trojfazowymi. Powinna by¢ zapewniona mozliwosé parametryzowania modeli za pomocg zmiennych
i wyrazen jezyka $rodowiska MATLAB. Powinna by¢ zapewniona mozliwo$¢ uzupetniania biblioteki
modeli o elementy mechaniczne, hydrauliczne itp. z wykorzystaniem modutu Simscape.

1.2 Rozszerzenie platformy Simulink o narzedzia do modelowania i symulacji wielodziedzinowych
uktadow fizycznych (pozycja 2 w tabeli 1)

Modut powinien zapewniaé rozszerzenie mozliwosci platformy Simulink o narzedzia do modelowania
i symulacji wielodziedzinowych uktadéw fizycznych (w szczegdlnosci elektrycznych, mechanicznych
i hydraulicznych). Modut powinien obejmowaé biblioteke modeli podstawowych elementéw
elektrycznych, mechanicznych, hydraulicznych i pneumatycznych (biernych i aktywnych) oraz uktadow
realizujgcych sprzezenia jedno- i wielodomenowe pomiedzy modelami.

2.3 Przybornik dla platformy MATLAB umoZzliwiajgcy wymiane danych pomiedzy platformg a bazami
danych zgodnymi z protokotem ODBC/JDBC (pozycje 3 i 4 w tabeli 1)

Modut powinien zapewnia¢ rozszerzenie mozliwosci platformy MATLAB o narzedzia do wymiany
danych pomiedzy $rodowiskiem MATLAB a bazami danych zgodnymi z protokotem ODBC/JDBC.
Modut powinien by¢ wyposazony w graficzny interfejs uzytkownika umozliwiajacy zarzadzanie
zapisem i odczytem danych z baz SQL bez potrzeby jawnego formutowania zapytan w jezyku SQL.
Modut powinien zapewnia¢ mozliwos¢ interaktywnej pracy na bazach danych bez znajomosci jezyka
SQL z wykorzystaniem aplikacji Database Explorer.

2.4 Przybornik dla platformy MATLAB umozliwiajgcy komunikacje z serwerami OPC (pozycje 5 i 6
w tabeli 1)

Modut powinien zapewniaé rozszerzenie mozliwosci srodowiska MATLAB/Simulink o funkcje klienta
OPC. Modut powinien zapewniaé mozliwos¢ odczytu i zapisu danych OPC z wszelkich serwerow
zgodnych ze standardem OPC Foundation Data Access. Modut powinien zapewnia¢ dostep
synchroniczny lub asynchroniczny do serweréw OPC i pozwala¢ na jednoczesne potgczenia z
wieloma serwerami OPC.

2.5 Rozszerzenie platformy Simulink o narzedzia do weryfikacji (pozycja 7 w tabeli 1)

Modut powinien zapewniaé rozszerzenie mozliwosci platformy Simulink o narzedzia do weryfikaciji
i walidacji projektéw opracowywanych w $rodowisku Simulink. Wymaga sie dwukierunkowych
potgczen miedzy dokumentacjg z wymaganiami a platformami Simulink i Stateflow, kojarzenia blokéw
weryfikacyjnych z przypadkami testowania oraz identyfikacji nietestowanych porcji modelu za pomoca
przemystowych standardéw mierniczych relacji strukturalnych.

2.6 Rozszerzenie platformy Simulink o narzedzia do generowania testow dla modeli platformy
Simulink (pozycja 8 w tabeli 1)

Modut powinien zapewnia¢ rozszerzenie mozliwosci platformy Simulink o narzedzia do generowania
testéw dla modeli srodowiska Simulink i diagraméw pakietu Stateflow sprawdzajgcych zgodnosé
modeli z zatozeniami uzytkownika. Modut powinien umozliwia¢ sprawdzanie parametréw modeli
i generowanie przyktadéw naruszajgcych zatozenia projektowe.



2.7 Rozszerzenie platformy Simulink o narzedzia do automatycznego tworzenia dokumentacji dla
modeli platformy Simulink (pozycja 9 w tabeli 1)

Modut powinien zapewnia¢ rozszerzenie mozliwosci platformy Simulink o narzedzia do
automatycznego tworzenia dokumentacji dla modeli srodowiska Simulink i diagraméw pakietu
Stateflow. Modut powinien umozliwia¢ dokumentowanie wymagan i specyfikacji projektu oraz
generowac raporty dotyczgce modeli w formatach HTML, PDF i XML. Powinien takze umozliwia¢
automatyczne tworzenie dokumentacji za pomocg instrukcji warunkowych, takich jak IF, THEN, ELSE,
czy WHILE.

2.8 Rozszerzenie platformy MATLAB o narzedzia do automatycznego dokumentowania zadan
wykonywanych w srodowisku MATLAB (pozycja 10 w tabeli 1)

Modut powinien zapewniaé rozszerzenie mozliwosci platformy MATLAB o narzedzia do
automatycznego dokumentowania zadan wykonywanych w srodowisku MATLAB (w szczegdlnosci
analiza i wizualizacja danych). Modut powinien umozliwia¢ synchroniczne przechwytywanie danych i
obiektdw graficznych generowanych kod $rodowiska MATLAB. Powinien roéwniez umozliwiaé
zautomatyzowane tworzenie instrukcji obstugi dla uzytkownikow. Powinien takze umozliwiaé
automatyczne dostosowywanie tresci dokumentacji z wykorzystaniem instrukcji warunkowych IF,
THEN, ELSE oraz WHILE.

2.9 Przybornik dla platformy MATLAB umoZzliwiajgcy odbiér i wysytanie pakietow CAN bezposrednio
ze $rodowiska MATLAB/Simulink (pozycja 11 w tabeli 1)

Modut powinien zapewnia¢ rozszerzenie mozliwosci s$rodowiska MATLAB/Simulink o funkcje
umozliwiajgce odbidr i wysytanie pakietow CAN bezposrednio z tego srodowiska. Wymagane funkcje
obejmujg kodowanie, rozkodowywanie i filtrowanie wiadomosci CAN oraz wspoiprace z
przemystowymi standardami plikowych baz danych wiadomosci.

2.10 Rozszerzenie platformy MATLAB/Simulink o mozliwo$¢ modelowania i symulacji systemow
zanurzonych (pozycja 12 w tabeli 1)

Modut powinien zapewnia¢ mozliwo$¢ modelowania i symulacji systemow zanurzonych zawierajgcych
logike sterujgcg, nadzorujgcg lub modalng za pomoca narzedzi zintegrowanych ze $rodowiskiem
MATLAB/Simulink. W szczegdélnosci, modut powinien umozliwia¢é modelowanie i symulacje automatow
skonczonych. Powinien zapewniaé hierarchizacje, réwnolegto$¢ i deterministyczng semantyke
wykonawczg by opisa¢ ztozone funkcje logiczne w naturalny i zrozumiaty sposéb. Powinien zapewniaé
mozliwos¢ przegladania i rejestracji standéw i danych, kontrole statyczng, w tym kontrole Zle
sprecyzowanych tablic prawdy, kontrole dynamiczng, w tym kontrole konfliktéw przejSciowych,
probleméw okresowosci, standéw nielogicznych, naruszenia zakresu danych i warunkéw przepetnienia.
Modut powinien by¢ wyposazony w zintegrowany debugger umozliwiajgcy ustawianie graficznych
punktéw kontrolnych.



