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1. Przedmiot zaméwienia dotyczy dostawy multimetrow cfyowych z
interfejsem USB i RS232. Liczba sztuk — 8.

Multimetr — 8 szt.

kabel USB do multimetru - 8 szt.

kabel RS 232C do multimetru - 8 szt.

oprogramowanie do wspotpracy multimetrow z komperePC poprzez interfejs RS232C i
USB

Pomiar napi¢c DC, zakresy 50 mV, 500 mV, 5V, 50 V, 500 V, 100@oktadnd¢ minimum
0,08%

Pomiar napi¢ AC, pomiar metogl wartasci sredniej (nie mae mierzy AC metod True
RMS), zakresy co najmniej 50 mV, 500 mV, 5V, 5G00 V, 1000 V

Pomiar rezystanciji, zakresy co najmniej®0500Q, 5 kQ, 50 k2, 500 K2, 5 MQ, 50 MQ
Pomiar padu DC, zakresy co najmniej 5Q@&\, 5 mA, 50 mA, 500 mA, 5 A, 10A
Pomiar pgdu AC, zakresy co najmniej 5Q@, 5 mA, 50 mA, 500 mA, 5A, 10A
Pomiar pojemngi, zakresy co najmniej 50 nF, 500 ngF550uF, 500uF, 9999uF
Pomiar cestotliwosci w zakresie co najmniej 5 Hz - 200 kHz lub 10HZ25kHz

Test diod przy napciu 3.5 V

Zasilanie 9V DC

Automatyczny wydcznik zasilania

Interfejs USB oraz RS232 wraz z oprogramowaniemaimiaj acym wspoétprae z
komputerem PC (zapis wynikow, start pomiaru)

2. Przedmiot zamoOwienia obejmuje dostaw zasilacza programowalnego
Liczba sztuk - 1.

Parametryrédia:

Dla wyjscia zmiennopgdowego(AC):

Moc: 1000VA

Zakresy napi¢ od OV do 300V

Rozdzielcz&¢: 0,1V

Doktadna¢: 0,2%+0.2% petnego zakresu
Zakresy pracy:

DC, oraz od 15Hz do 1kHz

Znieksztatcenia: 0,3% przy 50/60Hz,

1,0% - 15Hz~1kHz

Prad maksymalny na fgz(wymagania minimalne):
Wartai¢ skuteczna r.m.s.: 4A

Wartos¢ szczytowa: 24A

Programowalna impedancja wgjowa

zalecany zakresD+20QuH ~ 1Q+1mH

Dla wyjscia statopgdowego (DC):

Moc na faz do 500W

Zakresy nagi¢ do 400V

Maksymalny pgd do 4A

Symulacja harmonicznych i interharmonicznych do@#ia




Pomiary:
Napkcia: e zakresie do 300V doktadi®,2%+0.2% petnego zakresu. Rozdzief¢zo

pomiaru 0,1V

Pradu: w zakresy uggzenia nie gorzej ni 0.4%+0.6% petnego zakresu
Harmonicznych (dla przebiegéw AC) do 40 tej harroane;.

Wymagany tryb AC+DC pracy w§gia w celu symulacji sktadowej statej napa.
Wymagana mdiwos¢ symulacja zapadow i wahaapicia wg norm: IEC 61000-4-11,
IEC 61000-4-14, IEC 61000-4-28.

Wymagany syntezator egtotliwosci harmonicznych i interharmonicznych do testow
zgodnych z normIEC 61000-4-13.

Interfejs do wspotpracy z komputerem RS 232 lubB5PI

Oprogramowanie unmiwiajace petne sterowanie i przeprowadzanie khagig norm:
IEC 61000-4-13, oraz IEC 61000-4-11, IEC 61000-44EL 61000-4-28.

Wymagane szkolenie z obstugi

3. Przedmiot zamowienia obejmuje dostaw multimetru cyfrowego.
Liczba sztuk — 2.

I. Wymagane parametry podstawowe
a) obudowa typu stotowego — nie a®to by przyrzd przendny;
b) dwurzdowy wyswietlacz LCD — 5 cyfr + 4 cyfry;
¢) mozliwosé zasilania z sieci AC 230 V 50 Hz;
d) automatyczna lub manualna zmiana zakreséw pomiatowy
e) mazliwos¢ przesytania pomiaréw do komputera poprzez USB;
f) mozliwos¢ odczytu wartéci max, min isredniej z pomiaréw.

Il. Szczegotowe wymagania techniczne
1)Wymagane funkcje i zakresy pomiarowe, doktadno
- woltomierz: pomiar napcia DC w 5 zakresach: 300 mV do 1000V
+(0,03%+3c);
- woltomierz: pomiar naptia AC w 5 zakresach: 300 mV do 750V +(2%+50c);
- amperomierz: pomiar pdu DC w 5 zakresach: 300 pA do 10 A +(1,5%+3c);
- amperomierz: pomiar pdu AC w 3 zakresach: 30 mA do 10 A +(3%+30c);
- omomierz: pomiar rezystancji w 7 zakresach:(3@®» 100M2 £(5%+3c);
czestasciomierz: pomiar ogstotliwosci w 5 zakresach: 300 Hz do 20MHz

+(0 05%+3c);
- pomiar dBm dla impedancji od 50 do 24Q0

2) Funkcje specjalne:
- pomiar wartdci skutecznej True RMS;
- bezpiecznik zakresu 10A,;
- tester cgtosci obwodow z sygnalizagjakustycza;
- testowanie diod potprzewodnikowych;
- prébkowanie 3 razy/s lub 5-7 razy/s;

pomiary r@&nicowe i rnicowe procentowe.

3) ZaS|Ian|e sieciowe: AC 230V 50Hz.

4) Wymiary i waga:
- nie wigksze nk 220mm x 250mm x 90mm;
- < 2kg.

5) Dopuszczalne warunki pracy
- praca w pomieszczeniach,




Wymagane wyposanie

a) kabel zasilajcy z wtyczlg sieciow;

b) dokumentacja techniczna i instrukcja obstugemyku polskim;
c) przewody pomiarowe — komplet;

d) oprogramowanie wraz z dokumentacj

4. Przedmiot zamoOwienia dotyczy dostawy zestawu edukgoego z
techniki analogowej. Liczba zestawow - 1.

Wymagane parametry podstawowe

a)

b)

Zestaw musi by dostarczony w obudowie: 3U/6U, E.I.A., standard; Zgniazdami
na 24 moduty.

Zestaw musi by tak skonstruowany, aby bylo miwve podbczanie i roziczanie
modutéw przy wdczonym zasilaniu.

Szczeqdlowe wymagania techniczne

a)
1.

2.

10.

11.

12.

w zestawie powinny znajdowasie nastpujace moduty, ktdore mma hczye

w ztozone systemy sterownia analogowego:

modut sumacyjny, zawiergy dwauktady sumatorow sygnatow analogowyehl
szt.;

modut sterownika typu P, zagtg regulacy stalej proporcjonalni@i Kp w zakresie
0+10 — 1 szt.;

modut sterownika typu |, z g@ijta regulacy statej catkowania Kl w zakresie 0+10 — 1
szt.;

modut sterownika typu D, zatita regulacy statej r@niczkowania KD w zakresie 0+1
—1 szt,;

modut wzmacniacza SUM/DIF, z trzema weami dodatnimi i trzema wsgia
ujemnymi do sumowania sygnatéw analogowych — 1 szt.

modut uktadu catkujcego z funkg sterowania synchronicznego — 2 szt.;

modut wzmacniacza odwragaggo, zawieracy jeden bufor odwracagy ijeden
wzmachniacz odwracagy ze wzmocnieniem K regulowanym w zakresie 0+20szt.;
modut z uktadem drugiego ¢@u, przeznaczony do wykorzystania przy do symulacji
uktadow pierwszego i drugiegoedtu (parametry a i b regulowane w zakresie 0+10) —
1 szt

modut kompensatora LEAD/LAG, z mliwoscig ustawiania parametrow zip w
zakresie 0+10 oraz wyboru wafto parametru T: 1, 10 lub 100 — 1 szt;

modut generatora sygnatéw testowych. Powinien gema. sygnat skokowy STEP
(na wygciu dodatnim i ujemnym), sygnat naragtaj RAMP z wygciem dodatnim
oraz sygnatl narastgly parabolicznie PARABOLIC z w§giem dodatnim.
Czestotliwos¢ musi by regulowana w dwéch zakresach: 0,05 Hz + 10 Hz 6raHz
+100 Hz — 1 szt

modut generatora funkcyjnego; z aiavoscia wyboru przebiegu wygiowego: sinus,
trojkat, prostolt, skok, DC i czstotliwoscia regulowal ciagle w pkciu
podzakresach: 0,1 Hz + 1 Hz, 1 Hz + 10 Hz, 10 H0® Hz, 100 Hz + 1 kHz, 1 kHz
+ 10 kHz +1 sztt

modut kontroli przekroczenia zakresu zsmooma wskanikami diodowymi
przepetnienia, ktore powinny gaiecic sie, gdy nap¢cie wegciowe przekracza 12,7
V -1 szt.;



13.

14.

15.

16.

17.
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modut analogowego sterownika mocy o wzmocnieniwg/jgciu z zabezpieczeniem
przeciwzwarciowym i ogranicznikiem gmu — 1 szt.;

modut sterownika PWM Serwo DC, z wgjem PWM z zabezpieczeniem z elimirgacj
zakresu martwego oraz drugim Wgiem z zabezpieczeniem przeciwzwarciowym i
ogranicznikiem pgydu - 1 szt.;

modut napgciowego liniowego czujnik #a/potazenia z buforem o zakresie
wykrywanego kta 0 + 350° - 1 szt.;

modut kalibracji i testow z wivietlaczem 3 ¥ cyfry (-19.99+19.99 V lub 0,00+-100.0
kQ) — 1 szt.;

modut serwo z silnikiem DC i uktadem steyeym, do kontroli szybkéi | potazenia,

z tachometrem spgzonym z watem silnika (o wstecznej SEM :Ke = 6,0Kip.m.
+15%), liniowym potencjometrem sprzonym reduktorowo do detekcjigta oraz
obcigzeniem wirugcego watu silnika serwo zmienianym przez pyeehik obcizenia
(High =100 Gem, Low = 10 Gem, OFF =0 +20%) — 1. sz

Zestaw i wszystkie moduly musdy¢ tak skonstruowanezeby byto maliwe z ich
wykorzystaniem wykonaniéwiczen o nas¢pujacych tematach,:
Transformata Laplace’a

Symulacja systemu sterowania

Btedy stanu ustalonego

Systemy pierwszego ¢du

Systemy drugiego ¢zlu

Parametry charakterystyk czasowych

Efekty zer w uktadach pierwszegadu

Efekty zer w uktadach drugiegocadu

Dominujcy biegun w systemach drugiegedn

. Charakterystyki serwomechanizmu z silnikiem DC

. Sterownik proporcjonalny (P)

. Kontroler P w obwodzie sterowania szyb&a/ potazeniem serwomechanizmu DC
. Sterownik catkujcy (1)

. Kontroler | w obwodzie sterowania szyBka/ potozeniem serwomechanizmu DC

. Sterownik r@niczkujacy (D)

. Kontroler D w obwodzie sterowania szyBka/ potazeniem serwomechanizmu DC
. Sterownik proporcjonalno-catkagy (PI)

. Kontroler Pl w obwodzie sterowania szyl&n/ potozeniem serwomechanizmu DC
. Sterownik proporcjonalno-uhiczkugcy (PD)

. Kontroler PD w obwodzie sterowania szyb&a/ potazeniem serwomechanizmu DC
. Sterownik PID (1) Metoda Zieglera-Nicholsa (1)

. Sterownik PID (2) Metoda Zieglera-Nicholsa (2)

. Sterownik PID (3) Regulacja patenia

. Sterownik PID (4) Regulacja szybiad

. Sterowanie szyblkaia/ potazeniem serwomechanizmu DC w uktadzie zaralym ze

sterownikiem PID

. Sterowanie z wewstrzng petla sprzzenia zwrotnego

. Kompensator z wyprzedzeniem fazy (1) Metoda root#o

. Kompensator z wyprzedzeniem fazy (2) Projektowanaziedzinie cgstotliwasé
. Kompensator z opihieniem fazy (1) Metoda root-locus

. Kompensator z opieniem fazy (2) Projektowanie w dziedziniestotliwosé

. Kompensatory z wyprzedzeniem i dpieniem fazy (1) Metoda root-locus

. Kompensacja z wyprzedzeniem i gpéeniem fazy (2) Metoda root-locus



33. Kompensatory z wyprzedzeniem i dpdeniem fazy (3) Projektowanie w dziedzinie
czestotliwosci

34. Kompensacja z kasowaniem zer i biegunéw

35. Wyznaczanie biegunéw uktadu ze spemiem od stanu

c) Do wszystkichtwiczen musz by¢ dostarczone opisy

lll. Wymagane wyposanie
a) komplet przewodow do pgtzer modutdw;
b) dokumentacja techniczna zestawu oraz instrukcjeolpstugi oraz opis wszystkich
éwiczen W jezyku polskim;

5. Przedmiot zamowienia dotyczy dostawy dwukanatowycbeneratoréw
funkcyjnych. Liczba sztuk — 2.

Generator funkcyjny, 2 kanatowy, do 150 MHz, stemay z komputera przez port USB
Wymagania
. llos¢ jednakowych kanatéw — nie mniepni- 2
. Maksymalna cgtotliwos¢ pracy — nie mniej i — 150 MHz
. Czstotliwosé prébkowania — nie mniejhi— 500 MSa/s
. Rozdzielczé¢ amplitudy — nie mniej ai — 14 bit
. Interfejsy — USB Host, USB Device, LAN
. Oprogramowanie — dgdzone lub bezptatnie pobierane z Internetu oprogvesmie do
sterowania generatorem z komputera PC, w postamdaelnej i procedur obstugi dla
samodzielnie tworzonego oprogramowania, dla systeoperacyjnych Microsoft
Windows XP — Windows 8.
7. Wymagane przebiegi:
a) Standardowe generowane przebiegi — sinus, prasipk impulsowy, szum,
harmoniczne
b) Niestandardowe generowane przebiegi — sinc, linioweyktadniczo narastagy,
liniowo i wyktadniczo zanikajcy, ECG, Gauss, HaverSine, Lorentz
c) Sygnaly ksztattowane arbitralnie.
8. Wymagane estotliwosci dla poszczegdlnych przebiegow:
a) sinus - od 0,000 001 Hz do 150 MHz
b) prostolgtny i impulsowy - od 0,000 001 Hz do 40 MHz
C) narastajcy i zanikajcy - od 0,000 001 Hz do 4 MHz
d) harmoniczny - od 0,000 001 Hz do 80 MHz
e) szumowy (-3 dB) - w panie 120 MHz
f) arbitralny - od 0,000 001 Hz do 40 MHz
g) rozdzielczéé¢ - od 0,000 001 Hz
h) dokfadna¢ —5 ppm
9. Czystdc¢ spektralna:
a) znieksztatcenia harmoniczne — niewaj niz -40 dBc
b) znieksztatcenia nieharmoniczne dla f>10 MHz — nigcej niz -65 dBc+6dB/oktawa
c) szum fazowy przy 10 MHz, 0 dBm, deltaf = 10 kHaxie wiecej niz -100dBc/Hz
10. Charakterystyki sygnatu:
a) Narastanie i opadanie impulsow prosioich — nie w¢cej niz 10 ns
b) Okres impulséw — od najwgj 25 ns do co najmniej 1 000 000 s.
c) Najmniejsza szerol6 impulséw — najwyej 10 ns
d) Dlugos¢ sygnatéw arbitralnych — co najmniej 16 000 punktow
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e) Rozdzielczé¢ napkcia sygnatow arbitralnych — co najmniej 14 bit
f) Czstotliwos¢ probkowania sygnatow arbitralnych — co najmnid) B0Sa/s
11. Charakterystyki wyg:
a) Amplituda przy obcizeniu 50 Ohm przy f< 20 MHz — co wg] 10 mVpp do co
najmniej 10 Vpp
b) Amplituda przy obcizeniu 50 Ohm przy f< 150 MHz — co wgj 1 mVpp do co
najmniej 10 Vpp lub przy obgteniu 50 Ohm przy f<<150MHz — 1mVpp — 1Vpp
c) Rozdzielczé¢ napecia— 1 mV lub 3 bit
d) Offset przy obgjzeniu 50 Ohm: +-5V
e) Impedancja wyjciowa — 50 Ohm
f) Zabezpieczenia przed zwieraniem %iyj
12. Rodzaje modulacji - AM, FM, PM, ASK, FSK, PSBRSK, QPSK, 3FSK, 4FSK, OSK,
PWM
12. Przemiatanie estotliwosci:
a) Przemiatane sygnaty e — sinus, prostak narastajcy, arbitralny
b) Rodzaj przemiatania — liniowy, logarytmiczny, skoko
c) W zakresie — w pelnym zakresie
d) Czas przemiatania — minimalny — co nap@yl ms, maks. — co najmniej 100 s.
13. Zasilanie — z sieci 220 — 240 V, 50 Hz.

6. Przedmiot zamowienia dotyczy dostawy oscyloskopowyitowych.
Liczba sztuk — 2.

Co najmniej dwukanatowy oscyloskop cyfrowy cimge 200 MHz wspétpracagy z
komputerem przez port USB

Wymagania
. llos¢ kanatéw analogowych — nie mnieprii
. Pasmo — nie mniejni 200 MHz
. Interfejsy — USB Host, USB Device, LAN
. Instrument zgodny z wymaganiami konsorcjum L}l standardu klasy C
. Oprogramowanie — dgdzone lub bezptatnie pobierane z Internetu oprogvesmie do
sterowania oscyloskopem i zbierania danych z koerplRC, w postaci samodzielnej i
procedur obstugi dla samodzielnie tworzonego oogwania, dla systemow
operacyjnych Microsoft Windows XP — Windows 8.
. Eksport wynikéw pomiarow do plikéw typu bmp, bas.
. Zbieranie danych:
a) Czestotliwos¢ probkowania — nie mniejhi— 2 GSals
b) Interpolacja przebiegéw — sin(x)/x
c) Usrednianie wynikéw — z 2 do co najmniej 256 przebieg
d) Wejscia— DC, AC, GND
e) Rezystancja wégiowa — 1 MOhm
f) Zakres podstawy czasu — od napeyl ns/div do co najmniej 50 s/div
8. Przetwarzanie nagi:
a) Rozdzielczé¢ przetwornika A/D — co najmniej 8 bit
b) Zakresy napi¢ wejsciowych — od co najwyej 2 mV/div do co najmniej 10 V/div
c) Roéwnowana szeroké& pasma — 200 MHz
d) Mozliwos¢ ograniczenia pasma do — 20 MHz
e) Czas narastania — co napey 2 ns
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9. Wyzwalanie:
a) Czutcé¢ — w zakresie nie gzszym n# 0,1 div — 1 div
b) Holdoff — w zakresie nie ggszym nz 100 ns —1,5s
c) HF rejection / LF rejection
d) Wyzwalanie wybranym zboczem
e) Wyzwalanie impulsem o szerad@ w zakresie nie wzszym nz 20 ns — 10 s
10. Pomiary
a) Automatycznie - Vpp, Vamp, Vmax, Vmin, Vtop, Vbaséavg, Vrms, Overshoot,
Preshoot, Freq, Period, Rise Time, Fall Time, +WiekVidth, +Duty, -Duty
b) Recznie — napicia i raznica nap¢ pomidzy kursorami, rénica czasu poradzy
kursorami, odwrotné roznicy czasu.
11. Zasilanie — z sieci 220 — 240 V, 50 Hz.

7. Przedmiot zamowienia dotyczy dostawy statopidowych zasilaczy
laboratoryjnych o wysokiej rozdzielczaci. Liczba sztuk — 2.

Statopgdowy dwukanatowy zasilacz laboratoryjny 0-25 V, B-b wysokie] rozdzielczsi
wspoOtpracuicy z komputerem przez port USB

Wymagania

Liczba identycznych wyg — co najmniej 2

Zakres napicia wyjsciowego nie wzszy niz 0 do 25 V

Zakres pgdu wyjsciowego nie wzszy nz 0 do 1 A

Rozdzielczé¢ programowania nie gorszazrit dla napicia: 1mV, dla pgdu: 0,1mA

Doktadna¢ programowania nie gorszazni dla CV: 0,05%+20mV, dla CC:

0,15%+4mA

Napieciowy wspotczynnik stabilizacji naggia nie gorszy i— dla CV: 0,01%+2mV,

dla CC: 0,01%+250pA

7. Obcigzeniowy wspotczynnik stabilizacji nagia nie gorszy m — dla CV:
0,01%+2mV, dla CC: 0,01%+250pA

8. Tetnienia i szumy nie gorszemi- dla CV: 2mVpp, dla CC: 500pArms

9. Interfejsy — USB oraz RS-232 lub interfejs USB #2232 posiadagy dodatkowo
interfejsy LAN (LXI-klasa C) oraz GPIB

10.Oprogramowanie — dgt¢zone lub bezptatnie pobierane z Internetu oprogveanie
do sterowania generatorem z komputera PC, w pos@tiodzielnej i procedur
obstugi dla samodzielnie tworzonego oprogramowadia,systemow operacyjnych
Microsoft Windows XP — Windows 8.

11.Zasilanie — z sieci 220 — 240 V, 50 Hz.
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8. Przedmiot zamowienia dotyczy dostawy mostka RLC d200 kHz
wspoOtpracujacego z komputerem przez port USB lub RS-232.
Liczba sztuk — 1.

Mostek RLC do 200 kHz wspotpragoy z komputerem przez port USB lub RS-232, z
mozliwoscia zewretrznej i wewrtrznej polaryzacji badanych elementow ram@m statym.



Wymagania
1. Mierzone parametry - Indukcyjgio(Ls/Lp), pojemne&é (Cs/Cp), rezystancja (Rs/Rp),
rozpraszanie (D), dobéqQ), szeregowa rezystancja zasiza (ESR) i rownolegta
rezystancja zagbcza (EPR), modut impedanciji (|Z]), argument impefigstopnie] 0).
2. Stosowane schematy zgmize — rownolegte: L/R, L/Q, C/D, C/R, R/Q orazreg@we:
L/R, L/Q, C/D, C/R, RIQ, &
3. Tryby pomiaréw - R/Q, C/D, C/R, L/Q, &Z/L/IR
4. Wybor cestotliwosci pomiarowych — w zakresie niecisszym niz — 20 Hz do 200 kHz
5. Napecie sygnatu pomiarowego regulowane w granicachweieszych nk - 5mV- 1V
6. Polaryzacja badanego elementu @g@pm statym
a) zezrodta wewrtrznego —co najmniej do 2 V
b) zezrédia zewrtrznego —co najmniej do 30 V
7. Zakresy pomiarowe — ¥wietlane wyniki — nie gorzej ni
a) Indukcyjnai¢ L — od 0,00001 mH do 9999 H
b) Pojemnd¢ C — od 0,00001 pF do 9999 puF
c) Rezystancja R — od 0,00001 Ohm do 99999 kOhm
d) Modut impedancji Z — od 0,00001 Ohm do 99999 kOhm
e) Wspditczynnik rozpraszania D — od 0,0001 do 9999
f)  Wspobtczynnik dobroci Q — od 0,0001 do 9999
g) Argumentimpedancji -180 deg do 180 deg
h) Szeregowa rezystancja zgstza ESR — od 0,0001 Ohm do 9999 kOhm
i) Réwnolegta rezystancja zggtza EPR — od 0,0001 Ohm do 9999 kOhm
8. Doktadnd¢ nie gorsza i
a) R L C,Z2-0.1%
b) D, Q —0.001
c) 6— 0.05deg
9. Usrednianie wynikow — nie mniej nil-128
10. Interfejsy — USB i/lub RS-232
11. Oprogramowanie — dmizone lub bezptatnie pobierane z Internetu oprogreamnie do
sterowania generatorem z komputera PC, w postamdaelnej i procedur obstugi dla
samodzielnie tworzonego oprogramowania, dla systeoperacyjnych Microsoft
Windows XP — Windows 8.
12. Zasilanie — z sieci 220 — 240 V, 50 Hz.

9. Przedmiot zamowienia dotyczy dostawy zasilaczy labatoryjnych.
Liczba sztuk — 2.

Zasilacz laboratoryjny o nagiach wygciowych nastawianych w dwoch kanatach w zakresie
0-25 V i nastawianych wartoiach psdow ograniczanych w tych kanatach w zakresie 0-3 A,
oraz o dwoch dodatkowych kanatach 8-15V i 3-6 V.

Wymagania
Instrument przystosowany do pracygtej, w czasie nie krétszym:mn8 godz. dziennie.

Napkcie wyjsciowe nastawiane w dwoéch kanatach w zakresie niejsaym ni 0-25 V
Mozliwe wigczenie/odiczania wy§¢ tych kanatow.

Mozliwa praca w trybie szeregowym, rownolegtym i trisckwyjs¢ tych kanatow.
Ograniczenia mdowe nastawiane w tych kanatach w zakresie nie jsryien niz 0-3 A
Ograniczenia mdowe nastawiane w tych kanatach przygodbnym wygciu
Jednoczesny pomiar i wietlanie wartdci napkec¢ i pradow w tych kanatach.
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8. Napkciowy wspoétczynnik stabilizacji w tych kanatach —ien gorszy ni
0,000110+1mV) przy CV.

9. Obcigzeniowy wspoétczynnik stabilizacji w tych kanatach nie gorszy ni 0,001
(+1mA) przy CV.

10.Tetnienia i szumy w tych kanatach mniejsze @8j5 mVrms w pgmie 5 Hz — 1 MHz przy
CVv

11.Dodatkowy kanat o nagtiu regulowanym w zakresie nieeszym nz 8 — 15 V i
ograniczeniu grdowym 1 A.

12.Dodatkowy kanat o nagtiu regulowanym w zakresie nieg¢#szym niz 3 — 6 V i
ograniczeniu grdowym 3 A.

13.Zabezpieczenie w§ przed przearzeniem, odwrots polaryzacy, przeciwzwarciowe

14.Zasilanie — z sieci 230 V, 50 Hz.



