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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH
Adaptacja pomieszczen nr 252 i nr 253 w Gmachu Gléwnym Politechniki Gdanskiej na
sale wykladowa Wydzialu Fizyki Technicznej i Matematyki Stosowanej.
Adres inwestycji: Gdansk Wrzeszcz, ul. G. Narutowicza 11/12
ST-00 WYMAGANIA OGOLNE
1 WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna ST-00 - Wymagania Ogdlne odnosi si¢ do wymagan wspdlnych dla
poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru Robot, ktore zostang
wykonane w ramach rob6t budowlanych zwigzanych z adaptacjg i remontem pomieszczen j.w.
w 2010r.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stanowig cze$¢ Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowac
przy zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpunkcie 1.1.
1.3. Zakres Robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania wspdlne dla robot nizej
wymienionej szczegolowej specyfikacji technicznej.
ST-01 Roboty budowlane
1.4. Klasyfikacja robot wg. Wspolnego Stownika Zamoéwien (CPV)
45000000-7 Roboty budowlane
45262500-6 Roboty murarskie
45223100-7 Montaz konstrukeji metalowych
45421160-3 Instalowanie wyrobéw metalowych
45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow budowlanych
45410000-4 Tynkowanie
45421146-9 Instalowanie sufitow podwieszanych
45262350-9 Betonowanie bez zbrojenia
45442100-8 Roboty malarskie
45421153-1 Instalowanie zabudowanych mebli
45432113-9 Ktadzenie parkietu
45332400-7 Roboty instalacyjne w zakresie sprzgtu sanitarnego

1.5 Ogoélne wymagania dotyczace Robot

Roboty zwiazane z inwestycjq j.w. powinny by¢ realizowane  zgodnie =z projektem
budowlano-wykonawczym,  przy uzyciu materialdow 1 wyrobow budowlanych
odpowiadajacych ~ normom panstwowym PN, BN lub $wiadectwom Instytutu Techniki
Budowlanej. Materialy 1 wyroby , na ktore nie ma norm PN i BN powinny posiadac
aprobaty techniczne zgodne =z Rozporzadzeniem  Ministra Spraw Wewnetrznych i
Administracji z dnia 05.08.1998r. Wykonawstwo robot objgtych projektem  wymaga
ustanowienia  osoby  uprawnionej, sprawujgcej  kierownictwo i nadzor. Jednostka
projektowania odpowiada za wykonywanie czynnosci  nadzoru autorskiego. W
ramach poszczegolnych  etapéw prac , zaleca si¢ dokonywanie  odbiorow  robot
budowlanych, zgodnie z =zakresem prac opisanych w dokumentacji projektowej i w
odpowiednich pozycjach  przedmiaru. Odbiér robét powinien byé zgodny =z
og6lnymi warunkami realizacji obiektow  budowlanych i odbywa¢ si¢ po
zakonczeniu  kazdego rodzaju robot w celu okreslenia ich jakosci i stwierdzenia
mozliwosci  bezpiecznego i prawidlowego  wykonywania dalszych prac. Przekazanie
pomieszczen  uzytkownikowi do eksploatacji powinno by¢ dokonane po usunigciu
wad i usterek wymienionych w protokole odbioru koncowego. Wykonawca  jest



zobowigzany do wudzielenia  inwestorowi gwarancji na wykonane przez siebie
prace.

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosc z
Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

1.5.1. Przekazanie Miejsca Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy Miejsce Budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy
oraz po jednym egzemplarzu Dokumentacji Projektowej i ST.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Przetargowa Dokumentacja Projektowa bgdzie zawierac :

Opisy. rysunki — zakresie wymaganym do realizacji przedmiotu zamowienia oraz przedmiary
robot i informacje dotyczacq bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

1.5.3. Zgodnosé Robot z Dokumentacja Projektows i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Wykonawcy stanowia cz¢$¢ umowy (kontraktu), a
wymagania wyszczegolnione choc¢by w jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy, tak
jakby zawarte byty w calej dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub
opuszczen w Dokumentacji Projektowej, a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomié¢
Inspektora, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku rozbieznosci opis
wymiaréw wazniejszy jest od odczytow ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane Roboty i
dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST. Dane okreslone w
Dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé bliska zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji. W przypadku gdy materialy lub Roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacja
Projektowa lub ST i wplynie to na nie zadawalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy beda niezwlocznie zastapione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.
1.5.4. Zabezpieczenie Miejsca Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Miejsca Budowy w okresie trwania jej
realizacji, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robot.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robét

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykaficzania Robot
Wykonawea bedzie podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do
przepiséw i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokol Miejsca Budowy oraz
bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwoscei dla osob lub wlasnosci spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skazenia, halasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dziatania.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy.
Materialy latwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem o0sob trzecich. Wykonawea bedzie odpowiedzialny za wszelkie
straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji Robot albo przez personel
Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza sie uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu
wickszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.



Jezeli Wykonawca uzyt materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a
ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

2. MATERIALY

2.1. Zrodta uzyskania materialow

Co najmniej na 1 tydzien przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do Robot - Wykonawca przedstawi szczegélowe informacje dotyczace
proponowanego zrédla wytwarzania lub zamawiania tych materialow i odpowiednie
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora.
Zatwierdzenie partii (czesci) materiatow z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materialy z danego zrédla uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca poniesie wszystkie
koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwiazane z dostarczeniem
materialow do Robot.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni. aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one
potrzebne do Robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakosc i
whasciwosci i byly dostepne do kontroli przez Inspektora. Miejsca czasowego skladowania
materialéw beda uzgodnione z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego.

2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z Terenu
Budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora.

Kazdy rodzaj Robdt, w ktorym znajdujg si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o swoim
zamiarze co najmniej 1 tydzien przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie
to wymagane dla sprawdzen prowadzonych przez Inspektora. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inspektora .

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i odpowiada¢ pod wzglegdem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w ST. W przypadku braku wezesniejszych ustalen sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inspektora. Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac
przeprowadzenie Robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i
wskazaniach Inspektora w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wlasnoscig
Wykonawey lub wynajety do wykonania Robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie
materialow/sprzetu na i z terenu Robot. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko
takich $rodkow transportu, ktore nie wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych Robot i
wiadciwoscei przewozonych materiatow.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Miejsca Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot



Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robdt zgodnie z Umowg oraz za jakosé
zastosowanych materialow 1 wykonywanych Robot, za ich zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa wymaganiami ST, PZJ oraz poleceniami Inspektora.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wymiarow wszystkich elementow Robot zgodnie z wymiarami 1 rzednymi okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez
Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu Robdt zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor,
poprawione przez Wykonawcge na wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia Robot lub
wyznaczenia wymiarow przez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich
doktadnose.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagna¢ zalozong jakos¢ Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg Robot i
jakosci materialow.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepisow i dokumentoéw technicznych,

-deklaracjg¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobata techniczna, w
przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacja okreslona w pkt 1. i ktore spelniaja wymogi Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materialow, dla ktorych ww. dokumenty sq wymagane przez ST. kazda partia
dostarczona do Robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy. Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan
beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi. Jakiekolwiek materialy. ktore nie spelniajq
tych wymagan beda odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru Robét

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z
Dokumentacja Projektowa i ST w jednostkach ustalonych w Kosztorysie. Obmiaru Robot
dokonuje Wykonawca.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie
lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia wszystkich Robét. Bledne dane zostang poprawione wedlug instrukeji Inspektora.
7.2. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy stosowane w czasie obmiaru Robot bedg
zaakceptowane przez Inspektora. Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca
bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie przez
caly okres trwania Robot.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem Robdt, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Roboét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Robot
podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonywane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.



8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST Roboty podlegajg nastgpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi Roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

¢) odbiorowi wstgpnemu

d) odbiorowi koncowemu.

8.1. Odbidér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych Robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt 1 poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu Robot.

Odbioru Robot dokonuje Inspektor.

8.2. Odbior czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosei i1 jakosci wykonanych czgéci Robot. Odbioru
czgsciowego Robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. Odbioru
Robot dokonuje Inspektor.

8.3. Odbior wstepny Roboét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci 1 wartosci. Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnosci Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajgca Roboty dokona
ich oceny jakosciowe]j na podstawie przedlozonych dokumentéow i pomiaréw, oceny wizualnej
oraz zgodnosci wykonania Robot z Dokumentacjg Projektowa i ST .

W toku odbioru ostatecznego Robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
Robot uzupelniajacych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub  Robot
uzupelniajacych w warstwie $cieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci 1 ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jakos¢ wykonywanych Robot w poszezegdinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST =z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potragcen, oceniajac pomniejszong wartos¢
wykonywanych Robdt w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Umownych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru wstepnego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robdt jest protokol odbioru
ostatecznego Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione
wedlug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robot poprawkowych i Robot uzupelniajacych wyznaczy komisja.

8.4. Odbior koncowy

Odbidér koncowy polega na ocenie wykonanych Roboét zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 7.3. ,.Odbior wstepny Robot™.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia Ogolne

Podstawa platnosei jest umowa z Zamawiajacym.



ST-01/1 Roboty murowe

45262500-6 Roboty murarskie

0.1.1. Przedmiot

Przedmiotem specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
murowych.

0.1.2. Zakres robot

- podmurowania z cegly ceramicznej pelnej lub gazobetonu odmiany 07 do wysokosci plyty
podium

0.1.3. Materialy

Cegta ceramiczna petna kl. 20, zaprawa gotowa, gazobeton odmiany 07

0.214. Sprzet

Skrzynia do zapraw. kielnia murarska, czerpak blaszany, poziomica, taty kierujaca i murarska,
warstwomierz narozny, pion.

0.1.5. Transport

Samochod  dostawczy 1 samowyladowczy o tadownosci do 5.0t. rozladunek reczny Ilub
mechaniczny, wozek widltowy, taczki, dzwig pionowy lub wciggarka reczna.

0.1.6. Wykonanie robot

W murach ceglanych nalezy przyjmowac grubos¢ spoiny:

-12mm(spoiny poziome) przy czym grubo$é maksymalna nie powinna przekraczaé 17mm

a minimalna 10mm,

-10mm (spoiny pionowe podluzne i poprzeczne) przy czym grubos¢ maksymalna nie powinna
przekracza¢ 15mm a minimalna Smm.

Spoiny powinny by¢ dokladnie wypelnione zaprawa. Przygotowanie zapraw do robot
murowanych powinno by¢ wykonane mechanicznie. Mury z cegly i1 pustakéw ceramicznych
oraz elementow betonu komorkowego powinny by¢ wykonane zgodnie z zasadami sztuki
budowlanej oraz wymaganiami aktualnych norm i instrukcji.

0.1.7. Kontrola jakoSci

Sprawdzenie jakosci cegiel, bloczkow nalezy przeprowadza¢ posrednio na podstawie zapisow w
dzienniku budowy i innych dokumentow stwierdzajacych zgodnos$¢ cech uzytych materialow z
wymaganiami dokumentacji technicznej oraz z odnosnymi normami. Sprawdzenie jakosci
materialdw stosowanych do zapraw, betonu, Sprawdzenie efektu ostatecznego — kontrola
najwigkszych odchylek wymiarow. Zwichrowania i skrzywienia powierzchni muréw oraz
odchylenia od pionu powierzchni i krawedzi na dlugosci 1m nie powinny przekraczac¢ - 3mm.
0.1.8. Jednostka obmiaru

(1112) muru,

0.2.9. Odbior

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie ogladu., wpisu do dziennika budowy i
sprawdzeniu zgodnosci z dokumentacjq projektowa, sprawdzeniu jakosci cegiel, i materialow
stosowanych do zapraw.

0.1.9. Podstawa platnosci

Z.godnie z umows.

0.1.10. Przepisy zwigzane

PN-65/B- 14503 Zaprawy budowlane cementowo-wapienne

PN-68/B- 10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze

ST-01/2 Roboty konstrukeyjne stalowe :

45223100-7 Montaz konstrukcji metalowych

0.1.1. Przedmiot

Przedmiotem S.T. sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot w zakresie konstrukeji
stalowych.

0.1.2. Zakres robot




-Dostawa i montaz elementu konstrukeji plyty podium — blachy trapezowej typu ,.Cofrastra™.

- Dostawa 1 montaz akcesoriow do montazu.

0.1.3. Materialy

- blacha trapezowa i ptaska stalowa ocynkowana, akcesoria systemowe: zaciski, uszczelniacz
piankowy,

0.1.4. Sprzet

Poziomica, faty, warstwomierz narozny, elektronarzedzia, weiagniki

0.1.5. Transport

Samochdd cigzarowy, rozladunek reczny, weiggnik pionowy, transport rgczny

0.1.6. Wykonanie roboét

Montaz konstrukcji stalowej nalezy wykonywaé ze szczegdlng ostroznoscig i zgodnie z
technologia producenta.

0.1.7. Kontrola jakoSci

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania konstrukcji stalowej, mocowan, polaczen w trakcie
odbioru czgsciowego przed zakryciem, sprawdzenie jakosci materialow i elementow, zachowanie
zalecen technologicznych i zgodnosci z projektem.

0.1.8. Jednostka obmiaru

Dlugosé, typ, ilosé elementéw wbudowywanych.

0.1.9. Odbior

Odbidr koncowy zgodnie z ST- Wymagania Ogdlne.

0.1.10. Podstawa platnosci

Po obmiarach i po sprawdzeniu zgodnie z ST- Wymagania Ogoélne.

0.1.11. Przepisy zwigzane

PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i projektowanie

ST-01/4 Tynki i okladziny wewnetrzne. Sufity podwieszane.

45410000-4 Tynkowanie

45421146-9 Instalowanie sufitow podwieszanych

0.1.1. Przedmiot

Przedmiotem S.T. sa wymagania w zakresie wykonania i odbioru robét sufitowych, tynkarskich
oraz oktadzinowych wewngtrznych.

0.1.2. Zakres

-przetarcie tynkow, miejscowe naprawy tynku

-Sufity podwieszone o konstrukcji metalowej z wypelnieniem ptytami z wlokien mineralnych z
zastosowaniem profili poprzecznych o dlug. 60cm;

-Okladziny stropow plytami gipsowo - kartonowymi na ruszcie pojedynczym. podwieszanym,
metalowym z ksztaltownikow CD 1 UD;

-Konstrukcje podparc, zawieszen i oston o masie elementu do 20kg;

-Konstrukeja rusztéw pod oktadziny z plyt gipsowo kartonowych:

-Dostawa i montaz sufitow dzwigkochtonnych;

-Gladzie gipsowe gr. 3mm jednowarstwowe na stropach;

-Tynki jednowarstwowe wewnetrzne z gipsu;

0.1.3. Materialy

Suche mieszanki tynkarskie przygotowywane fabrycznie, elementy zlaczne, kolki wstrzeliwane,
kotki rozporowe, systemowe zawiesia i elementy rusztu stalowego sufitow podwieszanych,
plyty gipsowo-kartonowe GKB, plyty z twardej welny mineralnej - modutowego sufitu
podwieszanego, ptyty akustyczne $cienne, gotowe mieszanki klejowe

0.1.4. Sprzet

Pomosty robocze, rusztowania, stoliki tynkarskie, aty, taczki. mieszadla do tynkow,

Pojemniki i wiadra, mieszadla elektryczne, drabiny.

0.1.5. Transport




Dostawa - samochodem cig¢zarowym, rozladunek reczny, transport na placu budowy i we
wnetrzach - rgczny.
0.1.6. Wykonanie robot
Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg techniczng nalezy przeprowadza¢ przez pordwnanie
wykonanych tynkéw z dokumentacja opisowa i rysunkowag wedlug protokotow badan
kontrolnych i atestow jakosci materialow, protokotéw odbiorow czgsciowych podloza i
podktadu oraz stwierdzenie wzajemnej zgodnosci za pomoca ogledzin zewngtrznych 1
pomiarow. Do  szpachlowania 1 wyrdéwnania powierzchni Scian nalezy uzyc
gipsowych mas szpachlowych wg instrukcji producenta . Po szpachlowaniu podloza
wykona¢  szlifowanie  pod powloki  malarskie. Przy odbiorze nalezy sprawdzié
odchylki  powierzchni i narozy $cian od kata prostego. Odchylenia powierzchni  od
kierunku pionowego powinny wynosi¢ nie wigce] niz 2mm/Imb 1 ogoélem nie
wigce] niz 3mm na calej powierzchni $ciany. Odchylenie powierzchni  tynku od
plaszczyzny 1 odchylenie krawgdzi od linii prostej nie powinno by¢ wigksze niz
2mm i w liczbie nie wigkszej niz 2 na calej dlugosci laty kontrolnej (2mb).
Montaz sufitow zaleca si¢ wykonywac po ukonczeniu wszelkich mokrych prac budowlanych
1 zamocowaniu stolarki. Temperatura w pomieszczeniu powinna by¢ stala 1 wynosi¢ co
najmniej + 15 stopni C. Wzgledna wilgotno$é powietrza w pomieszczeniu nie powinna
przekracza¢ 75%. Czynnosci montazowe obejmujg wytyczenie poziomu sufitu, rozplanowanie
siatki rusztu i wytrasowanie na stropie miejsc mocowania wieszakow. Wszystkie stosowane
metody kotwien musza spetnia¢ warunek pigciokrotnego wspotczynnika wytrzymatosci przy ich
obcigzeniu. a zastosowane elementy posiada¢ zabezpieczenia antykorozyjne. Konstrukcja sufitu
powinna umozliwia¢ latwe 1 estetyczne rozmieszczenie elementow oswietleniowych, kratek
wentylacyjnych itp.
0.1.7. Kontrola jakoSci robot
sprawdzenie zgodnosci wykonanych robot z dokumentacjg techniczna, protokotami badan
kontrolnych i atestami jakosci materialow oraz protokotami odbiorow czg¢sciowych podloza i
podkladu - za pomoca ogledzin i pomiaréw. sprawdzenie wymiarow, wykonczenia powierzchni,
potaczen konstrukcyjnych (stelaz metalowy sufitu), sprawdzenie jakosci materiatow, estetyki
wykonania. Badanie przyczepnosci tynku do podtoza
0.1.8. Jednostka obmiaru
(m2) tynkow wewngetrznych, sufitow podwieszanych.
0.1.9. Odbior
Roboty tynkarskie wewngtrzne i sufity odbiera Inspektor Nadzoru wraz z Nadzorem Autorskim
0.6.10. Podstawa platnoS$ci
Po obmiarach i po sprawdzeniu zgodnie z ST- Wymagania Ogolne.
0.6.11. Przepisy zwiagzane

PN-65 /B-14503 - Roboty tynkowe. Zaprawy budowlane

PN- 76/ 6734-02 - Plastyczna zaprawa tynkarska do wykonania wypraw wewngtrznych

PN-B-79405/1997 - Plyty gipsowo-kartonowe.

ST —01/3 Podloza i posadzki, malowanie $cian

45432120-1 Instalowanie nawierzchni podtogowych

45442100-8 Roboty malarskie

0.1.1. Przedmiot

Przedmiotem S.T. sa wymagania w zakresie wykonania i odbioru robot posadzkarskich i
malarskich.

0.1.2. Zakres

- Podktady betonowe;

- Podloga z gotowego parkietu dgbowego

- Warstwy wyréwnujace 1 wygladzajace z zaprawy samopoziomujacej;




- Roboty malarskie: Sciany 1 grzejniki

0.1.3. Materialy

Gotowa mieszanka samopoziomujaca, cement portlandzki CP35, kruszywo do zapraw
budowlanych, masy klejowe. preparaty do gruntowania. elementy podtogi drewnianej. farby do
wnetrz (emulsyjne, akrylowe), rozpuszczalniki.

0.1.4. Sprzet

Elektryczna maszyna do podawania zaprawy, maszyna do zacierania, faty metalowe,
poziomice, weiggniki, palniki do spawania wykladzin tarket, pedzle, walki, mieszadla do farb.
Nozyce do cigcia izolacji rolowych, palniki i butle z gazem Propan-Butan, poziomice, laty,
pojemniki, wiadra, pace, niskoobrotowa mieszarka z mieszadlem koszykowym, szczotki,
pedzle, watki, szpachelki i drabiny malarskie.

0.1.5. Transport

Dostawa - samochodem cigzarowym, na placu budowy i we wnetrzach - transport reczny.

0.1.6. Wykonanie robdét

Prace przy wykonywaniu plyty betonowej podium  nalezy  przeprowadzic¢ w
temperaturze nie nizszej niz 10°C. Plyta powinna byé¢ oddzielony od pionowych
stalych  elementow budynku paskiem izolacyjnym ( szczeliny dylatacyjne , izolacyjne
przeciw - skorczowe). Mieszanke betonowg nalezy niezwlocznie uktadac po
przygotowaniu z  réwnoczesnym zaggszcezaniem wyroOwnaniem 1 zatarciem
powierzchni. Podklad powinien mie¢ powierzchni¢ rowna pozioma 1 o zalozonym
spadku. Powierzchnia ta sprawdzana 2m latg nie powinna wykazywaé przeswitow
wigkszych niz Smm. Odchylenie powierzchni podkiadu od plaszczyzny nie powinno
przekracza¢ 2 mm/l m i Smm na calej dlugosci lub szerokosci pomieszczenia. Masy
stosowane do wyréwnywania defektow powierzchni podkladow  powinny zapewnic
nalezytq przyczepnos¢ do podkladow oraz wytrzymalos¢ na $ciskanie.

Podlogi  nalezy uklada¢ po  zakonczeniu robot  budowlanych, tynkarskich,
instalacyjnych na przygotowanym uprzednio podkladzie.

Roboty malarskie  powinny by¢ wykonane po wyschnigciu tynkdw. Wilgotnosé
podloza nie powinna przekracza¢ 4% masy. Pierwsze malowanie nalezy wykonaé¢ po
ukonczeniu  robot budowlanych i instalacyjnych, podktadow pod podlogi 1 montazu
stolarki. Drugie malowanie nalezy wykonac¢ po zalozeniu stalego wyposazenia przed
ulozeniem posadzek. Stosowane farby (emulsje akrylowe) powinny by¢ przygotowane
fabrycznie w postaci caltkowicie przystosowanej do uzycia.

0.1.7. Kontrola jakosci robot

Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg techniczng nalezy przeprowadza¢ przez pordéwnanie
wykonanych elementow z dokumentacja opisowg i rysunkowa wedlug protokotow badan
kontrolnych 1 atestow jakosci materialow, protokolow odbiorow czgsciowych podloza i podkiadu
oraz stwierdzenie wzajemnej zgodnosci za pomoca ogledzin zewngtrznych i pomiardw.
Sprawdzenie materialow przed wbudowaniem, sprawdzenie przygotowania podloza pod
izolacjg, sprawdzenie ulozenia izolacji przeciwwilgociowych i termicznych (cigglosé warstw,
polaczenie z podlozem), sprawdzenie prawidlowosci wykonania podkladdow,{grubosc,
wytrzymalos¢, wilgotnos¢, odchylenia od plaszczyzny, dylatacje), sprawdzenie polaczenia
posadzki z podkladem, sprawdzenie wygladu zewngtrznego, sprawdzenie wykonania stykow
materialow posadzkowych, prostoliniowosci, sprawdzenie wykonczenia podtogi, prawidlowosci
zamocowania listew przysciennych, cokolikow. Sprawdzenie kolorystyki i jakosci robot
malarskich

0.1.8. Jednostka obmiaru

(m®) powierzchni podktadu i podlogi, dhugosé, typ, ilosé elementow wykonczeniowych oraz m”
malowanych powierzchni wewnetrznych.

0.1.9. Odbior



Roboty posadzkarskie 1 roboty malarskie odbiera Inspektor Nadzoru wraz z Nadzorem Autorskim
Odbiér  materialow  izolacyjnych ~ powinien  obejmowaé¢  sprawdzenie  zgodnosci
dostarczanych materialdw z dokumentacja projektowg 1 atestami wytworcy.

Odbior prac malarskich powinien obejmowaé stan podiloza, uzyte materialy 1 srodki
gruntujace. Odbior  robot malarskich  wykonuje  sig po siedmiu  dniach od ich
zakonczenia 1 obejmuje on sprawdzenie wygladu zewngtrznego, zgodnosci ze wzorcem
przyczepnosci do podloza.

0.1.10. Podstawa platnoSci

Zgodnie z warunkami ogolnymi

0.1.11. Przepisy zwigzane

PN-69/B -10280 Roboty malarskie budowlane farbami wodnymi i wodorozcienczalnymi
farbami emulsyjnymi

BN-84/6117-05 Farby emulsyjne do wymalowan wewngtrznych

PN-EN 206-1:2003 Beton. Czes$¢ 1: Wymagania, wiasciwoscei, produkcja i zgodnos¢.
PN-88/B-06250 Beton zwykly.

PN-EN 12350:2002 Czgs¢ 1 do 7 badania mieszanki betonowe).

PN-EN 12390:2002 Czes¢ 1 do 8 Badania betonu.



