Politechnika Gdanska Gdansk, dnia 26.01.2016r.
Wydziat Inzynierii Ladowej
i Srodowiska

ZAPYTANIE DOTYCZACE TRESCI OGLOSZENIA O UDZIELANYM ZAMOWIENIU
do postepowania nrZzZ/ 1/002/D/2016

Dotyczy: postepowania o udzielenie zamowienia o wartosci nieprzekraczajgcej wyrazonej
z ztotych rownowartosci kwoty 30 000 euro, na dostawe samochodowej przyczepy
pomiarowej na potrzeby Wydziatu Inzynierii Lagdowej i Srodowiska Politechniki Gdanskiej

Zamawiajacy informuje, ze w dniu 22 stycznia 2016r wptyneto do Zamawiajgcego zapytanie
Wykonawcy, dotyczace tresci Ogtoszenia o udzielanym zamowieniu, o brzmieniu:

Pytanie 1.
Czy Zamawiajacy dopuszcza dostawe fabrycznie nowej, spetniajagcej wymagania techniczne przyczepy
zarejestrowanej przez Dostawce(dziatajgcego w imieniu i na rzecz Zamawiajgcego)?

Odpowiedz:
Zamawiajacy dopuszcza dostawe przyczepy zarejestrowanej przez Dostawce ( dziatajgcego w imieniu i
narzecz Zamawiajgcego ) .

Pytanie 2.
Gdzie ma by¢ zbudowany system pomiarowy? Na przyczepie/na przyczepie i w pojezdzie holujgcym/w
pojezdzie holujgcym?

Odpowiedz:
Aparatura pomiarowa musi by¢ umieszczona w pojezdzie holujgcym.

Pytanie 3.
Jaka funkcjonalnos¢ w zakresie obstugi pomiarowej ma by¢ zapewniona w trakcie jazdy w pojezdzie
holujgcym?

Odpowiedz:
W trakcie jazdy powinna byé zapewniona mozliwos¢:
- start/ stop pomiaru,
- zmiany czestotliwosci pomiaru,
- graficznego podgladu wynikéw "na zywo" w trakcie pomiaru,
- rejestracja danych pomiarowych i potozenia pojazdu (pozycjonowanie GPS zsynchronizowane
Z innymi pomiarami)
powyzsze czynnosci winny byé mozliwe do wykonywania w komputerowym programie pomiarowym
dostarczanym przez wykonawce (zgodnie z opisem
przedmiotu zamowienia).

Pytanie 4.

Jakie jest oczekiwanie Zamawiajacego w zakresie technicznego potaczenia elementow systemu
pomiarowego przyczepy w kontekscie odpowiedzi na pytanie 3? Prosze o wskazanie sposobu m.in.
prowadzenia kabli, oczekiwania co do rodzaju ztgcz i innych wymagan.

Odpowiedz:

Techniczne mozliwosci potgczenia elementdéw systemu pomiarowego nie mogg wyklucza¢ stosowania
roznych pojazdéw holujacych. Prowadzenie kabli winno zapewniaé mozliwos$¢ podigczenia systemu
pomiarowego z komputerem typu laptop znajdujgcym sie wewnatrz pojazdu holujgcego. Przewody
powinny by¢ przytwierdzone do konstrukcji przyczepy. Ich dtugos¢ liczona od zaczepu przyczepy
powinna mie¢ 4 metry.



Ztacza powinny by¢é kompatybilne pomiedzy wszystkimi elementami systemu pomiarowego (potgczenia
czujniki - rejestrator).

Pytanie 5.
Jakie gniazdo do podtaczenia przyczepy posiada pojazd holujacy 7 czy 13 pinowe?

Odpowiedz:
Gniazdo do podigczenia przyczepy 7 pinowe.

Pytanie 6.

Czy w skiad ,aparatury pomiarowej” odjetej dostawg ma wchodzi¢ samodzielny rejestrator pomiarowy?
Pytanie 7.

Jesli odpowiedz na poprzednie pytanie jest pozytywna to prosze o okreslenie miejsca montazu
rejestratora(przyczepa/pojazd holujgcy) oraz zdefiniowanie podstawowych parametréw technicznych.
Pytanie 8.

Czy w skiad ,aparatury pomiarowej” odjetej dostawag ma wchodzi¢ rejestrator-interfejs do komputera ze
ztgczem USB?

Pytanie 9.

Jesli odpowiedz na poprzednie pytanie jest pozytywna to prosze o zdefiniowanie podstawowych
parametrow technicznych ww. rejestratora.

Odpowiedz:

W skfad systemu pomiarowego ma wchodzi¢ rejestrator (przetwornik) z mozliwo$cig poditgczenia do
komputera (przez ztgcze USB). Parametry techniczne zawarto w szczegétowym opisie przedmiotu
zamowienia podpunkt "system pomiarowy - wymagania techniczne". Miejsca montazu rejestratora nie
ogranicza sie (przyczepa lub pojazd holujacy). Objety dostawg modut GPS moze byé podigczony do
rejestratora lub komputera.

Pytanie 10.

Przez wzglad na potrzebe konfiguracji toru pomiarowego prosze o okreslenie uzytecznego pasma
pomiarowego w domenie czestotliwosci dla akcelerometrow. Informacja ta jest niezbedna do budowy
toru pomiarowego wiasciwego dla stawianego wymagania (wg naszej wiedzy i doswiadczenia
bazowanie tylko na parametrach katalogowych akcelerometru przy pominieciu pozostatych czynnikow
wynikajacych z implementacji toru pomiarowego skutkowac¢ moze znaczgcym obnizeniem parametrow
szumowych catego toru pomiarowego).

Odpowiedz:
Pozadane pasmo pomiarowe dla akcelerometréw i czujnikéw indukcyjnych wynosi od 0 do 200 Hz.

Wprowadzone zmiany maja moc wigzacqg i stanowig integralng cze$¢ Ogloszenia
o udzielanym zamowieniu.

W zwiazku z wprowadzeniem zmian Zamawiajacy przedituza termin skladania ofert do dnia
01.02.2016r. do godz. 10:00

Dziekan Wydziatu Inzynierii
Ladowej i Srodowiska
dr hab. inz. Ireneusz Kreja, prof.nadzw.PG



