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1. CZESC OGOLNA

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
Systemu Sygnalizacji Pozaru dla:

Przebudowa poddaszy w bloku ,,B” i ,,C” Gmachu Gtéwnego Politechniki Gdanskiej na laboratoria
dydaktyczne Wydziatu Architektury Politechniki Gdanskiej

Podstawa do wykonania robét instalacyjnych jest projekt wykonaweczy.

Uzupetnieniem niniejszej Specyfikacji Technicznej jest opis systemu sygnalizacji pozaru w projekcie
wykonawczym. Opracowania te powinny by¢ rozpatrywane tgcznie.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wykonania Systemu sygnalizacji Pozaru.

1.3 Zakres robét objetych ST

Niniejsza Specyfikacja Techniczna okresla zasady wykonania i odbioru robdt w zakresie systemu
sygnalizacji pozaru dla Przebudowa poddaszy w bloku ,,B” i ,,C” Gmachu Gtéwnego Politechniki
Gdanskiej na laboratoria dydaktyczne Wydziatu Architektury Politechniki Gdanskiej.

1.4 Informacje o inwestycji

Informacje o inwestycji zawarte sg w pakiecie projektéw branzy architektonicznej.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robét zgodnie z dokumentacja projektows,
Specyfikacjg Techniczng, poleceniami nadzoru autorskiego, a takze normami i dokumentami
okreslonymi w punkcie 10 niniejszej specyfikacji. Wszystkie nazwy wtasne i marki elementéw zostaty
uzyte w projekcie w celu okreslenia takiej budowy systemu sygnalizacji Pozaru SSP, ktdra zapewni
osiggniecie zatozonego standardu systemu zgodnie z wymaganiami zamieszczonymi w punkcie 2
niniejszej ST. Wykonawca ma prawo wnioskowac o zastosowanie rozwigzania zamiennego, nie
obnizajgcego standardu przyjetego w projekcie pod warunkiem przedstawienia nastepujgcych
dokumentow:

- konfiguracji proponowanego systemu (schematy potaczen),

- parametrow elementéw systemu (karty katalogowe),

- miejsc i sposobu montazu elementéw systemu,

- opisu systemu zawierajgcego wszelkie informacje techniczne , a takze funkcjonalno-uzytkowe
charakteryzujace rozwigzanie zamienne w odniesieniu do przyktadowego rozwigzania
zamieszczonego w projekcie.

Jest to niezbedny zakres oferty umozliwiajgcy pordwnanie rozwigzania zamiennego z projektowym.
Ponadto rozwigzanie zamienne musi uzyskac akceptacje Inwestora oraz Projektanta W przypadku
akceptacji rozwigzania zamiennego, strona wnioskujgca ponosi odpowiedzialnos$¢ za dokonania
odpowiednich zmian w dokumentacji projektowej i zwigzang z tym koordynacje miedzybranzowa.
W zakres prac Wykonawcy wchodzi dostawa urzadzen i materiatow potrzebnych do wykonania
systemu sygnalizacji pozaru wraz z ich odpowiednim magazynowaniem oraz zainstalowaniem tych
urzadzen i materiatéw wraz z wszelkimi pracami dodatkowymi i towarzyszgcymi potrzebnymi do



wiasciwego wykonania instalacji, uruchomienia i doprowadzenia do zatozonych parametréw pracy,

technicznych i funkcjonalnych.

1.6 Obowigzki wykonawcy robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét i ich zgodnos¢ z dokumentacija

projektows i Specyfikacjg Techniczng. Wykonawstwo robdt powinno uwzgledniac:

- wymagania okreslone w odnosnych normach, przepisach oraz warunkach wykonania i odbioru
technicznego robét elektrycznych,

- zastosowanie nowoczesnych technologii instalacyjnych,

- wymagania techniczne i zalecenia producentéw urzadzen,

- wymagania techniczne i zalecenia zawarte w certyfikatach zgodnosci, przepisach bezpieczenstwa i
higieny pracy,

- przepisy ochrony przeciwpozarowej,

- przepisy dotyczgce pracy przy urzadzeniach elektrycznych,

- wymagania i zalecenia inspektora nadzoru.

Roboty powinny byé prowadzone przez doswiadczonych monterdw o potwierdzonych kwalifikacjach.

Na zadanie Inwestora wykonawca dostarczy dowody swoich kwalifikacji. Wykonawca obowigzany

jest do wykonania instalacji kompletnej, w petni sprawnej i spetniajgcej wszystkie wymagania

techniczne, funkcjonalne, formalne i estetyczne. Wykonawca zobowigzany jest do zapoznania sie ze

wszystkimi dostepnymi dokumentami dotyczgcymi projektowanej inwestycji. W przypadku

jakiejkolwiek niejasnosci wykonawca zobowigzany jest do ztozenia odpowiednich zapytan na pismie,

najpdzniej w dniu ztozenia oferty.

1.7 Dokumentacja rob6t montazowych

Dokumentacje robdt montazowych elementdw instalacji elektrycznej stanowia:
- projekt budowlany i wykonawczy w zakresie wynikajgcym z rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z 02.09.2004 r. w sprawie szczegétowego zakresu i formy dokumentacji projektowej,
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-
uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072 zmian Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664),
- specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét (obligatoryjne w przypadku zamowien
publicznych), sporzgdzone zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w
sprawie szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr
202, poz. 2072 zmian Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664),
- dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26
czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz
ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r.
Nr 108, poz. 953 z pdzniejszymi zmianami),
- dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego
zastosowania uzytych wyrobdw budowlanych, zgodnie z ustawg z 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach
budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881), karty techniczne wyrobdéw lub zalecenia producentow
dotyczace stosowania wyrobow,
- protokoty odbioréw czesciowych, koricowych oraz robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu z
zatgczonymi protokotami z badan kontrolnych,
- dokumentacja powykonawecza (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo budowlane z dnia 7
lipca 1994 r. — Dz. U. 2 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z pdzniejszymi zmianami).



Wykonaweca sporzadzi uzgodniong z Zamawiajgcym ilos¢ kompletéw dokumentacji robot

montazowych, uwzgledniajgcej ustalone jego kontraktem produkty i urzadzenia (system).

Dokumentacja powinna zawiera¢:

- aktualng architekture,

- petne informacje dotyczace sposobu i miejsca montazu elementdw instalacji, skoordynowane
miedzybranzowo,

- schematy instalacji,

- petne informacje dotyczace parametréw technicznych urzadzen i ich ilosci,

- kopie niezbednych $wiadectw, dopuszczen i certyfikatow zgodnosci na stosowane urzadzenia i
materiaty.

Dokumentacja robdt montazowych powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowg i Specyfikacjg

Techniczng. Dokumentacja robét montazowych powinna by¢ uzgodniona z projektantem i

rzeczoznawcg ds. zabezpieczen przeciwpozarowych. Ponadto wykonawca sporzadzi rysunki

warsztatowe dotyczace:

- weztéw poszczegolnych instalacji wraz z koordynacjg miedzybranzowg,

- detali instalacyjnych podtgczen i mocowan urzadzen i przewodéw,

- aranzacji pomieszczen przeznaczonych dla obstugi i instalacji gtdéwnych urzadzen.

Jeden komplet dokumentacji powinien znajdowac sie w biurze budowy i stuzyé do roboczego

dokumentowania:

- odstepstw od rozwigzan projektowych,

- uzupetniajacych informacji dotyczgcych sposobu i miejsca montazu elementdw instalacyjnych oraz
ich parametréw technicznych,

- stanu zaawansowania robét.

Po zakonczeniu robdt instalacyjnych wykonawca dostarczy dokumentacje powykonawcza

zawierajaca:

- plany i schematy instalacji skorygowane na podstawie opisanych wyzej rysunkdéw roboczych,

- pisemne uzgodnienia odstepstw od projektu z przedstawicielami Inwestora oraz z zespotem
projektowym,

- gwarancje, atesty, dowody zakupdw, oraz inne dokumenty zwigzane z zastosowanymi urzgdzeniami
i materiatami,

- protokoty préb i pomiaréw pomontazowych,

- instrukcje uzytkowania instalacji,

- protokoty szkolen personelu uzytkownika.

1.8 Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym zamawiajacego i

wykonawce w okresie od przekazania terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego.

Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy spoczywa na wykonawcy. Zapisy w dzienniku

budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i

mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

2. MATERIALY

2.1 Wymagania ogdlne

Wszystkie materiaty uzyte do instalacji systemu sygnalizacji pozaru muszg posiadac aktualne polskie

Swiadectwa dopuszczenia do stosowania w budownictwie, aprobaty techniczne i odpowiadaé

polskim normom.

2.2 Wymagania szczegétowe



2.2.1 Centrala systemu sygnalizacji pozaru

W systemie sygnalizacji pozaru przewidziano wykorzystanie adresowalnej centrali pozarowej— wybor
typu urzadzenia podyktowany jest instalacjg tego samego typu urzagdzen w Gmachu Gtéwnym PG w
ramach projektu ,Remont pomieszczen Centrum Ustug Informatycznych w Gmachu Gtéwnym
Politechniki Gdanskiej” z czerwca 2013r oraz istnieniem centrali POLON 4800 w Portierni Gtdwnej PG
co wiaze sie z koniecznoscia unifikacji systemdw przeciwpozarowych oraz mozliwoscig potaczenia ich
w sieci komunikacyjnej. Projektowana centrala oznaczona zostata na potrzeby projektu CSSP,
zlokalizowanej w portierni C.08, blok ,,C” poziom 400.

Centrala CSSP, zasilana bedzie z rozdzielnicy gtdéwnej RPPOZ_C zlokalizowanej w portierni na
poziomie 400 bloku C, przewodem NHXH FE180 3x1,5mm2 zabezpieczonym wytgcznikiem
nadpragdowym B10A. Rozdzielnica RPPOZ_C zasilana bedzie z rozdzielnicy potrzeb
przeciwpozarowych RPPOZ zlokalizowanej w piwnicy budynku.

Centrala systemu sygnalizacji pozaru posiadac bedzie zasilanie awaryjne sktadajace sie z dwdch
akumulatoréow 12VDC/65Ah. Akumulatory zamontowane w niezaleznej obudowie, potgczenie
pomiedzy centralg a akumulatorami wykonaé przewodem HDGs (zapewniajacy ciggtosé dziatania co
najmniej przez 30min, pozaru).

Centrala jest adresowalna, przeznaczona do duzych instalacji, posiadajgca mozliwos$¢ obstugi o$miu
petli adresowalnych z maksymalnie 128 urzgdzeniami w kazdej z nich.

Zadaniem centrali jest:

¢ sygnalizowanie o zagrozeniu pozarowym, wykrytym przez detektory dymu oraz reczne ostrzegacze
pozarowe ROP,

¢ wskazanie miejsca zagrozonego pozarem.

* wykrywanie i sygnalizowanie sytuacji awaryjnych takich jak brak detektora, zanieczyszczenie
detektora, zwarcie lub przerwe linii dozorowej, uszkodzenie zasilania, uszkodzenie centrali
oddymiania,

Parametry central CSSP podane sg ponizej:

Napiecie zasilania:

- podstawowe 230V, 50Hz AC

- rezerwowe 24V DC

Zrédto zasilania rezerwowego bateria akumulatoréw o pojemnosci 17 — 90Ah

Max pobor pradu z sieci 1,5 A

Max pobdr pradu podczas dozorowania 0,6 A

Dysponowany prad do zasilania urzadzen zewn. 1A

Liczba linii adresowalnych 4 z rozbudowg do 8

Liczba adreséw na linii dozorowej 127

Uktad pracy linii dozorowej

- petlowy z mozliwoscig eliminacji przerwy lub zwarcia

- promieniowy

Max liczba stref dozorowych 1024

Wspdtpraca z urzadzeniami:

- system monitoringu cyfrowego

- klawiatura komputerowa

- komputer

Szczelno$¢ oprawy IP 30

Wymiary 536x492x218 mm



Masa ok 17kg

2.2.2 Komunikacja central systemu sygnalizacji pozaru

W celu potgczenia central systemu sygnalizacji pozaru — projektowana centrala w ramach projektu
,Remont pomieszczen Centrum Ustug Informatycznych w Gmachu Gtéwnym Politechniki Gdanskiej” z
czerwca 2013r zlokalizowana w portierni Gmachu Gtéwnego PG oraz centrala projektowana w
niniejszym opracowaniu wykorzystany zostanie swiattowdd. W szafce centrali CSSP nalezy
zainstalowac konwerter RS-485/swiattowdd. Konwerter nalezy zasili¢ z zasilacza 24VDC
zainstalowanego w centrali CSSP poprzez przetwornice DC/DC z separacjg galwaniczng, minimalne
wymagania przetwornicy: Uwej. 18...30 V, Iwyj. min 400 mA, Uwyj. 12...30 V, wytrzymatos¢ izolacji
min. 1000 V DC.

Centrala CSSP projektowana w ramach projektu ,,Remont pomieszczert Centrum Ustug
Informatycznych w Gmachu Gtéwnym Politechniki Gdanskiej” z czerwca 2013r wyposazona jest w
odpowiedni osprzet do komunikacji $wiattowodowej.

Do komunikacji zostanie wykorzystany swiattowdd W-NOTKSd (4 wtdkna). Wszystkie widkna nalezy
zakonczy¢ pigtailami typu SC. Do komunikacji pomiedzy centralami systemu sygnalizacji pozaru
wykorzystana bedzie jedna para wtdkien, dodatkowg pare nalezy traktowac jako rezerwowsa.

2.2.3 Adresowalne detektory dymu

W systemie sygnalizacji pozaru (SSP) zaproponowano uzycie adresowalnych detektorow dymu
wspotpracujacych z projektowang centralg. Detektory te przeznaczone sg do wykrywania widzialnego
dymu, powstajgcego w poczgtkowym stadium pozaru, wtedy gdy materiat jeszcze sie tli, a wiec na
ogot dtugo przed pojawieniem sie otwartego ptomienia i zauwazalnym wzrostem temperatury.
Detektor jest typu analogowego, z automatyczng kompensacjg czutosci, tzn. utrzymujacy statg
czutos¢ przy postepujgcym zabrudzeniu komory pomiarowej oraz przy zmianach cisnienia jak rowniez
kondensacji pary wodnej. Adresowalne detektory dymu muszg spetnia¢ wymagania norm PN-EN 54-
7:2004.

Do detektoréow dymu oznaczonych na schematach i rzutach podtgczony zostanie wskaznik
zadziatania, ktéry przeznaczony jest do optycznego informowania o stanie alarmowania detektora
pracujgcego w systemie sygnalizacji pozaru.

Do podtaczenia detektoréow nalezy zastosowaé gniazda adresowalne z wbudowanym izolatorem
zwaré, wspotpracujace z projektowang centralg systemu sygnalizacji pozaru.

Parametry detektoréw dymu podane sg ponizej:

Napiecie pracy: 16,5 — 24,6V

Prad dozorowania <150pA

Maksymalna wysokos¢ instalowania *) 12 m *)

Maksymalna powierzchnia dozorowania *) 60 m2 + 80 m2 *)

Temperatura pracy od - 25 °Cdo + 55 °C

Dopuszczalna wilgotnosé wzgledna do 95 % przy 40 °C

Wymiary (bez gniazda) O 115 mm x 43 mm

llos¢ poziomdw czutosci 3

Masa (bez gniazda) 0,2 kg

Kolor czujki biaty

Sposdb kodowania adresu programowany z centrali

2.2.4 Adresowalne reczne ostrzegacze pozarowe

W systemie sygnalizacji pozaru (SSP) zaproponowano uzycie recznych ostrzegaczy pozarowych
wspotpracujacych z projektowang centralg. Ostrzegacze te przeznaczone sg do przekazywania



informacji o pozarze do wspdtpracujacej centrali SSP przez osobe, ktéra zauwazyta pozar i recznie
uruchomita ostrzegacz (zbita szybke i wcisneta przycisk). Parametry recznych ostrzegaczy pozarowych
podane s3 ponizej:

Typ ostrzegacza B

Napiecie pracy (z petli dozorowej) 16,5V ... 24,6 V

Maksymalny pobdr pragdu w stanie dozorowania < 140 pA

Akceptowane $rednice zyt przewodéw (0,8 + 1,2) mm

Zakres kodowania adresu 1 + 127

Szczelnos$¢ obudowy IP 30

Temperatura pracy od - 25 °C do + 55 °C

Dopuszczalna wilgotnosé wzgledna do 95 % przy 40 °C

Wymiary (102,5 x 98 x 45,5) mm

Masa<220g

Kolor obudowy czerwony

2.2.5 Adresowalne sygnalizatory akustyczne

W systemie sygnalizacji pozaru (SSP) zaproponowano uzycie adresowalnych sygnalizatoréw
akustycznych przeznaczonych do pracy wewnatrz pomieszczen wspotpracujgcych z projektowang
centralg. Zasilanie sygnalizatoréw realizowane bedzie z linii dozorowo — sygnatowej (z SSP) oraz z
wewnetrznej baterii.

Parametry sygnalizatordw akustycznych podane sg ponize;j:
Napiecie pracy z linii dozorowej 16,5V — 24,6 V

Napiecie pracy z zasilacza 24 V (16 V- 32 V)

Maksymalny pobér pradu z linii dozorowej 600 uA podczas sygnalizowania (bez
dodatkowych zrédet zasilania)

150 pA w dozorowaniu

Maksymalny pobér pradu z zasilacza 16 mA podczas sygnalizowania
max. 200 uA w dozorowaniu

Maksymalny pobdr pradu z baterii 10 mA podczas sygnalizowania

3 pA w dozorowaniu

Czas pracy baterii - w dozorowaniu 2 do 5 lat (trwatos¢ wg
producenta baterii)

- 40 h sygnalizowania

(standardowa bateria cynkowa 6F22)

Poziom dzwieku A w odlegtosci 1 m 85 dB przy zasilaniu z linii dozorowej:
94 dB przy zasilaniu bateryjnym

100 dB przy zasilaniu napieciem 24 V

Czestotliwosé dzwieku 3,4 kHz

Wariant sygnalizacji wariant “1” - 0,5/0,5 s

wariant “2” - 0,25/0,25 s

wariant “3” -3x0,5/0,5 s

Temperatura pracy - 10 °Cdo + 55 °C

Dopuszczalna wilgotnosé wzgledna do 95 % przy 40 °C

Kategoria klimatyczna 10/055/04

Szczelno$¢ obudowy IP 21C



Wymiary (z gniazdem) O 115 x 54 mm

Masa 200 g

Tryb pracy zaprogramowany fabrycznie wariant sygnalizacji “1” i kontrola zasilacza zewnetrznego.
2.2.6 Adresowalny element kontrolno-sterujacy

W systemie sygnalizacji pozaru zaproponowano uzycie adresowalnych elementéw kontrolno-
sterujgcych przeznaczonych do sterowania automatycznych urzadzen zabezpieczajgcych,
przeciwpozarowych, kontroli zadziatania urzadzen przeciwpozarowych wspétpracujgcych z
projektowang centralg. Element kontrolno-sterujgcy wyposazony jest w jedno wyjscie sterujgce i dwa
wejscia kontrolne.

Parametry elementéw kontrolno sterujgcych podane s3g ponizej:

Napiecie pracy 16,5V + 24,6 V

Pobér pradu z linii dozorowej (stan dozorowania) < 165 pA

Napiecie zasilania sterowanego urzadzenia6V + 30V

Pobdr pradu przez uktad kontroli ciggtosci linii ze Zrodta zasilajgcego sterowane urzadzenie < 615 pA
Wyijscie sterujgce przekaznikowe styk bezpotencjatowy przetgczny 2 A/ 30V

Czas opoznienia zadziatania przekaznika Tp 2's,30s,60s,90 s

Liczba wejs¢ kontrolnych 2

Pojemnosc¢ linii kontrolnych < 65 nF (ok. 350m kabla YnTKSY 1 x 2 x 0,8 mm)

Inicjacja wejscia kontrolnego bezpotencjatowy styk NO lub NC

Czas po ktérym nastepuje kontrola zadziatania sterowanego urzadzenia Tk brak kontroli, 40's, 70 s,
130s

Doprowadzenia kabli:

- dla przewodéw linii dozorowej 2 x dtawik kablowy PG7

- dla przewodow kontrolno-sterujgcych 1 x dtawik kablowy PG9

Sposdb kodowania adresu programowany z centrali

Dopuszczalna wilgotnosé wzgledna do 95 % przy 40 °C

Kategoria klimatyczna 25/055/04

Kolor pokrywy modutu EKS biaty

Wymiary modutu wg Rys. 1

Masa modutu EKS 60 g

Masa obudowy 1 x EKS 290 g

Masa obudowy 2 x EKS 440 g

Masa obudowy 4 x EKS 630 g

Szczelno$¢ obudowy IP 65

Kolor obudowy: szara podstawa, przezroczysta pokrywa.

2.2.7 Adresowalny element sterujgcy wielowyjsciowy

W systemie sygnalizacji pozaru zaproponowano uzycie adresowalnych wielowyjsciowych elementow
sterujgcych przeznaczonych do sterowania automatycznych urzadzen zabezpieczajgcych,
przeciwpozarowych. Element sterujgcy wyposazony jest w osiem wyjs¢ sterujgcych.

Parametry wielowyjsciowych elementow sterujgcych podane sg ponize;j:

Napiecie pracy 16,5V + 24,6 V

Maksymalny pobdr pradu < 150 A

Maksymalna ilos¢ elementdw sterujgcych w linii dozorowej 20 szt.

Wyijscie sterujagce przekaznikowe styk bezpotencjatowy przetgczny 2 A/ 30V

Liczba wyjs¢ sterujacych 8



Czas opdznienia zadziatania jednego przekaznika < 2 s

Czas opdznienia zadziatania wszystkich przekaznikéw < 16 s
Sposéb kodowania adresu programowany z centrali
Doprowadzenia kabli:

- dla przewodéw linii dozorowej 2 x dtawik kablowy PG7

- dla przewodow sterujacych 4 x dtawik kablowy PG7, z mozliwoscig zwiekszenia do 8 dfawikéw
kablowych

Temperatura pracy od - 25 °Cdo + 55 °C

Dopuszczalna wilgotnos¢ wzgledna do 95 % przy 40 °C
Kategoria klimatyczna 25/055/04

Wymiary wg rys. 1

Masa 0,5 kg

Szczelno$¢ obudowy IP 65

Kolor obudowy szara podstawa, przezroczysta pokrywa

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu i maszyn, ktére nie spowodujg
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt, zaréwno w miejscu tych robot, jak tez przy
wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow.
4. TRANSPORT
Materiaty na budowe powinny by¢ przywozone na budowe odpowiednimi srodkami transportu i
zabezpieczone w sposéb zapobiegajgcy uszkodzeniom materiatéw oraz zgodnie z przepisami BHP i
ruchu drogowego.
5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
5.1 Trasy instalacyjne
Trasy instalacji teletechnicznych powinny przebiega¢ bezkolizyjnie w stosunku do innych instalacji i
urzadzen. Trasy powinny by¢ wytyczone po liniach prostych, poziomych i pionowych. Instalacje
teletechniczne powinny by¢ wykonane w stosunku do innych instalacji w taki sposéb, aby eliminowac
szkodliwe oddziatywania tych instalacji: np.: oddziatywania pdl elektromagnetycznych ze strony
instalacji elektrycznych, zalania wodg ze strony instalacji sanitarnych, itp. Instalacje teletechniczne
powinny by¢ wykonane w sposéb umozliwiajacy dostep konserwacyjny.
5.2 Konstrukcje wsporcze i uchwyty
Konstrukcje wsporcze i uchwyty stosowane w instalacjach teletechnicznych powinny umozliwiaé
montaz do podtoza w sposdb trwaty.
5.3 Przejscia przez $ciany i stropy
Przejscia przez Sciany i stropy powinny spetniaé¢ nastepujgce wymagania:
- muszg by¢ chronione przed uszkodzeniem mechanicznym, czyli nalezy je wykona¢ w przepustach
rurowych,
- przejscia kablowe przez stropy muszg by¢ chronione do wysokosci bezpiecznej przed
przypadkowymi uszkodzeniami; nalezy stosowac ostony z rur stalowych lub rur z tworzyw
sztucznych
o odpowiedniej wytrzymatosci,
- przejscia pomiedzy pomieszczeniami o réznych atmosferach nalezy wykonaé w sposdb szczelny,
- przejscia kablowe przez oddzielenia pozarowe (Sciany, stropy) powinny by¢ uszczelnione
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elastycznym, certyfikowanym materiatem, gwarantujgcym odpornosc ogniowa przejscia kablowego
nie mniejszg od odpornosci przegrody.

5.4 Montaz szaf sprzetowych

Montaz nalezy wykona¢ kierujgc sie wymaganiami okres$lonymi w DTR producenta.

5.5 Uktadanie kabli i przewodow

Sposdb prowadzenia instalacji:

- bezposrednio na podtozu z uzyciem uchwytdéw, dla obwoddw alarmowych i sterujgcych SSP z

uzyciem uchwytéw E90

- w rurach winidurowych PCV ukfadanych na uchwytach na podtozu lub uktadanych podtynkowo,

- w przygotowanych korytach kablowych, dla obwoddéw alarmowych i sterujgcych SSP z uzyciem koryt

i mocowan E90

Przewody muszg by¢ uktadane swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naprezenia. Korice przewodow

miedzianych z zytami wielodrutowymi (linki) powinny by¢ zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami

metalowymi lub ocynowane. Kable i przewody powinny by¢ w sposdb trwaty i czytelny oznakowane.

5.6 Proby i badania

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty procedur préb i

badan dla uruchomienia wstepnego i koicowego systemu sygnalizacji pozaru. Wszystkie elementy

systemu sygnalizacji pozaru podlegajg sprawdzeniom. Na wszystkich potaczeniach kablowych nalezy

wykonaé pomiary elektryczne (rezystancji, uziemienia, izolacji, skutecznosci ochrony

przeciwporazeniowej). Wyniki préb i badan zamiesci¢ w odpowiednich protokotach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Do obowigzkéw wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora Nadzoru

programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania robét,

mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robét zgodnie z

dokumentacjg projektowg, Specyfikacjg Techniczng. Przedmiotem kontroli bedzie biezgce

sprawdzanie wykonania robot na zgodno$é z w/w dokumentami. Kontrola jakosci wykonania

instalacji stabopradowych powinna obejmowac:

- zgodnos¢ zastosowanych materiatéw i urzadzen z dokumentacja projektowg, normami i
certyfikatami,

- poprawnos¢ utozenia ciggdw kablowych,

- poprawnos¢ wykonania przejs¢ przewoddw i kabli przez stropy i $ciany,

- poprawnos$¢ wykonania potgczen przewodéw i kabli,

- pomiary rezystancji zyt kabli i rezystancji izolacji,

- poprawnos¢ lokalizacji i poprawnosc¢ zainstalowania elementow i urzadzen,

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robdt obejmuje catos¢ instalacji . Jednostkg obmiarowg jest komplet robaét.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowq i specyfikacjg techniczng, jezeli

wszystkie pomiary, badania i préby daty wynik pozytywny. Odbidr czeSciowy dotyczy w szczegdlnosci

elementodw instalacji, ktdre ulegajg zakryciu przez wykoriczenie budowlane. W przypadku

niezadowalajgcej jakosci robét wykonawca bedzie musiat wykonaé na wtasny koszt niezbedne

poprawki, wymiany i przektadki instalacji. Do odbioru koricowego wykonawca zobowigzany jest

przygotowac nastepujace dokumenty:

- dziennik budowy,

11



- projektowa dokumentacje powykonawczg,

- protokoty z dokonanych pomiaréw,

- protokoty z préb i testow,

- certyfikaty na urzadzenia i materiaty,

- dokumentacje techniczno — ruchowe,

- instalacje obstugi i konserwacji zainstalowanych urzadzen i systemow.

Wykonawca przeszkoli personel wskazany przez zamawiajacego w zakresie obstugi instalowanego
systemu.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

Podstawa ptatnosci sg zapisy umowne. Podstawe ptatnosci stanowi komplet wykonanych robdét i
pomiaréw pomontazowych.
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