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Spis kodow CPV dla robot budowlanych

Kod CPV

Grupa

Klasa

Kategoria

Opis

45100000-8

Przygotowanie terenu pod budowe

45110000-1

Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektéw budowlanych;
roboty ziemne

45111000-8

Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

45112000-5

Roboty w zakresie usuwania gleby

45113000-2

Roboty na placu budowy

45200000-9

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czgsci oraz roboty w zakresie inzynierii
ladowej i wodnej

45220000-5

Roboty inzynieryjne i budowlane

45221000-2

Roboty budowlane w zakresie budowy mostow i tuneli, szybow i
kolei podziemnej

45233000-9

Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drog

45234000-6

Roboty budowlane w zakresie budowy kolei i systeméw transportu

45260000-7

Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcji dachowych i
inne podobne roboty specjalistyczne

45262000-1

Specjalne roboty budowlane inne, niz dachowe

45300000-0

Roboty w zakresie instalacji budowlanych

Zakres robot objetych ST

Specyfikacjei Techniczne dotycza nastepujgcych robét drogowych:

Lp. | Kody CPV | Numer i tytut specyfikacji

1 |45111000-8 [D-01.01.01. Wyznaczenie trasy i punktéw wysokos$ciowych

2 |45111000-8 |D-01.02.02. Zdjecie warstwy humusu

3 [45111000-8 |D-01.02.04. Roboty rozbiérkowe

4 |45111000-8 |[D-04.01.01 Wykonanie korytowania drég

5 145233000-9 [D-04.02.01 W-wa odcinajaca i podsypkowa z piasku drobnego

6 |45233000-9 |D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie

7 145233000-9 |D-04.05.01 Podbudowa z kruszywa stabilizowanego cementem

8 [45233000-9 |D-05.03.23. Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej

9 145233000-9 [D-06.01.01. Umocnienie powierzchniowe skarp poprzez humusowanie

10 [45233000-9 |D-08.01.01. Krawezniki betonowe

11 145233000-9 |D-08.03.01. Obrzeza betonowe




D-01.01.01 WYZNACZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1 Nazwa zadania

Budowy drég dojazdowych do rozbudowywanego budynku Wydziatu Oceanotechniki
i Okretownictwa Politechniki Gdanskiej z przeznaczeniem na obiekt basenu modelowego
i pomieszczenia dydaktyczne.

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysokosciowych w terenie
rowninnym.

1.3.  Zakres robét objetych ST

W zakres rob6t pomiarowych wchodza:

e wyznaczenie polozenia sytuacyjnego i1 wysokosciowego punktéw gléwnych osi trasy i
punktéw wysokosciowych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z wytyczeniem dodatkowych przekrojow roboczych,
wyznaczenie konturéw nasypow,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokos$ciowych (reperow roboczych),

odtworzenie zniszczonych punktéw wysokosciowych,

stabilizacja punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Informacje ogélne o terenie budowy

Informacje ogdlne zwarto w DM-00.00.00.

1.5. Nazwy i kody

Grupa robot: 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe.

Klasa robot: 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektéow budowlanych,

roboty ziemne.
Kategoria robot: 45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne.

1.6  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z

definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej (ST) DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
punkt 1.4.



2, MATERIALY

Ogoélne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 2.

Do wyznaczenia 1 stabilizacji trasy 1 punktéw wysoko$ciowych nalezy stosowac:

e paliki drewniane,

stupki betonowe,

bolce stalowe,

farba do zaznaczania punktéw na jezdni,

inne niezb¢dne elementy zwigzane bezposrednio z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 3.

Do wykonania robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy i wyznaczeniem roboczych punktow
wysokosciowych nalezy stosowacd:

e teodolity lub tachimetry,

e niwelatory,

e dalmierze,

e tyczki, taty, tasmy stalowe i szpilki,

spelniajagce wymagania OST D-01.01.01 ,,Odtworzenie osi trasy i punktow wysokosciowych”
punkt 3.

4. TRANSPORT

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt
4.

Materialy i sprzet moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.
5.  WYKONANIE ROBOT

Ogoblne wymagania dotyczace wykonania robdét podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne” punkt 5.

Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane zgodnie z zasadami okre$lonymi w instrukcjach i
wytycznych GUGIK, zgodnie z OST D-01.01.01 ,Odtworzenie osi trasy i punktow
wysokosciowych”, OST GG-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, OST GG-00.11.02 ,,Zalozenie
osnowy realizacyjnej przy budowie drog i obiektow mostowych”.

Przed przystapieniem do rob6ét Wykonawca zgtosi prace do wiasciwego Powiatowego Osrodka
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej, a nastgpnie pobierze dane dotyczace osnowy
geodezyjnej oraz granic nieruchomosci objetych inwestycjg. Wykonawca uzgodni z wlasciwym
Geodeta Powiatowym sposob odtworzenia po zakonczeniu inwestycji zniszczonej badz
uszkodzonej osnowy geodezyjnej podlegajacej ochronie prawnej, zlokalizowanej w obszarze
prowadzonych prac. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
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utrwali na wlasny koszt. W oparciu o materiaty przekazane przez Zamawiajgcego oraz pobrane z
PODGiK Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do
szczegdtowego wytyczenia robot.

Wykonawca, w miar¢ potrzeb dokona niezbednych obliczen oraz prac pomiarowych zwigzanych
z prawidlowym wytyczeniem elementéw projektu w terenie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania
ogollne” punkt 6.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem trasy 1 punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK oraz zgodnie z OST D-01.01.01 ,,Odtworzenie osi trasy i punktow
wysokosciowych”.

Sprawdzanie rob6t pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wedlug nastepujacych zasad:

e 0$ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie
oraz na prostych co najmniej co 200 m,

e robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na calej dtugosci budowanego
obiektu,

e wyznaczenie nasypow 1 wykopow nalezy sprawdzi¢ tasmg i szablonem z poziomicg co
najmniej w 5 miejscach na kazdym kilometrze oraz w miejscach budzacych watpliwosci.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
punkt 7.

Jednostkg obmiaru odtworzenia trasy i punktéw wysokosciowych w terenie jest 1 kilometr
(1 km) wyniesionej i zastabilizowanej trasy. Obmiar robot zwigzanych z wyznaczeniem
obiektow mostowych jest czescig obmiaru robot mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
punkt 8.

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i
dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace podstawy platnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne” punkt 9.



Cena wykonania robot obejmuje:

e wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

e uzupeknienie osi trasy dodatkowymi punktami,

e wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

e niwelacja kontrolna reperow,

e zastabilizowanie punktow w sposoéb trwaly wraz z zabezpieczeniem i oznakowaniem
ulatwiajgcym odszukanie i ewentualne odtworzenie,

e odtworzenie w miar¢ potrzeb punktéw wysokosciowych,

e wykonanie pomiaréw biezgcych w miare postepu roboét zgodnie z Dokumentacjg Projektows,

e inne niezb¢dne prace zwigzane bezposrednio z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokosciowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK, Warszawa 1978

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna. GUGiK, Warszawa 1983.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. GUGiK, Warszawa 1979.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe. GUGiK, Warszawa 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne. GUGIK, Warszawa 1983.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne. GUGiK, Warszawa 1983.

. OST GG-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

OST GG-00.11.02 ,Zalozenie osnowy realizacyjnej przy budowie drég i obiektéw
mostowych”.
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D-01.02.02 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP
1.1 Nazwa zadania

Budowy drég dojazdowych do rozbudowywanego budynku Wydziatu Oceanotechniki
i Okretownictwa Politechniki Gdanskiej z przeznaczeniem na obiekt basenu modelowego
1 pomieszczenia dydaktyczne.

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z usuni¢gciem humusu.

1.3.  Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych ze
zdjeciem warstwy humusu z pasa rob6t ziemnych, a w szczegdlnosci:

e zdjecie warstwy humusu na petng glebokos¢ jego zalegania,

e odwiezienie i utylizacja humusu,

e inne niezbedne prace zwigzane bezposrednio ze zdjgciem humusu.

1.4. Informacje ogélne o terenie budowy

Informacje ogoélne zwarto w DM-00.00.00.

1.5. Nazwy i kody

Grupa robdét: 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowg.

Klasa robot: 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektow budowlanych,
roboty ziemne.

Kategoria robot: 45112000-5 Roboty w zakresie usuwania gleby.

1.6  OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podano w DM-00.00.00.

2. MATERIALY

Nie wystepuja

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 3.
Do wykonania robdt zwigzanych ze zdj¢ciem warstwy humusu nalezy stosowac:

e spycharki,
e rowniarki,



e lopaty, szpadle i inny sprzg¢t rgczny - w miejscach, gdzie prawidlowe wykonanie robdt
sprzgtem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

e koparki i samochody samowyladowcze do transportu.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.
Zdjety humus moze by¢ przewozony dowolnym srodkiem transportu zgodnie z Dokumentacja
Projektows (zaleznie od odlegtosci transportu). Nadmiar humusu nalezy przewiez¢é na miejsce
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

5, WYKONANIE ROBOT

Ogélne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania
ogollne” punkt 5.

5.1. Zdjecie warstwy humusu

Humus nalezy zdejmowac¢ mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek oraz
dodatkowo stosowaé reczne wykonanie rob6t jako uzupelnienie prac wykonywanych
mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa roboét ziemnych, ktora jest okreslona w
Dokumentacji Projektowej oraz w innych miejscach wskazanych przez Inspektora Nadzoru.
Humus nalezy zdja¢ na pelng glebokos¢ jego zalegania wedtug faktycznego stanu wystepowania.
Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny
by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a
takze najezdzaniem przez pojazdy i zageszczaniem. Nie nalezy zdejmowaé humusu w czasie
intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby unikngé zanieczyszczenia humusu gruntem
nieorganicznym.

5.2. Zagospodarowanie humusu

Zdj¢ta warstwa humusu powinna by¢ utylizowana zgodne z Dokumentacjg Projektows lub
zgodnie z obowigzujagcymi przepisami. Sposob utylizacji humusu powinien by¢ uzgodnione z
Inspektorem Nadzoru.

5.3. Zdjecie darniny

Darning nalezy usung¢ mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek i przewiezé¢ w
miejsce uzgodnione z Inspektorem Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogoblne wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania
0go6lne” punkt 6.

Sprawdzanie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu z
powierzchni pasa robdt ziemnych, zgodnie z Dokumentacja Projektowa i wskazaniami
Inspektora Nadzoru.



7, OBMIAR ROBOT

bh

Ogoélne wymagania dotyczace obmiary robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne
punkt 7.
Jednostka obmiarows jest:

e 1 m’® (metr szescienny) zdjetego humusu oraz jego utylizacja
8.  ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady dotyczace odbioru robdt podano w ST DM-00.00.00 “Wymagania og6lne” pkt 8.
9.  PODSTAWY PLATNOSCI

Ogoblne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne” punkt 9.

Cena 1 m3 (metra szesciennego) zdjetego humusu obejmuje:
e zdjecie warstwy humusu na petng glebokos¢ jego zalegania,

e odwiezienie i utylizacja nadmiaru humusu,
e inne niezbgdne prace zwigzane bezposrednio ze zdjeciem humusu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.



D-01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
1.  WSTEP
1.1 Nazwa zadania

Budowy drég dojazdowych do rozbudowywanego budynku Wydziatu Oceanotechniki
i Okretownictwa Politechniki Gdanskiej z przeznaczeniem na obiekt basenu modelowego

i pomieszczenia dydaktyczne.
1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z rozbidrkg elementdw drég w pasie drogowym.

1.3.  Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST maja zastosowanie przy wykonaniu rozbiorki elementow
istniejacej nawierzchni.

1.4. Informacje ogélne o terenie budowy

Informacje ogoélne zwarto w DM-00.00.00.

1.5. Nazwy i kody

Grupa robot: 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowg.

Klasa robot: 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektéw budowlanych,

roboty ziemne.
Kategoria robdt: 45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne.

1.6  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podano w DM-00.00.00.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 3.
Do wykonania rob6t rozbiérkowych nawierzchni nalezy uzyé:
e koparek i fadowarek,

e samochodéw samowytadowczych,

e kruszarki do elementéw betonowych,
o frezarki,

e samochody ci¢zarowe,

o dzwigi,

inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
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4. TRANSPORT

Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.
Materialy pochodzace z rozbiérki powinny by¢é przewozone w taki sposob, aby nie
zanieczyszcza¢ drog, nie stwarza¢ niebezpieczenstwa dla ruchu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania
ogblne” punkt 5.

Przed przystgpieniem do prac rozbiérkowych Wykonawca przedstawi: szczegbélowy projekt
organizacji ruchu na czas robdt rozbiérkowych, harmonogram oraz szczegétowe projekty
technologiczne prac rozbiérkowych Inspektorowi Nadzoru, oraz uzyska jego akceptacje.

Roboty rozbiérkowe elementéw drég, ogrodzen i przepustdw obejmuja usunig¢cie z terenu
budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa,
SST lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbidrkowe;,
Inspektor Nadzoru moze poleci¢c Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej
zostanie okreslony przewidziany odzysk materialow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub r¢cznie w sposéb okreslony w SST
lub przez Inspektora Nadzoru.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frezarek drogowych, nalezy
spetni¢ warunki okreslone w SST D-05.03.11 ,,Frezowanie nawierzchni asfaltowych na zimno”
W przypadku robot rozbiérkowych przepustu nalezy dokonac:

e odkopania przepustu,

e ew. ustawienia przeno$nych rusztowan przy przepustach wyzszych od okoto 2 m,

e rozbicia elementow, ktorych nie przewiduje si¢ odzyskaé, w sposéb reczny lub
mechaniczny z ew. przecigciem pretow zbrojeniowych i ich odgigciem,

e demontazu prefabrykowanych elementéw przepustéw (np. rur, elementéw skrzynkowych,
ramowych) z uprzednim oczyszczeniem spoin i cze$ciowym usunieciu law, wzglednie
ostroznego rozebrania konstrukcji kamiennych, ceglanych, klinkierowych itp. przy
zatozeniu ponownego ich wykorzystania,

e oczyszczenia rozebranych elementdéw, przewidzianych do powtdrnego uzycia (z
zaprawy, kawatkow betonu, izolacji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia
Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okres§lone w SST lub wskazane przez
Inspektora Nadzoru.

Elementy i materialy, ktoére zgodnie z SST staja si¢ whasnoscia Wykonawcy, powinny by¢
usuni¢te z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drég, ogrodzen i przepustéw znajdujace si¢ w
miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny
by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody
opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopoéw drogowych nalezy wypetnic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zaggsci¢ zgodnie z
wymaganiami okreslonymi w SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogoélne wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania
0golne” punkt 6.

Kontrola jako$ci robot rozbidérkowych polega na wizualnym sprawdzeniu ich zgodnosci z
Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Kontrola jakosci materiatéw
pochodzacych z kruszenia elementéw polega na sprawdzaniu jego maksymalnego uziarnienia.

7. OBMIAR ROBOT

Ogo6lne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

punkt 7.

Jednostkg obmiaru jest:

e 1 m’ (metr kwadratowy) — dla nawierzchni, warstw asfaltowych, podbudéw, chodnik6w.

e 1 m (metr biezacy) — dla ogrodzen, barier stalowych, barieroporgczy, kraweznikow, obrzezy,
przepustow, fundamentéw, stupkéw, rur betonowych.

e | szt. (sztuka) — dla znakéw lub tablic drogowych, stupkéw drogowych, bram i wjazdéw
bramowych, studzienek kanalizacyjnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
punkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogoélne wymagania dotyczgce podstawy platnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania
ogblne” punkt 9.

Cena wykonania robdt obejmuje:

e szczegOlowe projekty techniczne zgodnie z ST oraz projektem wykonawczym,

e prace przygotowawcze i pomiarowe,

e oznakowanie robot,

e rozbidrke elementéw jezdni, ulic, ogrodzen i przepustow,

e rozbidrke pozostatych elementow,

e zatadunek i odwiezienie materialéw z rozbidrki poza teren budowy wg wskazan Inwestora,
e utylizacj¢ materialow niewykorzystanych do dalszych prac,

e uporzadkowanie terenu rozbiorki,

e inne niezbgdne czynnosci bezposrednio zwigzane z rozbidérkami elementéw drog i ulic.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. O odpadach.(Dz. U. z dnia 20 czerwca 2001 r.)

12



D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I
ZAGESZCZENIEM PODLOZA

1.  WSTEP

1.1 Nazwa zadania

Budowy drog dojazdowych do rozbudowywanego budynku Wydziatu Oceanotechniki
i Okretownictwa Politechniki Gdanskiej z przeznaczeniem na obiekt basenu modelowego
1 pomieszczenia dydaktyczne.

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych wykonaniem koryta, profilowaniem oraz zaggszczeniem podtoza.

1.3.  Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza prowadzenia i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem
koryta oraz profilowaniem oraz zageszczeniem podioza.

1.4. Informacje ogélne o terenie budowy
Informacje ogoélne zwarto w DM-00.00.00.

1.5. Nazwy i kody

Grupa robét: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych
obiektow budowlanych lub ich czg¢sci oraz robdt w zakresie
inzynierii ladowej i wodne;.

Klasa robét: 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drog,
lotnisk i kolei, wyr6wnania terenu.

Kategoria robot: 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drog.

1.6 OKkreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej (ST) DM-00.00.00
»Wymagania ogdlne” punkt 1.4.

p s MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 3.
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Do wykonania robét nalezy uzyé:

e spycharek lub réwniarek z ukosnie ustawionymi lemieszami, Inspektor Nadzoru moze
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku jazdy,

e koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

e przewoznych zbiornikow na wodg¢ do zwilzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia do
roéwnomiernego dozowania wody,

e walcow ogumionych, stalowych lub wibracyjnych i ptyt wibracyjnych do zageszczania.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
Wodg¢ mozna transportowa¢ dowolnymi srodkami transportowymi.

5.  WYKONANIE ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania
ogollne” punkt 5.

5.1. Przygotowanie robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do profilowania i zageszczania podtoza bezposrednio przed
rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystgpienie
do profilowania 1 zaggszczenia podloza jest mozliwe za zgoda Inspektora Nadzoru w
korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywaé si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2.  Profilowanie podloza

Przed przystgpieniem do profilowania podioze powinno byé oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedna terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca sig, aby
rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne
podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podlozu
przewidzianym do profilowania, wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokos¢
zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajagcy wymagania
dowiazujace dla gornej strefy korpusu, w iloéci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych
wysokosciowych 1 zaggsci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zaggszczenia podanego w
tablicy 1.

Paliki lub szpilki nalezy ustawi¢ w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno
umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia rob6t w odstgpach nie wigkszych niz
co 10 m.
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Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i ST, w miarg mozliwosci powinien on by¢ wbudowany w
nasyp, jezeli jest to nie mozliwe nalezy odwiez¢ odspojony grunt na odktad.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczenia.

5.3. Zageszczanie podloza

Zageszczenie podioza nalezy kontynuowaé do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zaggszczenia nalezy okreslié w oparciu o
normalng prébg Proctora. Wtérny modut odksztalcenia zageszczonego koryta powinna byé nie
mniejszy od wartosci podanych w tablicy 1. Wymagania te sg obnizone w stosunku do
normowych, poniewaz bedzie wykonana warstwa stabilizowana cementem (ST D-04.05.01).

Tablica 1. Minimalny wskaznik zageszczenia i no§no$é

Strefa korpusu Minimalna | Wtdrny modut odksztatcenia
warto$¢ Is | Grunty spoiste | Grunty niespoiste

Drogi dojazdowe

Od 0 do 0,2 m ponizej niwelety robot|1,00 100 100

ziemnych 0,97 60 80

Od 0,2 do 0,5 m ponizej niwelety robot 45 60

ziemnych

Ponizej 0,5 m od niwelety rob6t ziemnych

Zjazdy

Od 0 do 0,2 m ponizej niwelety robot|1,00 80 80

ziemnych 0,97 60 80

Od 0,2 do 0,5 m ponizej niwelety robot 30 60

ziemnych

Ponizej 0,5 m od niwelety robdt ziemnych

Chodniki

Goérna warstwy o grubosci do 20 cm [0,97 - -

Powierzchnia skarp

Goérna powierzchnia o grubosci do 20 cm 0,95 |- -

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie
badania zageszczenia, kontrolg zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych. W
takim przypadku stosunek modutu wtérnego do pierwotnego powinien by¢ nie wigkszy od 2,2.
Wilgotno$é gruntu podioza podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z
tolerancjg -2%, +1%.

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastgpi
przerwa w robotach i wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to
powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem.
Jezeli wyprofilowane 1 zageszczone podloze uleglo zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej
warstwy mozna przystgpi¢ po jego naturalnym osuszeniu.
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Po osuszeniu podloza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy to naprawe
wykona on na wilasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne” punkt 6.

6.1. Badania w czasie do robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie trwania rob6t podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiar6w w czasie trwania robot

lp. |Badania Czgstotliwo$¢ badan Tolerancje
1 Szerokosé +10, -5 cm
2 Roéwnos¢ podiuzna Co 20 m. na kazdym pasie|<20 mm
3 |Réwno$é poprzeczne ruchu <20 mm
4 Spadki poprzeczne +0,5%
5 Rzgdne wysoko$ciowe +1,-2 cm
6 Uksztaltowanie osi w planie +5cm
7 Zaggszczenie 2 razy na dzialce roboczej ale

nie rzadziej niz co 600m’

Rownos$¢ podloza nalezy sprawdzad tatg 4-metrows i klinem.

Zageszczenie podloza nalezy sprawdzaé co 600 m?®. Co dziesigtemu badaniu zageszczenia
gruntéw powinno towarzyszy¢ badanie no$nosci. Mogg by¢ stosowane nastepujgce metody:

e wolunometru,

e weciskanego cylindra (za zgoda Inspektora Nadzoru).

W przypadku wystapienia w podlozu grubego kruszywa nie dopuszcza si¢ stosowania metody
wciskanego cylindra.

W zaleznosci od zmiennosci gruntu Wykonawca uzgodni z Inspektorem Nadzoru czgstotliwosé
wyznaczania maksymalnej gestosci szkieletu gruntowego i optymalnej wilgotnosci w badaniu
Proctora.

Nosno$¢ podloza nalezy sprawdzaé metodg obciqzen plytowych stosujac plyte o srednicy
300 mm. Nalezy wykona¢ 1 badanie na 3000 m’ uk%adanyct;warstw Badanie nalezy

przeprowadzi¢ zgodnie z normgPN=S
Zaggszczenie 1 no$nos¢ jest praw1d}owe _]ezeh y
e Is min 2 Is wymaganes /

hd IO min = IO wymaganes
6.2. Postepowanie z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie odcinki niewlasciwie wykonane nalezy spulchni¢ na glgboko$é, co najmniej
10 cm, usung¢ lub doda¢ nowego materialu i ponownie zagescic. W przypadku niemoznosci
odpowiedniego zaggszczenia wbudowany material nalezy wymienié.
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7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

punkt 7.
Jednostkg obmiaru jest 1 m® (jeden metr kwadratowy) profilowania powierzchni skarp, dna i

korony oraz korytowanie z plantowaniem,.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace odbioru robdét podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

punkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z Dokumentacja Projektows, ST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji podanych w punkcie 6

daly pozytywne wyniki.
9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogodlne wymagania dotyczace podstawy platnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” punkt 9.

Cena za 1 m* wyprofilowanej i zageszczonego podtoza obejmuje:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

zatadunek nadmiaru gruntu i odwiezienie go na odktad lub nasyp,

profilowanie,

zageszczenia,

utrzymanie zaggszczonego podtoza,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w ST,

e inne niezbedne czynnodci zwigzane z wykonaniem koryta, profilowaniem i zaggszczeniem
podtoza.
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