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Spis kodéw CPV dla rob6t budowlanych

Kod CPV

Grupa

Klasa

Kategoria

Opis

45100000-§

Przygotowanie terenu pod budew

45110000-1

Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektéwdbwlanych;
roboty ziemne

45111000-§

Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

45112000-§

Roboty w zakresie usuwania gleby

45113000-2

Roboty na placu budowy

45200000-4

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletimjaiaktow
budowlanych lub ich e#ci oraz roboty w zakresie gnierii
ladowej i wodnej

45220000-§

Roboty irzynieryjne i budowlane

45221000-2

Roboty budowlane w zakresie budowy mostow i turszlybow i
kolei podziemnej

45233000-9

Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowaraa or
wykonywania nawierzchni autostrad, drog

45234000-¢

Roboty budowlane w zakresie budowy kolei i systeni@nsportu

45260000-7}

Roboty w zakresie wykonywania pokrykonstrukcji dachowych
inne podobne roboty specjalistyczne

45262000-1

Specjalne roboty budowlane innez dachowe

45300000-(

Roboty w zakresie instalacji budowlanych

Zakres robot objetych ST

Specyfikacjei Techniczne dotycnastpujacych robét drogowych:

Lp. [Kody CPV | Numer i tytut specyfikaciji

1 [45111000-8|D-01.01.01. Woyznaczenie trasy i punktow wysakowych

2 [45111000-8|D-01.02.02. Zdjcie warstwy humusu

3 |45111000-8|D-01.02.04. Roboty rozbiorkowe

4 145111000-8|D-04.01.01 Wykonanie korytowania drog

5 [45233000-9|D-04.02.01 W-wa odcinaga i podsypkowa z piasku drobnego

6 |45233000-9|D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibzn@go
mechanicznie

7 |45233000-9 | D-04.05.01 Podbudowa z kruszywa stabilizowanegoecgem

8 |45233000-9| D-05.03.23. Nawierzchnia z kostki bméj betonowej

9 |45233000-9|D-06.01.01. Umocnienie powierzchniowe skarp popfagnusowanie

10 [45233000-9|D-08.01.01. Krawzniki betonowe

11 |45233000-9|D-08.03.01. Obrzea betonowe




D-01.01.01 WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1 Nazwa zadania

Budowy drég dojazdowych do rozbudowywanego budywiuaziatu Oceanotechniki
i Okretownictwa Politechniki Gdaskiej z przeznaczeniem na obiekt basenu modelowego
I pomieszczenia dydaktyczne.

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej X&§ wymagania dotycgce wykonania i
odbioru robot zwjzanych z wyznaczeniem trasy i punktow wysakowych w terenie
rowninnym.

1.3. Zakres robot obgtych ST

W zakres rob6t pomiarowych wchagdz

e wyznaczenie potgenia sytuacyjnego i wysokciowego punktéw gtownych osi trasy i
punktéw wysokéciowych,

* wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z wytyczenieaatkowych przekrojow roboczych,

* wyznaczenie konturéw nasypow,

* wyznaczenie dodatkowych punktow wység&owych (reperow roboczych),

» odtworzenie zniszczonych punktow wység&owych,

 stabilizacja punktow w sposob trwaty, ochrona ichep zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposOb utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Informacje ogdlne o terenie budowy

Informacje ogolne zwarto w DM-00.00.00.

1.5. Nazwy i kody

Grupa robot: 45100000-8 Przygotowanie terenu patbi:.

Klasa robot: 45110000-1 Roboty w zakresie burzemazbiorki obiektow budowlanych,
roboty ziemne.

Kategoria robot: 45111000-8 Roboty w zakresie miezeoboty ziemne.

1.6  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z

definiciami podanymi w Specyfikacji Technicznej (SDM-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
punkt 1.4.



2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam ST
DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne” punkt 2.

Do wyznaczenia i stabilizacji trasy i punktow wysé&owych naley stosowa:

 paliki drewniane,

» stupki betonowe,

* bolce stalowe,

» farba do zaznaczania punktéw na jezdni,

* inne niezlkdne elementy zwrane bezpoednio z odtworzeniem trasy 1 punktow
wysokasciowych.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne” puBkt

Do wykonania robo6t zwzanych z odtworzeniem trasy i wyznaczeniem robdtzyenktow
wysokasciowych naley stosowa:

e teodolity lub tachimetry,

e niwelatory,

* dalmierze,

e tyczki, taty, tamy stalowe i szpilki,

spetniajce wymagania OST D-01.01.01 ,Odtworzenie osi tragyinktow wysokeéciowych”
punkt 3.

4, TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagani@g punkt
4.

Materiaty i sprzt mogy by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne wymagania dotygze wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagan
0golne” punkt 5.

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z zasadami ckoaymi w instrukcjach i
wytycznych GUGIK, zgodnie z OST D-01.01.01 ,Odtwemige osi trasy i punktow
wysokaciowych”, OST GG-00.00.00 ,Wymagania ogélne”, OSTG®G0.11.02 ,Zalaenie
osnowy realizacyjnej przy budowie drog i obiektéwstowych”.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca zgtosi prace doseiaego Powiatowego €odka
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej, a gpete pobierze dane dotygze osnowy
geodezyjnej oraz granic nieruchosnbobjetych inwestycy. Wykonawca uzgodni z wdaiwym
Geodej Powiatowym sposOb odtworzenia po zaédxeniu inwestycji zniszczonej atiz
uszkodzonej osnowy geodezyjnej podlggeaj ochronie prawnej, zlokalizowanej w obszarze
prowadzonych prac. Uszkodzone lub zniszczone zgakidezyjne Wykonawca odtworzy i
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utrwali na wkasny koszt. W oparciu 0 materialy azane przez Zamawigego oraz pobrane z
PODGIK Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary geodezyjne niezne do
szczegOtowego wytyczenia robot.

Wykonawca, w miar potrzeb dokona niezldinych obliczé oraz prac pomiarowych zgdanych
z prawidtowym wytyczeniem elementow projektu w teee

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne wymagania dotygee kontroli jakdci robot podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 6.

Kontrole jakaosci prac pomiarowych zwranych 2z wyznaczaniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i

wytycznych GUGIK oraz zgodnie z OST D-01.01.01 ,@dtzenie osi trasy i punktow
wysokasciowych”.

Sprawdzanie rob6t pomiarowych natgrzeprowadz wedtug nasipujacych zasad:

» 0$ drogi naley sprawdzt na wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznaclpoziomie
oraz na prostych co najmniej co 200 m,

* robocze punkty wysokgiowe naley sprawdzt niwelatorem na catej diugo budowanego
obiektu,

e wyznaczenie nasypow i wykopow najesprawdzt tadma i szablonem z poziomicco
najmniej w 5 miejscach na k@dym kilometrze oraz w miejscach budych watpliwosci.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotygeze obmiaru robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagargalne”
punkt 7.

Jednostlk obmiaru odtworzenia trasy i punktow wysékimwych w terenie jest 1 kilometr
(1 km) wyniesionej i zastabilizowanej trasy. Obmiayb6t zwgzanych z wyznaczeniem
obiektow mostowych jest egcig obmiaru robét mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotygee odbioru robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagamgalne”
punkt 8.

Odbior robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu koiit geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotygze podstawy ptatrei podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 9.



Cena wykonania robot obejmuje:

10.

OCO~NOOTDS,WNPE

wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktéwsekagciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnymtyezeniem dodatkowych
przekrojéw,
niwelacja kontrolna reperow,
zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly wraz z ezgdbeczeniem i oznakowaniem
utatwiajgcym odszukanie i ewentualne odtworzenie,
odtworzenie w miarpotrzeb punktow wysokeciowych,
wykonanie pomiarow bigcych w miag postpu robot zgodnie z Dokumentadfrojektovy,
inne niezledne prace zwkzane bezpoednio z odtworzeniem trasy i punktow
wysokasciowych.

PRZEPISY ZWIAZANE

. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonya@mac geodezyjnych.

. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poaiddUGiK, Warszawa 1978

. Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaowa osnowa geodezyjna. GUGIK, Warszawa 1983.
. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegsGUGIK, Warszawa 1979.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe. GUGIK, Warszawa 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne. @{J®Varszawa 1983.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GiJ Warszawa 1983.

. OST GG-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

. OST GG-00.11.02 ,Zalenie osnowy realizacyjnej przy budowie drég i obiek

mostowych”.



D-01.02.02 ZDECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP

1.1 Nazwa zadania

Budowy drég dojazdowych do rozbudowywanego budyWiuaziatu Oceanotechniki

I Okretownictwa Politechniki Gdaskiej z przeznaczeniem na obiekt basenu modelowego
I pomieszczenia dydaktyczne.

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej X&I wymagania dotyce wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z usugciem humusu.

1.3.  Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét z@anych ze
zdjeciem warstwy humusu z pasa rob6t ziemnych, a wesgdndci:

» zdjecie warstwy humusu na patgtebokas¢ jego zalegania,

* odwiezienie i utylizacja humusu,

* inne niezldne prace zwzane bezpoednio ze zdjciem humusu.

1.4. Informacje ogdlne o terenie budowy

Informacje ogblne zwarto w DM-00.00.00.

1.5. Nazwy i kody

Grupa robot: 45100000-8 Przygotowanie terenu pahbiel

Klasa robdét: 45110000-1 Roboty w zakresie burzemgzbiorki obiektéw budowlanych,

roboty ziemne.
Kategoria robdt: 45112000-5 Roboty w zakresie usuavgleby.

1.6 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podano w DM-00.00.00.

2. MATERIALY

Nie wystpuja

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” puBkt
Do wykonania rob6t zwizanych ze zdciem warstwy humusu nadg stosowa:

* spycharki,
e roéwniarki,



* lopaty, szpadle i inny spgz reczny - w miejscach, gdzie prawidtowe wykonanie itobd
sprztem zmechanizowanym nie jest we,

» koparki i samochody samowytadowcze do transportu.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymaganiarogj’ pkt 4.
Zdjety humus mae by przewaony dowolnymsrodkiem transportu zgodnie z Dokumengac]
Projektowy (zaleznie od odlegtéci transportu). Nadmiar humusu naleprzewiez¢ na miejsce
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne wymagania dotygze wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagan
0golne” punkt 5.

5.1. Zdjecie warstwy humusu

Humus nalgy zdejmowa mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spgéharaz
dodatkowo stosowa reczne wykonanie robét jako uzupetnienie prac wykaayych
mechanicznie.

Warstwe humusu natey zdjg¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych, ktésagérelona w
Dokumentacji Projektowej oraz w innych miejscactkazanych przez Inspektora Nadzoru.
Humus naley zdja¢ na peha glebokas¢ jego zalegania wedtug faktycznego stanu gp@ivania.
Zdjety humus nalgy sktadow@ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania hunpsainny
by¢ przez Wykonawg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przetteayszczeniem, a
takze najedzaniem przez pojazdy i zesgczaniem. Nie nalg zdejmowa humusu w czasie
intensywnych opadow i bezgednio po nich, aby unilkg zanieczyszczenia humusu gruntem
nieorganicznym.

5.2.  Zagospodarowanie humusu

Zdjeta warstwa humusu powinna dwtylizowana zgodne z DokumentadpProjektows lub
zgodnie z obowzujgcymi przepisami. Sposob utylizacji humusu powiniBg uzgodnione z
Inspektorem Nadzoru.

5.3.  Zdjecie darniny

Darnire naleey usura¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spgéhaprzewiéc¢ w
miejsce uzgodnione z Inspektorem Nadzoru.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne wymagania dotygee kontroli jakdci robot podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 6.

Sprawdzanie jak@i robdt polega na wizualnej ocenie kompldtiousungcia humusu z
powierzchni pasa robot ziemnych, zgodnie z Dokuemgnt Projektovws i wskazaniami
Inspektora Nadzoru.



7. OBMIAR ROBOT
Ogolne wymagania dotygeze obmiary robot podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagavgalne”
punkt 7.
Jednostk obmiarowy jest:
« 1 m® (metr szécienny) zdgtego humusu oraz jego utylizacja
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady dotygee odbioru robot podano w ST DM-00.00.00 “Wymagargalne” pkt 8.
9. PODSTAWY PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotygze podstawy ptatrei podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 9.

Cena 1 m3 (metra sa@ennego) zdjtego humusu obejmuije:
» zdjecie warstwy humusu na pehgicbokas¢ jego zalegania,

» odwiezienie i utylizacja nadmiaru humusu,
* inne niezledne prace zwizane bezpgednio ze zdjciem humusu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpuja.



D-01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
1.  WSTEP
1.1  Nazwa zadania
Budowy drég dojazdowych do rozbudowywanego budywiuaziatu Oceanotechniki

i Okretownictwa Politechniki Gdaskiej z przeznaczeniem na obiekt basenu modelowego
I pomieszczenia dydaktyczne.

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XS§ wymagania dotycgce wykonania i
odbioru robot zwgzanych z rozbiérk elementéw drog w pasie drogowym.

1.3. Zakres robé6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST maastosowanie przy wykonaniu rozbiorki elementow
istniejgcej nawierzchni.

1.4. Informacje ogdlne o terenie budowy
Informacje ogolne zwarto w DM-00.00.00.
1.5. Nazwy i kody

Grupa robot: 45100000-8 Przygotowanie terenu patbis:.

Klasa robot: 45110000-1 Roboty w zakresie burzemazbiorki obiektow budowlanych,
roboty ziemne.

Kategoria robot: 45111000-8 Roboty w zakresie miezeoboty ziemne.

1.6  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podano w DM-00.00.00.

2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne” puBkt
Do wykonania robot rozbidrkowych nawierzchni riglezyc:

» koparek i fadowarek,

* samochodow samowytadowczych,

e kruszarki do elementow betonowych,

o frezarki,
« samochody ezarowe,
o dzwigi,

* inny sprzt zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
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4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymaganiarogj’ pkt 4.
Materiaty pochodzce z rozbiérki powinny by przewaone w taki sposob, aby nie
zanieczyszczadrdg, nie stwarzaniebezpieczestwa dla ruchu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne wymagania dotygze wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagan
0golne” punkt 5.

Przed przysipieniem do prac rozbiérkowych Wykonawca przedstasuiczegotowy projekt
organizacji ruchu na czas roboét rozbiérkowych, raragram oraz szczegotowe projekty
technologiczne prac rozbiorkowych Inspektorowi Nadz oraz uzyska jego akceptacj

Roboty rozbiorkowe elementow drog, ogrohlze przepustéw obejmuj usungcie z terenu
budowy wszystkich elementow wymienionych w pkt 1z8pdnie z dokumentacjprojektows,
SST lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentamjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej,
Inspektor Nadzoru me polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktorej
zostanie okrdony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiorkowe mima wykonyw& mechanicznie lubgcznie w sposob okéony w SST
lub przez Inspektora Nadzoru.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosewa frezarek drogowych, nale
speint warunki okrélone w SST D-05.03.11 ,Frezowanie nawierzchni asf@ych na zimno”

W przypadku robét rozbidrkowych przepustu agldokond:

» odkopania przepustu,

e ew. ustawienia przesoych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,

* rozbicia elementow, ktorych nie przewiduje¢c sbdzyska, w sposob gczny lub
mechaniczny z ew. przeciem petdéw zbrojeniowych i ich odgtiem,

* demontau prefabrykowanych elementéw przepustéw (np. fementow skrzynkowych,
ramowych) z uprzednim oczyszczeniem spoin gscipwym usungciu taw, wzgednie
ostraznego rozebrania konstrukcji kamiennych, ceglanyklnkierowych itp. przy
zatazeniu ponownego ich wykorzystania,

e oczyszczenia rozebranych elementow, przewidziangtioh powtérnego iycia (z
zaprawy, kawatkdéw betonu, izolacji itp.) i ich posavania.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinnycbysuwane bez
powodowania zédnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtapic wlasndcia
Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okéone w SST lub wskazane przez
Inspektora Nadzoru.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST stag wilasndcia Wykonawcy, powinny by
usuntte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow drogrodzé i przepustéw znajdgge s¢ w
miejscach, gdzie zgodnie z dokumenjgmjojektows bedg wykonane wykopy drogowe, powinny
by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdnoalezy zapobiec gromadzeniugsiv nich wody
opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopow drogowych nale wypeni,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzjo terenu i zagci¢c zgodnie z
wymaganiami okrdonymi w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne wymagania dotygee kontroli jakdci robot podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 6.

Kontrola jakadci robét rozbiorkowych polega na wizualnym sprawdaeich zgodnéci z
Dokumentagj Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Kontrolaojak materiatow
pochodacych z kruszenia elementéw polega na sprawdzagaurgksymalnego uziarnienia.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotygeze obmiaru robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagargalne”

punkt 7.

Jednostk obmiaru jest:

« 1 nt (metr kwadratowy) — dla nawierzchni, warstw asfaigch, podbudéw, chodnikéw.

* 1 m (metr bieagcy) — dla ogrodzi barier stalowych, barieropgzy, kraveznikow, obrzey,
przepustéw, fundamentow, stupkdéw, rur betonowych.

e 1 szt. (sztuka) — dla znakow lub tablic drogowyslupkow drogowych, bram i wjazdéw
bramowych, studzienek kanalizacyjnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotygee odbioru robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagamgalne”
punkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotygze podstawy ptatrei podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 9.

Cena wykonania robot obejmuje:

* szczegotowe projekty techniczne zgodnie z ST oraektem wykonawczym,

* prace przygotowawcze i pomiarowe,

* 0znakowanie robot,

* rozbiérke elementdw jezdni, ulic, ogrodie przepustow,

e rozbidrke pozostatych elementow,

» zaladunek i odwiezienie materiatdw z rozbiérki poen budowy wg wskaadnwestora,
» utylizaci materiatdw niewykorzystanych do dalszych prac,

» uporzdkowanie terenu rozbiorki,

* inne niezledne czynnéci bezpadrednio zwizane z rozbidrkami elementow drég i ulic.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. O odpadach.(Dz thia 20 czerwca 2001 r.)
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D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM |
ZAGESZCZENIEM PODLO ZA

1.  WSTEP

1.1  Nazwa zadania

Budowy drég dojazdowych do rozbudowywanego budywiuaziatu Oceanotechniki
i Okretownictwa Politechniki Gdaskiej z przeznaczeniem na obiekt basenu modelowego
I pomieszczenia dydaktyczne.

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej X&§ wymagania dotycgce wykonania i
odbioru robot zwgzanych wykonaniem koryta, profilowaniem oraz gagzeniem podia.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotygrowadzenia i odbioru robét zyzianych z wykonaniem
koryta oraz profilowaniem oraz zgggczeniem podia.

1.4. Informacje ogdlne o terenie budowy
Informacje ogolne zwarto w DM-00.00.00.
1.5. Nazwy i kody

Grupa robot: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresignoszenia kompletnych
obiektow budowlanych lub ich e&ci oraz robdt w zakresie
inzynierii ladowej i wodnej.

Klasa robot: 45230000-8 Roboty budowlane w zakrebigdowy rurocigow, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostratipg,
lotnisk i kolei, wyrGwnania terenu.

Kategoria robot: 45233000-9 Roboty w zakresie kmmstania, fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drog.

1.6  Okreslenia podstawowe

Stosowane okstenia podstawowe ags zgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definiciami podanymi w Specyfikadiechnicznej (ST) DM-00.00.00
~Wymagania ogolne” punkt 1.4.

2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne” puBkt
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Do wykonania robot naky uzyc:

» spycharek lub rowniarek z ukae ustawionymi lemieszami, Inspektor Nadzoruzeo
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podta z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku jazdy,

» koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamgskich koryt),

* przewanych zbiornikbw na wogldo zwikzania mieszanki, wypogsanych w uradzenia do
rownomiernego dozowania wody,

» walcow ogumionych, stalowych lub wibracyjnych ifyibracyjnych do zagszczania.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymaganiarogj’ pkt 4.
Wode maozna transportow@adowolnymisrodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne wymagania dotygze wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagan
0golne” punkt 5.

5.1. Przygotowanie robot

Wykonawca powinien przyspi¢c do profilowania i zagszczania podita bezpérednio przed
rozpoczciem robot zwgzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \atiejsze przysipienie

do profilowania i zagszczenia podim jest maliwe za zgod Inspektora Nadzoru w
korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zagszczonym podizu nie mae odbywé& si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2.  Profilowanie podiaza

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdo naley sprawdzé, czy istniegce rzdna terenu
umazliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanycltedaych podiéa. Zaleca si, aby
rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniegrd wyzsze ni projektowane ralne
podiaza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wggtjs zanienia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, wykonawca powiniepukhni podiaze na gtbokasé
zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru, dawdodatkowy grunt spetniggy wymagania
dowigzujgce dla gornej strefy korpusu, w ko koniecznej do uzyskania wymaganychdzych
wysokasciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia podanego w
tablicy 1.

Paliki lub szpilki naley ustawé w osi drogi i w rzdach rownolegtych do osi drogi lub w inny
sposOb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Rezozenie palikdw lub szpilek powinno
umazliwia¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w aghstch nie wgkszych ni
co 10 m.
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Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiniby wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i ST, w mgianazliwosci powinien on by wbudowany w
nasyp, jeeli jest to nie mgliwe nalezy odwiez¢ odspojony grunt na odktad.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przysgpi¢ do jego zagszczenia.

5.3. Zagszczanie podiga

Zagsszczenie podim naley kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskk zagszczenia nalgy okresli¢c w oparciu o
normalry proke Proctora. Wtorny modut odksztatcenia gsarzonego koryta powinna oyie

mniejszy od wartéci podanych w tablicy 1. Wymagania tg sbnizone w stosunku do
normowych, poniewabedzie wykonana warstwa stabilizowana cementem (PR 05.01).

Tablica 1. Minimalny wskanik zag:szczenia i nénos¢

Strefa korpusu MinimalnaWtérny modut odksztalcenia
wartdi¢ Is | Grunty spoiste Grunty niespoiste

Drogi dojazdowe

Od 0 do 0,2 m ponej niwelety robét1,00 100 100

ziemnych 0,97 60 80

Od 0,2 do 0,5 m pomej niwelety robog 45 60

ziemnych

Ponizej 0,5 m od niwelety rob6t ziemnych

Zjazdy

Od 0 do 0,2 m ponej niwelety robét1,00 80 80

ziemnych 0,97 60 80

Od 0,2 do 0,5 m pomej niwelety robog 30 60

ziemnych

Ponizej 0,5 m od niwelety rob6t ziemnych

Chodniki

Gérna warstwy o gruliei do 20 cm | 0,97 | - | -

Powierzchnia skarp

Gérna powierzchnia o grubci do 20cm | 0,95 | - | -

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twary podiaze uniemdaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia, kontrelzag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych. W
takim przypadku stosunek modutu wtérnego do piem&gb powinien by nie wickszy od 2,2.
Wilgotnos¢ gruntu podiaga podczas zaggzczania powinna kByréwna wilgotngci optymalnej z
tolerancy -2%, +1%.

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtaze po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno liyutrzymane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi
przerwa w robotach i wykonawca nie przystnatychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to
powinien on zabezpieczyodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej
warstwy mana przysipi¢ po jego naturalnym osuszeniu.
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Po osuszeniu podia Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualrakec wykonanie
niezlednych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy to napgaw
wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne wymagania dotygee kontroli jakdci robot podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 6.

6.1. Badania w czasie do robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie trwania robot podano w tabficy
Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow w czasie trwania robot

Ip. |Badania Cgstotliwos¢ bada Tolerancje
1 Szeroké&c +10, -5 cm
2 Réwna¢ podiwna Co 20 m. na kalym pasie<20 mm
3 Rowna¢ poprzeczne ruchu <20 mm
4 Spadki poprzeczne +0,5%
5 Rzdne wysokéciowe +1, -2 cm
6 Uksztaltowanie osi w planie +5cm
7 Zag:szczenie 2 razy na dziatlce roboczej|ale

nie rzadziej ni co 600

Rowna¢ podiaza naley sprawdza tatg 4-metrowg i klinem.

Zageszczenie podiza naley sprawdza co 600 M. Co dziesitemu badaniu zagzczenia
gruntéw powinno towarzyszypadanie nénosci. Mogg by¢ stosowane nagtujagce metody:

* wolunometru,

» weciskanego cylindra (za zggdhspektora Nadzoru).

W przypadku wysipienia w poditau grubego kruszywa nie dopuszcza siosowania metody
wciskanego cylindra.

W zaleznosci od zmiennéci gruntu Wykonawca uzgodni z Inspektorem Nadzagstotliwose
wyznaczania maksymalneggjcsci szkieletu gruntowego i optymalnej wilgo&wd w badaniu
Proctora.

Nosnos¢ podiaza naley sprawdza metody obchzen pltytowych stosujc plyte o srednicy
300 mm. Naléy wykona 1 badanie na 3000 “mukladanych warstw. Badanie nae
przeprowadzi zgodnie z normPN-S-02205:1998 (zgdznik B).

Zagzszczenie i nénosé jest prawidtowe, jeeli:

* lsmin2 |swymagane

* lomin<lo wymagane

6.2. Pos¢powanie z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie odcinki niewkxiwie wykonane naley spulchné na gkbokas¢, co najmniej
10 cm, usug lub dod& nowego materiatu i ponownie zggic. W przypadku niemonaosci
odpowiedniego zagzczenia wbudowany materiat nglevymienk.
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7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotygeze obmiaru robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagargalne”
punkt 7.

Jednostl obmiaru jest 1 fm(jeden metr kwadratowy) profilowania powierzchkam, dna i
korony oraz korytowanie z plantowaniem,.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotygeze odbioru robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagawgalne”
punkt 8.

Roboty uznaje si za zgodne z DokumentacjProjektovs, ST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji podanych w punkcie 6

daty pozytywne wyniki.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotygze podstawy ptatrsei podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 9.

Cena za 1 fMwyprofilowanej i zagszczonego podia obejmuije:

» prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

» zaladunek nadmiaru gruntu i odwiezienie go na atlkia nasyp,

» profilowanie,

e Zzagszczenia,

e utrzymanie zagszczonego podia,

* przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w ST,

* inne niezlgdne czynnéci zwigzane z wykonaniem koryta, profilowaniem i zsgczeniem
podiaza.

10. NORMY ZWI AZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

2. PN-B-11111:1996 Kruszywo naturalne do nawierzcmagdwych. Piasek.

3. PN-B-11113:1996 Kruszywo naturalne do nawierzclagdwych.Zwir i mieszanka.
4. PN-S-02205:1997 Drogi samochodowe. Roboty ziemngnégania i badania.
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D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1.  WSTEP

1.1 Nazwa zadania

Budowy drég dojazdowych do rozbudowywanego budywWiuaziatu Oceanotechniki
i Okretownictwa Politechniki Gdaskiej z przeznaczeniem na obiekt basenu modelowego
I pomieszczenia dydaktyczne.

1.2. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Szczego6towej Specyfikacjchirecznej (ST) $ wymagania dotycce

wykonania i odbioru warstwy podbudowy pomocniczéfraszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Specyfikacje Techniczne (ST) stangwiodstaw do zaprojektowania oraz wykonania i odbioru
warstwy podbudowy zasadniczej 0/31,5

1.4. Informacje ogdlne o terenie budowy
Informacje ogolne zwarto w D-00.00.00.
1.5. Nazwy i kody

Grupa robot: 45200000-9 Roboty budowlane w zaknegigoszenia kompletnych
obiektow budowlanych lub ich egci oraz robot w zakresie
inzynierii ladowej i wodnej.

Klasa robot: 45230000-8 Roboty budowlane w zakresaowy rurocigow, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostcadg,
lotnisk i kolei, wyrGwnania terenu.

Kategoria robot: 45233000-9 Roboty w zakresie korstania, fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drog.

1.6  Okreslenia podstawowe
Stosowane ok#tenia podstawowe ags zgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi

normami oraz z definiciami podanymi w Specyfikadechnicznej (ST) DM-00.00.00
~Wymagania ogolne” punkt 1.4.

2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotygee materiatbw podano w ST DM-00.00.00 ,Wymaganialiog’
punkt 2.
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2.1. Materiat do podbudowy

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa tanganstabilizowanego mechanicznie
powinny by kruszywa tamane uzyskane w wyniku przekruszeniaveta skalnego, kruszywa z
zuzla wielkopiecowego, gtazow narzutowych lub otoczakd srednicy wekszej nz 63 mm.
Kruszywo pochodgce z kruszenia gtazéw narzutowych lub otoczakéwipowwmie 80 % ziarn
tamanych, czyli ziarn o wszystkich przelamanychspéazyznach. Kruszywo powinno dy
jednorodne, bez zanieczyszfizebcych i bez domieszek gliny. Nie dopuszczassosowania
kruszywa pochodgego ze skat wapiennych, ze wallli na ich tendengjdo utraty swych
wiasciwosci po diwzszym czasie eksploatacji, co nie gwarantuje wymgjgamatasci nawierzchni.
Uziarnienie mieszanki mineralnej powinno ¢bygodne z wymaganiami PN-S-06102:1997
,Drogi samochodowe. Podbudowa z kruszywa stabilmoego mechanicznie.” Krzywa
uziarnienie powinna f&¢ pomiedzy krzywymi granicznymi podanymi w tablicy 1.

Wiasciwosci  kruszyw powinny by zgodne z wymaganiami PN-S-06102:1997 ,Drogi
samochodowe. Podbudowa z kruszywa stabilizowanegthamicznie.” oraz tabhc2.

Wymagania normowe rozszerzono o badanie plastycerdyobnych frakcji ze wzgbtu na
wypadki uplastycznieniaghiektorych podbuddw z kruszyw po geseniu ich wod.

Do wykonania podbudowy naig stosowa wode studzieng lub wodocggowg bez specjalnych
bada. W innych przypadkach woda powinna speini@ymagania normy PN-88/B-32250
"Woda do betonow i zapraw”.

Tablica 1. Graniczne krzywe uziarnienia dla podgaasadniczej
z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie

Sito kwadratowe # [mm] Krzywe graniczne

315 100

16 70+ 93

8 50+ 75

4 36+ 58

2 26+ 42

1 19+ 32

0,5 13+ 24

0,25 8+ 15

0,075 3+ 10
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Tablica 2. Wymagane wdaiwosci kruszywa

Ip. Wiasciwosci Kruszywo | Zuzel Badanie wediug
tamane normy
1 [ Zawartd¢ nadziarna, %, nie wiej niz 5 5 PN-B-06714-15
2 | Zawartg¢ ziarn nieforemnych, %, nie wiej niz 35 - PN-B-06714-16
3 | Nasikliwos¢, %, nie wicej niz 3 6 PN-B-06714-18
4 | Mrozoodpornéé, ubytek masy po 25 cyklach 5 5 PN-B-06714-19
zamraania, %, nie wicej niz
5 | Zawartg¢ zanieczyszczeorganicznych, %, nie 1 1 PN-B-06714-26
wigcej niz
Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, %, nie wicej niz 0,2 0,2 PN-B-06714-12
7 | Zawart@¢ siarki w przeliczeniu na SO% 1 2 PN-B-06714-28
nie wiecej niz
8 |Scieralng¢ w bebnie Los Angeles, %, nie gaej niz: PN-B-06714-42
e po peinej liczbie obrotéw 35 40
» $cieralnag¢ po 1/5 petnej liczby obrotéw w
stosunku do petniej liczby obrotow 30 30
9 | Wskanik nosnosci CBR, mieszanki kruszywa 80 80 PN-S-06102:1997
przy Is> 1,0, %, nie mniejszy fi (zahcznik A)
10 | Wskanik piaskowy po 5-krotnym zggzczeniu wg 30+ 70 - BN-64/8931-01
Proctora metogl! lub 11, %
11 | Plastyczn& frakcji przechodzcej przez sito PN-88/B-04481
0,42 mm:
e granica ptynnéci, %, nie wecej niz 25 25
» wskaznik plastycznéci, %, nie wecej niz 4 4
12 | Rozpad krzemianowyzelazowy hcznie, %, nie - 1 PN-80/B-06714/37
wigcej niz PN-80/B-06714/39
13 | Zawarté¢ ziarn tamanych, powej 4 mm, nie mniej 80 % - PN-78/B-06714/16
niz

2.2.  Materiat do wykonania pobocza

Materiatem do wykonania pobocza z kruszywa tamanstabilizowanego mechanicznie
powinny by kruszywa tamane charakteryzcg s¢ barwa czerwona lub zkbng do czerwone.
Pozostate wymagania powinnydszgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 2.1.

2.3.Zrbdta poboru materiatéw

Zrodta poboru kruszywa i wody musdy¢ zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru przed
rozpoczciem dostaw. Wykonawca zobaaany jest dostarczyprobki materiatow, wyniki
bada laboratoryjnych i deklaragj zgodndci z Polskimi Normami zgodnie z poleceniem
Inspektora Nadzoru.

Zmianazrédet poboru materiatdw wymaga pisemnej zgody lkspa Nadzoru.

2.4. Sktadowanie materialow

Sposob skiadowania materiatbw powinien je zabezpbecprzed zanieczyszczeniem i
przemieszaniem z innymi asortymentami kruszyw. \Whkirsktadowania, lokalizacja i parametry
sktadowiska powinny uzyskakceptagj Inspektora Nadzoru.

Objetos¢ sktadowisk powinna zapewriamozliwo$é zgromadzenia materiatow w $ldach
zabezpieczagych chgtos¢ produkcji mieszanki kruszyw. W harmonogramie dasta
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Wykonawca uwzgidni czas niezigny na badanie materiatdw z nowych dostaw. Wyko@awc
powinien reagowana wzrost wilgotnéci kruszyw po okresie opaddw.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
punkt 3.

3.1 Sprat rozkladaj acy

Warstwa podbudowy nie by rozktadana roxietaczami lub specjalistycznymi skrzyniami z
elektronicznym sterowaniem grudmig ukltadanej warstwy.

W miejscach trudnodaginych, o skomplikowanym uksztattowaniu spadkéw dzpaa si
uzycie réwniarki i eczne uktadanie.

3.2. Sprat zageszczapcy

Podstawowym typem walca stosowanym doegagzenia podbudowy powinien doywvalec
wibracyjny o statycznym ekarze co najmniej 15 ton i parametrach wibracji: biuga — okoto 2
mm, czstotliwos¢ wibracji — okoto 30 Hz. Ponadto stosowane mbgé walce ogumione o
ciezarze do 20 ton oraz wibracyjne zagczarki ptytowe do miejsc trudnodegsych.

3.3.  Pozostaly spret

Na budowie powinna ly dostpna cysterna na wedo pojemnéci co najmniej 5m z

cisnieniowym systemem natrysku wody oraz szczotka mm@chna do czyszczenia pogioi
podbudowy.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygee transportu materiatow podano w ST DM-00.00.00ypVsgania
0golne” punkt 4.

Mieszank mazna transportow@a dowolnymi srodkami transportowymi. Transport mieszanki
powinien s¢ odbywa& w sposéb przeciwdzialgy jej zanieczyszczeniu, rozsegregowaniu,
wysuszeniu i zawilgoceniu.

Nalezy zwrécé uwag na wyeliminowanie zjawiska segregacji przy zatddum roztadunku
mieszanki narodki transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST DM-00@Q,Wymagania ogolne” punkt 5.
5.1. Przygotowanie podiaza

Podiaze podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanegohargcznie stanowi warstwa
wzmacniagca z gruntu stabilizowanego cementem wedtug ST D5)@1.
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Uktadanie podbudowy z kruszywa ftamanegozn@ rozpoczé po 37 dniach pielgnacji
ulepszonego podia, w zaleénosci od otrzymanych wynikow wytrzymadoi nasciskanie, tj. gdy
osiggnie 60% przewidywanej wytrzymdid. Przed rozpoeziem ukiadania podbudowy z
kruszywa nie ma potrzeby specjalnego usuwania gowgdielegnacyjnej (np. asfalt z emuls;ji
asfaltowe)) znajducej sk na warstwie ulepszonym podta

Warstwa kruszywa stabilizowanego cementem powinygaolszyszczona z finego materiatu,
btota i kurzu przy @yciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywmmt cénieniem. W
miejscach trudno daginych naley stosowa szczotki eczne.

5.2. Receptarobocza

Wykonawca na podstawie bad@aboratoryjnych przygotuje recepguna wytwarzanie mieszanki
kruszywa. Receptura obejmoévdedzie ustalenie zawado poszczegolnych sktadnikow w
mieszance, pochodzenie kruszyw, uziarnienie midszaraksymalg gestas¢ pozormy szkieletu
oraz wilgotnd¢ optymalry. W projekcie recepty powinny bypodane krzywe Kkalibraciji
objetosciowych lub wagowych ugdzen dozupcych kruszywo i woel oraz biggce ustawienia na
wytworni. W przypadku stosowania mieszarki o dziataniu cyklion, naley pod& takze ilosci
materiatu potrzebne na jeden zarob.

Cechy fizyko-mechaniczne kruszyw i mieszanki powibg¢ zgodne z wymaganiami podanymi
wedtug punktu 2.1. Spagdzona receptura musi uzyskakceptagj Inspektora Nadzoru.

W przypadku stosowania gotowej mieszanki powinreagpetnia wymagania podane w tabl 1 i 2.
5.3.  Warunki wykonania warstwy

5.3.1. Warunki atmosferyczne

Wbudowanie mieszanki powinno odbyivsic gdy podiae jest wolne od stggej wody lub lodu.
Minimalna temperatura powietrza powinnacbwyzsza od OC. Zabrania si uktadania
mieszanki w czasie opadéw atmosferycznych.

5.3.2. Przygotowanie geodezyjne

Dla uzyskania zgodnej z projektem niwelety, spadkioprzecznych i lokalizacji w planie,
uktadanie warstwy powinno giodbywa& w odniesieniu do systemow laserowych lub systemu
linek prowadzcych biegacych po obu stronach osi podhej warstwy (i by maze w osi) ze
szpilkami wysokéciowymi rozbitymi co najmniej co 15 m.

5.3.3. Wytwarzanie mieszanki kruszyw

Mieszanka kruszywa tamanego #eo pochodzi jedynie z wytworni zatwierdzonej przez
Inspektora Nadzoru. Parametry pracy wytworni (neistaia urzdzen dozupcych, czasy
mieszania) musz by¢ zgodne z receptrobocz. llos¢ wody naley ustalt laboratoryjnie w
zaleenosci od wilgotnagci poszczegolnych sktadnikow mieszanki. Dodatek yvaothlery
regulowad w zalenosci od zmiany warunkéw meteorologicznych. Mieszarkanadmierg
zawartdcig wody lub o niewtéciwym skiadzie powinna ldynatychmiast usugia z wytworni
Dopuszcza si produkcg mieszanki na odkiad — skladowanie w pryzmach doahwtygodni —
do p&niejszego wbudowania, pod warunkiem zabezpieczem@gmy przed wpltywami
warunkow atmosferycznych.
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5.3.4. Uktadanie mieszanki

Ukladanie mieszanki kruszyw powinno odbywsic na peta grubag¢é 20 cm po zagszczeniu.
Nie dopuszcza siuktadania kruszywa tamanego w 2 warstwach. Opa&rakjadania powinna
odbywa si¢ w sposob aigty, bez postojow uktadarki.

Mieszanka kruszyw powinna dyktadana uktadagklub skrzynj najlepiej na pekp szerokéc¢
warstwy. Ze wzgldu na dug szeroké¢ modernizowanej drogi dwie uktadarki mpgracowa
jedna za drugg W takim przypadku szczegolnej starafsiavymaga prawidtowe zggzczenie i
nadanie jednakowego wyglu mieszance w oblbie roboczego pgé€zenia (szwu) podinego.
Wyjatkowo, w miejscach trudnodaginych, dopuszcza gimazliwosé recznego ukiladania
mieszanki lub uktadania zyciem rowniarki .

W czasie profilowania natg wyrowna wszystkie lokalne nieréwioi. Kruszywo w miejscach,
w ktérych widoczna jest jego segregacja powinnd lpyzed zagszczaniem zagpione
materiatem o odpowiednich wigiwosciach.

5.3.5. Zagszczenie mieszanki mineralnej

Natychmiast po sprawdzenite utazona warstwa nie wykazuje usterek, aglerzysgpic¢ do jej

zagszczania. Zagpzczanie powinno odbywasic zgodnie z zatwierdzonym schematem

watowania oraz praktycznymi zasadami jak:

» walce powinny dochodzijak najblizej uktadarki,

* pierwsze przagia walcow wibracyjnych powinno bystatyczne. Wynika to z faktue tak
gruba warstwa mieszanki podbudowy jest w niewiellstopniu zagszczona przez desk
uktadarki.

e zagszczanie nalegy rozpoczyné od pohczen (szwow) i od niszej kravedzi ,

* manewry zmiany ruchu walcéw powinny sidbywa& na zagszczonej warstwie,

Nie zezwala sina pozostawienie nie zgggczonej warstwy do ngsinego dnia.

Sprzt i metoda zagszczenia powinny zapewnjednorodne i wymagane zggczenie warstwy
w catym jej przekroju. Podbudewz kruszywa tamanego stabilizowanego mechaniczaliezyn
zagsci¢ do wskanika zagszczenia 1,00 zgodnie z normajorolg Proctora (metoda II).

Na poboczu warstyvz kruszywa tamanego stabilizowanego mechaniczalezyn zag:$ci¢ do
wskaznika zagszczenia 0,97 zgodnie z normajroly Proctora (metoda 1)

Jakiekolwiek nieréwnéri lub zagtbienia powstale w czasie zmgczania powinny iy
wyréwnane przez spulchnienie warstwy kruszywa navi@@chni co najmniej 1 fm na
gtebokas¢ co najmniej 10 cm i dodanie lub usgmie materialu a do otrzymania rownej
powierzchni.

5.3.6. Padczenia (szwy, spoiny) robocze
Zagsszczenie | palczenie mieszanki w rejonie szwu powinno speétnigymagania jak dla
pozostatej powierzchni.

5.4. Odcinek probny

Rozpoczcie wykonania warstwy podbudowy z kruszywa tamarjegbmaliwe po zatwierdzeniu
przez Inspektora Nadzoru wynikow odcinka probnego.

Z wyprzedzeniem co najmniej 3 dni przed rozgomn zasadniczych robét, Wykonawca
wykonana odcinek prébny o minimalnej powierzchndtok400 nf i minimalnej dtugéci 100 m.
Odcinek déwiadczalny mae by zlokalizowany na budowie lub w miejscu wskazanyrnep
Wykonawe i zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. Odgmékny zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru wykonany na budowie jest ptagodnie z cenjednostkow.
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Zgtoszenie gotowari do wykonania odcinka prébnego powinno zawieva zahczeniu opis
metody wykonania. W metodzie wykonania aglepooda& zatwierdzon recep¢ na mieszank
kruszywa tamanego. Wykonawca podaje technelpgywadzenia robot od przygotowania padto
pod wzgédem czystéci, geodezyjnym i formalno—prawnym przez organizgajpcy wytworni i
transportu mieszanki kruszyw, po sktad zespotudagaego na drodze i schemat pracy walcow.
Opis metody wykonania zawiera dane techniczne a@c@Gpr sposOb organizacji pracy oraz
informacje o sktadzie osobowym i kwalifikacjachrzainionego personelu. Zatwierdzenie odcinka
probnego jest midiwe po wykonaniu bada i pomiarow stwierdzagych zgodné& cech
wyprodukowanej mieszanki mineralnej oraz wykonaweystwy z wymaganiami podanymi w
tablicach 1 i 2. Sprawdzeniu podlegajwniez cechy utaonej warstwy — zgodnie z punktem 6.
Zatwierdzenie odcinka probnego oznacza, Wykonawca mize przysipi¢c do wykonywania
warstwy podbudowy. Jakiekolwiek fdiejsze zmiany w trakcie produkcji dotyce recepty
roboczej lub metody wykonania mudzy¢ zaakceptowane naspiie przez Inspektora Nadzoru .

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

Ogodlne wymagania dotygee kontroli jakdci robot podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 6.

6.1. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdérzadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstatvich wyniki Inspektorowi Nadzoru, wedtug zasad dékaych

w OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymaganialog’ punkt 6.2, w celu akceptacji
materialtdbw. Badania te powinny obejmaweszystkie wiaciwosci okreslone w punkcie 2
niniejszej ST.

Badania te nalgy powtorzy po kadej zmianie kruszywa, w przypadkach, gdgtpliwa jest
jakos¢ dostarczonego materiatu oraz na wniosek Inspekimdzoru. Dla kadej dostawy
kruszyw naley wykona& badanie sktadu granulometrycznego.

6.2. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ bada prowadzonych w czasie robét powinna lagodna z podarw tablicy 3.

Tablica 3. Minimalna agstotliwos¢ bada w czasie wykonywania podbudowy

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba Maksymalna powierzchni
bada na dziennej | podbudowy przypadaga na
dziatce roboczej jedno badanie
1 | Uziarnienie kruszywa
2 | Wilgotnas¢ kruszywa 2 600 nf
3 | Zag:szczenie warstwy
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych
5 | Grubd¢ warstwy 3 400 M
6 | Wiasciwosci kruszyw wedtug tablicy 2 - 12 000°m
i przy kazdej zmianie
kruszywa
7 | Zawartd¢ ziarn tamanych 1 -
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Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z projektem mieszanki z tolerancj
» 12% dla frakcji przechodgzych przez sito #0,075 mm,

» +49% dla frakcji od 0,075 do 2 mm,

* 16% dla frakcji powyej 2 mm.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas badaniasnosci powinna by réwna wilgotndci optymalnej z
tolerancy -2 %, +1 %.

Zageszczenie podbudowy nakesprawdza co 600 M wykonanej warstwy i nie rzadziej:niv 2
punktach na kadej dziennej dziatce roboczej. Mphy¢ stosowane nagiujagce metody:

* wolunometru,

*  metod izotopowy,

* metod obcihzen ptytowych.

Co dziesitemu pomiarowi metad izotopowy, dla celéw kalibracji, powinno towarzyszy
poréwnawcze badanie metpgiasku kalibrowanego, wolunometru wodnego lub gisgi

ptytowych.

Zagszczenie podbudowy néale sprawdza takze metod obcihzen ptytowych stosujc ptyte o
srednicy 300 mm. Nalg wykona 1 badanie na 3000amWskanik odksztalcenia lo powinien
by¢ nie wigkszy ni 2,2.

Gruba¢ warstwy naley mierzy poprzez odkopanie podbudowy naggej grubdé (najlepiej w
miejscu badania wskaika zagszczenia) lub poprzez pomiary geodezyjne. Gi¢ib@rstwy nie
maoze r&ni¢ sie od grubdci projektowanej o wicej niz £2 cm.

6.3. Badania i pomiary wykonanej podbudowy
Czestotliwos¢ i zakres wykonanej podbudowy powinna lzgodna z tablic4.

Tablica 4. Cestotliwos¢ bada wykonanej podbudowy

Ip. Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i Dopuszczalne
pomiaréw pomiaréw tolerancje
1 | Szeroké¢ podbudowy +10 cm, -5 cm
2 | Rbwna¢ poprzeczna €0 100 m 10 mm
3 | Spadki poprzeczne +0,5%
4 | Rowna¢ podiwzna w sposob ggty planografem lub ca 10 mm
20 m tay
5 | Rzdne wysokéciowe co 100 m +0 cm, -2 cm
6 | Uksztattowanie osi w planie 5 cm

Nosnos¢ podbudowy naley bad& poprzez okrdenie ugecia spezystego pod kotem lub przy
pomocy badania modutu odksztatceniag&atliwos¢ bada oraz wymagania podano w tab 5.

Tablica 5. Wymagania dotygze ngnosci podbudowy

Ip. Wyszczegélnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i Wymaganie
pomiaréw pomiaréw
1 | Minimalne uggcie pod kotem o Nie rzadziej nt co 50 m mniej i 1,20 mm

obcigzeniu 50 kN
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2 Modut odksztalcenia:
pierwotny Nie rzadziej nt co 500 m minimum 100 MPa
wtorny minimum 180 MPa

6.4. Badania i pomiary pobocza

Pod wzgtdem geometrycznym pobocze powinno spétnigymagania jak w tablicy 4.
Zaggszczenie powinno léynie mniejsze i 0,97 wg normalnej metody Proctora.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgwnny by zgodna z
OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ngdpunkt 6.5.

Odcinki nie spetniajce wymaga punktu 6, Wykonawca naprawi na swoj koszt wedhagady i
w terminie zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotygeze obmiaru robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagargalne”
punkt 7.

Jednostl obmiaru jest 1 m(metr kwadratowy) warstwy podbudowy z kruszywa dmego
stabilizowanego mechanicznie lub umocnionego padocz

8. ODBIOR WARSTWY

Ogodlne wymagania dotygze odbioru robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagaog@ine”
punkt 8.

Roboty uznaje si za zgodne z DokumentacjProjektovs, ST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji podanych w punkcie 6

daty pozytywne wyniki.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotygze podstawy ptatrsei podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 9.

Placi st za 1 n§ wykonanej jednowarstwowo i odebranej warstwy pafiivay z kruszywa
lamanego stabilizowanego mechanicznie lub z& tvykonanego jednowarstwowo i odebranego
pobocza z kruszywa tamanego stabilizowanego mechaiei o barwie czerwonej lub zixbinej

do czerwonej.

Cena jednostkowa dla wykonanej podbudowy obejmuije:

e prace pomiarowe,

* sprawdzenie podia,

* przeprowadzenie baflanaterialdw i opracowanie recepty sktadu mieszanki,
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e zakup dostarczenie materiatow i przygotowanie naiekiz zgodnie z receptlub zakup i
dostarczenie gotowej mieszanki na budpw

* roztozenie i zagszczenie mieszanki,

* przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych okrdonych w ST,

e utrzymanie podbudowy w czasie robot,

* inne niezledne czynnéci zwigzane bezp@ednio z wykonaniem podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie..

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B/11112 Kruszywo mineralne. Kruszywa tamdaenawierzchni drogowych.

2. PN-S-06102:1997 Drogi samochodowe. Podbudowa kmuszywa stabilizowanego
mechanicznie.

3. PN-../B-06714/ 0048 Kruszywa mineralne. Badania

4. PN-88/B-04481  Grunty budowlane. Badania prdijreitu.
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D-04.05.01 PODBUDOWA Z KRUSZYWA STABILIZOWANEGO
CEMENTEM

1. WSTEP

11 Nazwa zadania

Budowy drég dojazdowych do rozbudowywanego budywWiuaziatu Oceanotechniki

i Okretownictwa Politechniki Gdaskiej z przeznaczeniem na obiekt basenu modelowego

I pomieszczenia dydaktyczne.

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XS§ wymagania dotycgce wykonania i
odbioru robét zwjzanych z wykonaniem warstwy z kruszywa stabilizoggan cementem o
Rm=2,5 MPaiRm =15 MPa.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Specyfikacje techniczne (ST) stangwpodstaw do wykonaniem warstwy z kruszywa
stabilizowanego cementem o Rm=2,5 MPa i Rm = 1,2 MP

1.4. Informacje ogdlne o terenie budowy
Informacje ogolne zwarto w DM-00.00.00.
1.5. Nazwy i kody

Grupa robot: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresignoszenia kompletnych
obiektow budowlanych lub ich e&ci oraz robdt w zakresie
inzynierii ladowej i wodnej.

Klasa robot: 45230000-8 Roboty budowlane w zakrebigdowy rurocigow, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostratipg,
lotnisk i kolei, wyrGwnania terenu.

Kategoria robot: 45233000-9 Roboty w zakresie kmastania, fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drog.

1.6  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w Szczegotowej Specyfikacji ~ chaicznej (ST)
DM-00.00.00 ,Wymagania ogélne” punkt 1.4.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padanST DM-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” punkt 2.
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Do wykonaniem warstwy wzmacni@g] z kruszywa stabilizowanego cementem znao
stosowa:

* cement,

» kruszywo,

* materiat pochodgy z kruszenia ptyt betonowych i innych element@iolnowych,

* woda,

» dodatki ulepszafe,

» $rodki piekgnujace,

zgodne z PN-S-96012:1997 ,Drogi samochodowe. Poalad ulepszone podie z gruntu
stabilizowanego cementem”

Cement
Nalezy stosowdé cement marki co najmniej 32,5 spetp@j wymagania PN-B-19701:1997

Kruszywo
Do stabilizacji cementem mpa stosowa piaski, mieszanki izwiry albo mieszank tych
kruszyw, spetniajce wymagania podane w tablicy 1.

Kruszywo mana uzna za przydatne do stabilizacji cementem wtedy, gdyiki bada
laboratoryjnych wykzg, ze wytrzymatd¢ na sciskanie i mrozoodporsé préobek kruszywa
stabilizowanego ¢l zgodne z wymaganiami dla odpowiedniej klasy $izdiiji.

Tablica 1. Wymagania dla kruszyw przeznaczonychtdbilizacji cementem

Lp. | Wihasciwosci Wymagania| Badania wedtug
1 Uziarnienie

a) ziarn pozostacych na sicie # 2 mm, %, nie mniegni 30

b) ziarn przechodgych przez sito 0,075 mm, %, niecogj 15 PN-B-06714-15

niz:
2 Zawartd¢ czgsci organicznych, barwa cieczy nad kruszywem PN-B-06714-26
o e X Wwzorcowa

nie ciemniejsza ul
3 Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, %, nie wicej niz: 05 PN-B-06714-12
4 Zawartd¢ siarczanéw, w przeliczeniu na §®6, ponke;j: 1 PN-B-06714-28

Materiat pochodzacy z kruszenia ptyt betonowych i innych elementow zbetonu
cementowego

Do wykonania stabilizacji nima stosowé kruszywo pochodgce z kruszenia ptyt betonowych
oraz innych elementéw betonowych. Wymagania dla swa podano w
tablicy 2.
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Tablica 2. Wymagania dla materiatu pochgigo z kruszenia ptyt betonowych i opaski

Lp. | Wihasciwosci Wymagania | Badania wedtug
1 Uziarnienie

a) ziarn przechodgych przez sicie #40 mm, %, 100

b) ziarn przechodgych przez sito #0,075 mm, %, nie PN-B-06714-15

wiecej niz: 15
2 Zawartd¢ czesci  organicznych, barwa cieczy npd PN-B-06714-26
e O Wwzorcowa

kruszywem nie ciemniejszami
3 Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, %, nie wicej niz: 05 PN-B-06714-12
4 Zawartd¢ siarczanéw, w przeliczeniu na %, ponkej: 1 PN-B-06714-28

Materiat ma@na uzna za przydatny do stabilizacji cementem wtedy, gdyniki bada
laboratoryjnych wykzg, ze wytrzymatd¢é na sciskanie i mrozoodporsé probek kruszywa
stabilizowanego ¢1la zgodne z wymaganiami dla odpowiedniej klasy sizduiji.

Woda
Nalezy stosowé& wode spetniajca wymagania PN-B-32250:1988. Pitna wodazmdy
stosowana do stabilizacji cementem bez ogranicze

Dodatki ulepszapce

W przypadkach uzasadnionych, przy stabilizacji oetler®, stosuje si nastpujace dodatki
ulepszajce:

* Wapno

* Popioty lotne

e Chlorek wapniowy.

Srodki piel egnujace

Nalezy stosowa materiaty powtokotwércze lub f@liz tworzyw sztucznych. Dopuszcze si
warstwe piasku o grub@i minimum 5 cm lub widkniny o gruBoi minimum 5 mm
utrzymywanej w stanie wilgotnym.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne” puBkt

Wykonawca przyspujacy do wykonania ulepszonego potHoz kruszywa stabilizowanego

cementem powinien wykagaie mazliwoscig korzystania z nagbujacego spratu:

* mieszarek stacjonarnych,

» uktadarek lub rowniarek do rozktadania mieszanki,

* walcow ogumionych, stalowych wibracyjnych lub statyych do zagszczania,

e zagszczarek ptytowych, ubijakébw mechanicznych lub rolatywalcow wibracyjnych do
zag:szczania w miejscach trudnodgstych.
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4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymaganiarogj’ pkt 4.
Transport powinien siodbywa& w sposob uniemiiwiajacy zanieczyszczenie transportowanej
mieszanki kruszywa stabilizowanego cementem orax grublicznych po ktorych ¢ozie
odbywat s¢ transport mieszanki. Mieszanka ma ¢byprzewaona samochodami
samowytadowczymi. Samochody z wyciekami oleju, apabsowane do ukfadarki mapy¢
wycofane przez Wykonawc

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne wymagania dotygze wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagan
0golne” punkt 5.

5.1. Projektowanie kruszywa stabilizowanego cemente

Projektowanie kruszywa stabilizowanego cementerwygkonania warstwy podbudowy polega

na:

» doborze sktadnikéw mineralnych,

» doborze optymalnej ikzi cementu,

» okre&sleniu wilgotngci optymalnej

» okresleniu wiaciwosci kruszywa stabilizowanego cementem i porOownaniynikow z
zatazeniami projektowymi.

Dobdér sktadnikow mineralnych polega na ckeaeiu kruszywa #ytego do stabilizacji.
Kruszywo powinny spetniawymagania punktu 2. If¢ cementu nie powinna przekra¢za% w
stosunku do masy suchego kruszywa. Kaldobierg tak rodzaj kruszywa, aby uzyska
wymagane parametry mechaniczne przy minimalnej #aga cementu. Probki do bafdla
powinny mi& s$rednic i wysoka¢ rowmg 80 mm. Zawart® wody w mieszance powinna
odpowiadé wilgotnasci optymalnej kruszywa stabilizowanego cementemedbinej wedtug
normalnej préby Proctora wedtug PN-88/B-04481 matdid z tolerangy +10 %, -20 % jej
wartasci. Zaprojektowany sklad mieszanki powinien zapéwoirzymanie w czasie budowy
wiasciwosci kruszywa stabilizowanego cementem podanych ViciaB.

Tablica 3. Wymagania wobec kruszywa stabilizowansguoentem

Lp. Rodzaj stabilizacji Wytrzymakd nasciskanie probek Wskaznik
nasyconych wog(MPa) mrozoodpornéci
po 7 dniach po 28 dniach
1 |Rm=15MPa - 0od 0,5do 5,5 -
2 |Rm=25MPa 0d1,0do 1,6 od1,5do 2% 0,6*

* - wymaganie dotyczy gruntdéw spoistych gtpliwych.

Recepta powinna zawigraktad procentowy mieszanki kruszyw (ewentualnigovay, w kg).
Cechy fizyko-mechaniczne mieszanki map¢ zgodne z wymaganiami podanymi w tablicy 3.
Recepta robocza powinna pod@&waddta pochodzenia materialdw oraz wyniki ich baddore
powinny by zgodne z wymaganiami przedstawionymi w rozdziale 2
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5.2. Wytwarzanie kruszywa stabilizowanego cementem

Mieszank kruszywa stabilizowanego cementem pgleprzygotowywé& w mieszarce
stacjonarnej zapewnigej prawidiowe dozowanie i wymieszanie skftadniko@kiadniki

powinny by dozowane wagowo zgodnie z recepDopuszcza i objetosciowe wody.

Tolerancje dozowania sktadnikow powinna wyigedmn dziatke elementars wagi, wzgédnie

przeptywomierza, lecz nie wéej niz £2% w stosunku do masy kruszyw0,5% dla cementu i
wody. Czas mieszania nie powinien¢kiyrotszy od 1 minuty. Wilgotrig mieszanki powinna
odpowiadé wilgotnosci optymalnej z tolerangj+10 %, -20 % jej warki.

5.3.  Przygotowanie podiaza

Uktadanie podbudowy z kruszywa stabilizowanego ceama powinno si odbywa na czystej
warstwie odgczapcej przygotowanej zgodnie z ST D-04.02.01 w przygadrogi gtownej,
drogi wojewoddzkiej i drogi powiatowej.

5.4. Warunki atmosferyczne prowadzenia robot

Minimalna temperatura powietrza powinnacé¢bwyzsza od OC. Zabrania si ukiadania
mieszanki w czasie opadow deszczu.

5.5. Przygotowanie geodezyjne

Dla uzyskania zgodnej z projektem niwelety, spadkmnprzecznych i lokalizacji w planie,
uktadanie warstwy podbudowy z kruszywa stabilizoggoncementem powinno odbygvsic w
odniesieniu do systeméw laserowych lub systemuklipppwadacych biegacych po obu
stronach warstwy, ze szpilkami wysgkmwymi rozmieszczonymi nie rzadziegrso 10 m.

5.6. Whbudowywanie i zagszczanie warstwy kruszywa stabilizowanego cementem

Przed przyspieniem do robot Wykonawca podaje technajogirowadzenia robot od
przygotowania podita pod wzgtdem czystéci, przygotowania geodezyjnego, przez organizacj
pracy i sklad zespotu uktadapgo na drodze i schemat pracy walcow. Opis metggdhpnania
powinien zawier& dane techniczne o sprie, sposobie organizacji pracy oraz informacje o
sktadzie osobowym i kwalifikacjach zatrudnionegospaelu.

Kruszywo stabilizowane cementem powinna lsoudowywane uktadagkwyposaong w uktad

Zz automatycznym sterowaniem grgbio warstwy i utrzymaniem niwelety zgodnie z
dokumentagj projektowg w sposéb aigly. Gruba¢ uktadanej warstwy ma bytak dobrana aby
po zagszczeniu miata projektowangruba¢. W miejscach trudno daginych dopuszcza @i
reczne uktadanie warstwy z kruszywa stabilizowanegjoentem

Po sprawdzeniu,ze utl@zona warstwa nie wykazuje usterek, mgleprzysgpic do jej
zagszczania. Zagszczanie powinno odbywasic zgodnie z zatwierdzonym schematem
walowania. Zagszczenie nalg zakaczye nie p&niej niz 2 godziny od momentu roztenia
mieszanki kruszywa stabilizowanego cementem.

Sprzt i metoda zagszczenia powinny zapewnjednorodne i wymagane zgggczenie warstwy
w catym jej przekroju.

Po osignieciu przez warste wytrzymataci 7-dniowej mana przysipic do ukladania
kolejnych warstw technologicznych.
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5.7.  Spoiny robocze

Nalezy unikat podtuznych spoin roboczych, przez uktadanie warstwy nej caerokgci. Jezeli
jest to niemaliwe to przed wykonaniem kolejnego pasa kgdivwykonanej warstwy nahy
przycig¢ pionowo i po zwikeniu jej wod nalezy wykona kolejny pas.

5.8. Piekgnacja warstwy z kruszywa stabilizowanego cementem

Piekgnacja powinna kyprzeprowadzona wedtug jednej z rasijagcych metod:

« skropienie warstwy emutspsfaltows w ilosci od 0,5 do 1,0 kg/f

» skropienie specjalnymi preparatami powtokotworczymi

e utrzymywanie w stanie wilgotnym poprzez kilkakrotekrapianie wogl w ciggu dnia, w
czasie co najmniej 7 dni,

» przykrycie folg na okres 7 dni,

* przykrycie warstw piasku lub grubej wtdkniny i utrzymywanie jej wasie wilgotnym, w
czasie co najmniej 7 dni.

Wykorzystane materiaty oraz sposob giglacji powinien by zaakceptowany przez Inspektora

Nadzoru.

Nie dopuszcza eizadnego ruchu pojazdéw i maszyn po stabilizacji wesie 7 dni po
wykonaniu. Po tym czasie ewentualny ruch technologi mae odbywa sie wytacznie za
zgody Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne wymagania dotygee kontroli jakdci robot podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 6.

6.1. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdnhadania spoiw i kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstamgniki tych bada Inspektorowi Nadzoru w
celu akceptaciji.

6.2. Badania w czasie robot

Zakres i cestotliwos¢ bada ulepszonego podia z kruszywa stabilizowanego cementem
podano w tablicy 4.

Tablica 4. Zakres i ezstotliwos¢ bada w czasie wbudowywania
kruszywa stabilizowanego cementem

Lp. Badanie Cgstotliwos¢ bada
Minimalna ilos¢ bada |Maksymalna powierzchnia
na dziennej dzialce|ulepszonego podia
roboczej przypadajca na jedno badanie

1 Uziarnienie mieszanki

2 Wilgotnas¢ mieszanki 2 600 nf

3 Zag:szczenie warstwy
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4 Wytrzymaldé¢ nasciskanie
po 7 i 28 dniach 6 probek 400 nf
5 Badanie cementu przy projektowaniu sktadu midszan
i przy kazdej zmianie
6 Badanie wody dla kalego wtpliwegozrodia
7 Badanie wiéciwosci kruszywa w przypadkach gtpliwych i na zlecenie Inspektors
Nadzoru

Uziarnienie podbudowy z kruszywa stabilizowanegoneetem naley bad& wykonupc
przesiew wedtug PN-88/B-04481.

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnasci optymalnej z tolerangj+10 %, -20 %
jej wartasci.

Mieszanka powinna léyzag:szczona do osgniecia wské&nika zagszczenia nie mniejszego od
1,00 wedlug normalnej proby Proctora. #Zszrzenie nalgy bad@& bezpdrednio po
zagszczeniu warstwy.

Gruba¢ warstwy naley mierzy¢ bezpadrednio po jej zagszczeniu. W odlegkei co najmniej
0,5 m. od krawdzi warstwy. Grub& warstwy nie mee sk rézni¢ od projektowanej o wcej
niz = 1cm.

Wytrzymalai¢ nasciskanie okréla sk na probkach walcowych @wednicy i wysokéci 80 mm.
Probki do bada naley pobr& w losowo wybranych punktach przed gszrzeniem
ulepszonego podia. Probki w iléci 6 sztuk nalgy uformowa i przechowywaé zgodnie z PN-
S-96012 "Drogi samochodowe. Podbudowa i ulepszardiofe z gruntu stabilizowanego
cementem".

Wyniki bada cementu wody i kruszywa powinny spethi@ymagania podane w punkcie 2.

6.3. Badania i pomiary wykonanej warstwy

Czestotliwos¢, zakres badai pomiaréw oraz dopuszczalne tolerancje podbudpwyuszywa
stabilizowanego cementem podano w tablicy 5.

Tablica 5. Cezstotliwos¢ i zakres badai pomiaréw oraz tolerancje
podbudowy z kruszywa stabilizowanego cementem

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ badah i pomiaréw Dopuszczalne
tolerancje

1. Szeroké¢ warstwy 10 razy na odcinku diugm 1 km +10/-5 cm

2. Rowng¢ warstwy 10 razy na odcinku diugn 1 km <15 mm

3. Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkgadtti 1 km +0,5 %

4, Rzdne wysokéciowe warstwy Co 10 m. w osi i po na obu kegwgiach |-20/+10 mm

jezdni

5. Uksztattowanie osi w planie W charakterystyaingunktach +5cm

6. Krawedz i obramowanie warstwy Cata diugo

7. Wyghd warstwy Cata diug

8 Grubdg¢ warstwy +10 %, - 15%

Nieréwnasci warstwy ulepszonego podi pod tag 4-metrowg nie powinny przekracza
15 mm.

6.4. Pos¢powanie z odcinkami wadliwymi
Odcinki nie spetniajce wymaga rozdziatu 6 Kontrola Jakoi Robot, Wykonawca naprawi na
swoj koszt wedtug metody i w terminie zaakceptowamyzez Inspektora Nadzoru.
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7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotygeze obmiaru robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagargalne”
punkt 7.

Jednostlk obmiarows jest 1 nf (metr kwadratowy) ulepszonego poiHo z kruszywa
stabilizowanego cementem o grdbiaczgodnej z DokumentagjTechniczg.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotygee odbioru robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagawgalne”
punkt 8.

Wykonane odcinki warstwy kruszywa stabilizowanegementem g zatwierdzane przez
Inspektora Nadzoru na podstawie oceny wizualnepikoy bada laboratoryjnych, pomiaréw
geodezyjnych i ewentualnie innych szczegotowyclepal Inspektora Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotygze podstawy ptatr$ei podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 9.

Cena 1 o grubdci zgodnej z dokumentacprojektova, warstwy z kruszywa stabilizowanego
cementem obejmuije:

e prace pomiarowe i przygotowawcze,

* 0znakowanie robot,

» zakup i dostawmateriatdw wygciowych,

* opracowanie recepty,

e przygotowanie podi,

» transport materiatow wigiowych do uktadarki,

» roztozenie i zagszczenie warstwy,

* pielegnacja warstwy,

* przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych oraz geodezyjnych,

* inne czynnéci bezpadrednio zwizane z wykonaniem warstwy stabilizacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-S-96012:1997  Drogi samochodowe. Podbudowéepsaone podie z gruntu
stabilizowanego cementem.

2. PN-B-04481:1988  Grunty budowlane. Badania prajektu.

3. PN-B-06714-28: Kruszywa mineralne. Oznaczenievargci siarki metod
bromows.

4. PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnegiw Skiad, wymagania i ocena
zgodndci.

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.

6. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenmawierzchni planografem i
latg.
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D-05.03.23 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ
BETONOWEJ

1.  WSTEP

1.1 Nazwa zadania

Budowy drég dojazdowych do rozbudowywanego budywiuaziatu Oceanotechniki
i Okretownictwa Politechniki Gdaskiej z przeznaczeniem na obiekt basenu modelowego
I pomieszczenia dydaktyczne.

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XS§ wymagania dotycgce wykonania i
odbioru robot zwgzanych z wykonaniem nawierzchni z kostki betonovwajkowe;.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotygrowadzenia i odbioru robot zgwanych z budow
wykonaniem nawierzchni z kostki betonowej, brukowajamach wykonywania nawierzchni
zatok autobusowych.

1.4. Informacje ogdlne o terenie budowy
Informacje ogolne zwarto w DM-00.00.00 ,Wymagangome”.
1.5. Nazwy i kody

Grupa robot: 45200000-9 Roboty budowlane w zaknegigoszenia kompletnych
obiektow budowlanych lub ich egci oraz robot w zakresie
inzynierii ladowej i wodnej.

Klasa robot: 45230000-8 Roboty budowlane w zakresaowy rurocigow, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostcadg,
lotnisk i kolei, wyrGwnania terenu.

Kategoria robot: 45233000-9 Roboty w zakresie korstania, fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drog.

1.6  Okreslenia podstawowe

Stosowane okitenia podstawowegszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST DM-00.00.08/ymagania ogolne” punkt 1.3.

2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotygee materiatbw podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania@log’
punkt 2.
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2.1. Stosowane materiaty

Do wykonania nawierzchni z kostki brukowej nglestosowa nastpujace materiaty:
» kostka betonowa brukowa o gri#so8 cm,

* podsypka cementowo-piaskowa,

* piasek.

2.2. Kostka betonowa wibroprasowana
Nalezy stosowa kostke brukowg o grubaci 8 cm, jednowarstwosv

Nalezy stosowa kostke zgodnie z PN-EN 1338: 2005 ,Betonowa kostka brukowymagania i
metody bada’ o nastpujacych parametrach:

» odporndg¢ na warunki atmosferyczne B, D

» odpornd¢ nascieranie l,

* wytrzymalcé na rozcaganie przy zginaniu nie mniej.n8,6 MPa

Producent betonowej kostki brukowejswiadectwie zgodrikei zapewni 5-letr gwaranag na
dostarczane materiaty.

Kolor kostki powinien by ustalony z Inwestorem o ile nie jest to gkoee w Dokumentacji.
2.3. Podsypka cementowo-piaskowa

Podsypk nalezy wykona& z piasku i cementu w proporcjach 4 : 1. Piasekip@n spetnia
wymagania normy PN-86/B-06712 ,Kruszywa mineraloebdtonu zwyktego”.

2.4. Piasek

Do wypetnienia spoin poraizy kostkami betonowymi nalg stosowa piasek spetniagy
wymagania normy PN-79/B-06711 ,Kruszywa naturafPi@asek do zapraw budowlanych”.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne” puBkt

Nawierzchn¢ naleey wykonywa za pomog specjalnych maszyn do uktadania brukowej kostki
betonowej lub ¢cznie. Do zagszczenia nawierzchni nale zastosowa wibratory pitytowe z
ostory z tworzywa sztucznego, w celu ochrony przez uszé&om lub zabrudzeniem kostek
brukowych.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymaganiarogj’ pkt 4.
Brukows kostke betonowy mozna transportow@adowolnymisrodkami transportowymi w sposob
zabezpieczony przed jej przemieszczaniem i uszkoeae

Transport piasku, podsypki cementowo-piaskowej p@m odbywéd sie w sposéb
przeciwdziatajcy ich zanieczyszczeniu, wysuszeniu i zawilgoceniu.
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5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne wymagania dotygze wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagan
0golne” punkt 5.

Podsyplk piaskows o grubdci 3 cm naley utozy¢ na catej szerokai nawierzchni, pomgidzy
kraweznikami na uprzednio wykonanej podbudowie.

Betonowg kostlke brukowy nalery uktad& na podsypce cementowo-piaskowej. Pochylenie
poprzeczne i podime wjazdéw powinno Ky zgodne z DokumentacjProjektovs. Kostke
nalezy uktada& nieznacznie wiej niz wynika to z Dokumentacji Projektowej poniexwa czasie
zag:szczania cata powierzchnia chodnikéw alyrsic.

Kostki brukowe nalgy uktad& w rzedach réwnolegle do osi drogi. Szczeliny peoday
kostkami brukowymi powinny kyréwnolegte. Szerokd spoin pomgdzy kostkami powinna
wynosi od 2 do 3 mm. Spoiny nalgwypetnic piaskiem.

Nawierzchn¢ z kostki, po zasypaniu piaskiem nalezagsci¢c wibratorami ptytowymi.
Zageszczanie naley rozpoca¢ od krawedzi jezdni i kontynuowa w kierunku srodka. Po
zagszczaniu naley uzupeiné piaskiem szczeliny powrilzy kostkami brukowymi a
powierzchng¢ oczyscic.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

Ogodlne wymagania dotygee kontroli jakdci robot podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 6.

6.1. Badania przed przysipieniem do robot
6.1. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robdét Wykonawca powinien wykdndadania kostki betonowej,
wibroprasowanej:

» sprawdzenie ksztattu i wymiarow,

» sprawdzenie uszkodige

» sprawdzenie cech fizycznych i mechanicznych wegtwgktu 2.

Pomiary ksztaltéw i uszkodzenalezy wykona dla 10 losowo wybranych kostek betonowych,
dla kazdej dostarczonej partii zgodnie z wymaganiami nofPN+EN 1338: 2005 ,Betonowa
kostka brukowa. Wymagania i metody baa

Do kazdej partii wyrobéw Wykonawca dostarczy deklagazgodndci z PN-EN 1338: 2005
.Betonowa kostka brukowa. Wymagania i metody b&da
Badania piasku natg przeprowad zgodnie z normami podanymi w punkcie 2.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Badania podsypki
Badania grubci podsypki przeprowadzaecspoprzez zdjcie 2 kostek brukowych na kade 200

m? nawierzchni i pomiar grulioi podsypki. Grubg podsypki powinna wyno&i 3 cm.
Dopuszczalne odchytki w gruba podsypki wynosz 1 cm. Sprawdzenie zesgczenia
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podsypki wykonuje si poprzez sprawdzenie efpiokdici $ladu stopy co 100 Mmwykonanej
podsypki. Stopa cztowieka powinna pozostawelwie widocznyslad.

6.2.2. Badania nawierzchni
Cechy fizyczne i mechaniczne brukowej kostki betegjonalery ocenig na podstawie atestow
producenta oraz w przypadkuwtpliwosci i polecé Inspektora Nadzoru.

Utozenie kostki nalgy sprawdza zgodnie z tablig 1.

Tablica 1. Rodzaj i estotliwos¢ bada nawierzchni z kostki

Ip. Badania Cgstotliwos¢ bada Tolerancje wykonania
1 | Roéwnd¢ nawierzchni co 100 m 8 mm

2 | Spadki poprzeczne co50m +0,5%

3 | Réwnolegté¢ spoin co 200 m +1 cm

4 | Szeroké¢ spoin 3 razy na 200'm do1cm

5 | Wypelnienie spoin co 100°m caltkowite

Roéwnolegtd¢ spoin bada gipoprzez rozpicie 2 rownolegtych linek wzdiuspoin pomgdzy
kostkami betonowymi i pomiar ich odlegk.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

Wadliwie wykonane odcinki natg rozebra i wbudowa ponownie. W przypadku uszkodzenia
kostek betonowych natg je wymient na nowe.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotygeze obmiaru robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagargalne”
punkt 7.

Jednostl obmiaru jest 1 M(jeden metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni stkbbrukowej
betonowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotygee odbioru robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagawgalne”
punkt 8.

Roboty uznaje si za zgodne z DokumentacpProjektows, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji podanych w punkcie 6

daty pozytywne wyniki.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotygze podstawy ptfatdci podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 9.
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Cena za 1 fMwykonanej nawierzchni obejmuije:

* prace pomiarowe,

» zakup i dostarczenie materiatdbw w miejsce wbudowani

* rozicielenie i zagszczenie podsypki cementowo - piaskowej,

* ulozenie betonowej kostki brukowej z z@gczeniem i wypetnieniem szczelin,

* przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w SST,

* inne niezkdne czynnéci zwigzane bezpwednio z wykonaniem nawierzchni z kostki
betonowej brukowe;j.

10. NORMY ZWI AZANE

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane.

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonaapraw.

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mefmaiyiaru cech
geometrycznych.

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturaloendwierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka.

6. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegoku. Sklad, wymagania i ocena

zgodndci.
7. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonoapraw.
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D-06.01.01 ROBOTY WYKONCZENIOWE - UMOCNIENIE HUMUSEM

1. WSTEP

1.1 Nazwa zadania

Budowy drég dojazdowych do rozbudowywanego budyWiualziatu Oceanotechniki

I Okretownictwa Politechniki Gdaskiej z przeznaczeniem na obiekt basenu modelowego
I pomieszczenia dydaktyczne.

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej)S)lwymagania dotyege wykonania i
odbioru robot zwjzanych z umocnienia skarp humusem.

1.3.  Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyeasad wykonania i odbioru rob6t azénych z
umocnieniem, rowowdciekéw poprzez:

. Humusowanie gr. 15 cm. wraz z obsianiem miesz arakv
. roboty przygotowawcze,

. przygotowanie podiza,

. dostarczenie i odwiezienie spta,

. wykonanie pomiaréw kontrolnych,

1.4. Informacje ogdlne o terenie budowy
Informacje ogblne zwarto w DM-00.00.00.
1.5. Nazwy i kody

Grupa robot: 45200000-9 Roboty budowlane w zaknegi@oszenia kompletnych
obiektoéw budowlanych lub ich efci oraz rob6t w zakresie
inzynierii ladowej i wodne.

Klasa robdét: 45230000-8 Roboty budowlane w zakresgowy rurocigow, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostchdg,
lotnisk i kolei, wyrGwnania terenu.

Kategoria rob6t: 45233000-9 Roboty w zakresie konstania, fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drog.

1.6 Okreslenia podstawowe
Stosowane ok#&enia podstawowe gs zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami oraz z definiciami podanymi w Specyfikadjiechnicznej (ST) DM-00.00.00
~Wymagania ogoélne” punkt 1.3.
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2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotygeze materiatdw podano w ST DM-00.00.00 ,Wymaganiélog’
punkt 2.
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu umocnierkarp i rowow wg zasad niniejszej Sh; s
e humus,
* nasiona traw

Do humusowania skarp oraz pasa dopefo naley uzy¢ ziemi urodzajna (gleba)
zakupiory przez Wykonawg Wybor gatunkéw traw natg dostosowé do rodzaju gleby i
stopnia jej zawilgocenia. Zalecag¢sistosowa mieszanki traw o drobnym, estym
ukorzenieniu, spetniage wymagania PN-R-65022r6dto i rodzaj nasion natg uzgodné z
Inspektorem Nadzoru. Nawozy mineralne powinng yopakowaniu, z podanym skfadem
chemicznym (zawarté azotu, fosforu, potasu - N.P.). Nawozy agleabezpieczy przed
zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportuzigghowywania.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
punkt 3.

Do wykonania robot naky stosowa:

* rowniarki,

» walce kotowe gtadkie iebrowane,
» ubijaki 0 kcznym prowadzeniu,

» wibratory samobiene,

» walce do zagszczania skarp.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymaganiélrogj
punkt 4.

Transport mge by wykonany dowolnymi srodkami transportu, wybranymi przez
Wykonawe, nie powodujcymi uszkodzé elementow betonowych.

Humus mana przewoz dowolnymi srodkami transportu. W trakcie zatadunku humusu
Wykonawca powinien usdf z humusu zanieczyszczenia obce - korzenie, kamiipi
Nasiona traw mmna przewozi dowolnymi srodkami transportu w opakowaniach
producenta w warunkach zabezpiegeggh je przed zawilgoceniem i zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST DM-00@(Wymagania ogolne” pkt 5.

5.1. Humusowanie
Humusowanie skarp powinno dywykonywane od gornej kramlzi skarpy do jej dolnej
krawedzi. Warstwa humusu powinnagé¢ poza podnge skarpy nasypu od 15 do 25 cm.
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Grubas¢ pokrycia ziemd roslinng powinna wynosi 15 cm. W celu lepszego pazania
warstwy humusu z gruntem, na powierzchni skarpymaovykona rowki poziome lub pod
katem 30° do 45° o g@bokasci od 15+ 20 cm, w odsfpach co 0,5 1,0 m. Ulazong warstwe
humusu naley lekko zagsci¢ przez ubiciegczne lub mechaniczne.

5.2. Obsianie nasionami traw

Przed przysipieniem do obsiewania nalewykona& humusowanie. Obsianie powierzchni
skarp rowéw i pasa dzigdego trawy powinno by przeprowadzone w odpowiednich
warunkach atmosferycznych - w okresie wiosny lubigei. Ziarna trawy powinny gy
rownomiernie rozsypane na powierzchni skarp \cild kg/100 m2 skarpy, a po rozsypaniu
przykryte gruntem poprzez lekkie grabienie powibrdicskarpy. Wykonawca powinien
podja¢ wszelkie srodki, aby zapewsi prawidtowy rozwdj ziarn trawy po ich wysianiu.
Nalezy systematycznie zraszavodg obsiane powierzchnie skarp takesto aby humus byt
caly czas wilgotnyado wzegcia i ukorzenienia trawy.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
punkt 6.

6.1. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakowykonanych robot i ich zgodsa z
Specyfikacy, oraz na sprawdzeniu daty imasci swiadectwa wartéci siewnej wysianej
mieszanki nasion traviwiadectwa jakéci nasion trag waznosé - liczac od daty
wystawieniaswiadectwa - po uptywie 9 miegy. Inspektor Nadzoru na podstawie
pomiarow i oceny wizualnej dokonuje kontroli jdakowykonanych robét i ich zgodso
z Rysunkami oraz wymaganiami podanymi w Specyfikapkt 5.

1. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST DM-00.0Q/@@magania ogolne” punkt 7.

Jednostk obmiarow jest:
« 1 nt (metr kwadratowy) humusowania,

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST DM-00.0(M#gmagania ogolne” punkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z Dokumentaéjrojektovs, ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jeli wszystkie pomiary | badania daly wyniki pozytysv z
tolerancjami podanymi w punkcie 6.
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9. PODSTAWY PLATNOSCI

Ogolne zasady dotygze podstawy ptatdci podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 9.

Cena jednostkowa poszczegoélnych elementéw prgmoips

. roboty przygotowawcze,

. zakupi dostarczenie humusu i nasion traw

. przygotowanie podia,

. humusowanie oraz obsianie trgw

. pielegnac} humusowania,

. wykonanie pomiarow kontrolnych,

. inne niezlgdne czynnéci zwigzane bezp@ednio z umocnieniem skarp, rowow i
sciekow.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

1. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDgnEprojekt-Warszawa,1979.
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D-08.01.01 KRAVWEZNIKI BETONOWE
1. WSTEP

1.1 Nazwa zadania

Budowy drég dojazdowych do rozbudowywanego budyWiuaziatu Oceanotechniki
I Okretownictwa Politechniki Gdaskiej z przeznaczeniem na obiekt basenu modelowego
I pomieszczenia dydaktyczne.

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej X&I wymagania dotyce wykonania i
odbioru robot zwjzanych z ustawieniem kraanikow betonowych wystagych i obnzonych.

1.3.  Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycprowadzenia i odbioru robo6t zyvianych z
wbudowaniem:

»  kraweznikdw wystagcych,

»  kraweznikdw obnizonych.

1.4. Informacje ogodlne o terenie budowy
Informacje ogblne zwarto w DM-00.00.00.
1.5. Nazwy i kody

Grupa robot: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresiznoszenia kompletnych
obiektéw budowlanych lub ich ¢g&ci oraz robot w zakresie gnierii ladowej i wodne;.

Klasa robdét: 45230000-8 Roboty budowlane w zakrebigdowy rurocigéw, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostcadg, lotnisk i kolei, wyréwnania terenu.
Kategoria robét: 45233000-9 Roboty w zakresie kmgstania, fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drog.

1.6 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podano w DM-00.00.00.

2. MATERIALY

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania@log’
punkt 2.
2.1. Stosowane materiaty

Do ustawiania kragznikOw stosujemy nagpujace materiaty:
» krawezniki betonowe,

* beton (do tawy fundamentowe)),

e podsypka cementowo-piaskowa,
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* Zzaprawa cementowo-piaskowa,
* masa zalewowa.

2.2.  Krawezniki betonowe

Nalezy stosowd krawezniki betonowe 15 x 30 cm zgodnie z PN-EN 1340: 20Kéawezniki
betonowe. Wymagania i metody batla nastpujacych parametrach:

. odpornd¢ na warunki atmosferyczne B, D
. odpornd¢ nascieranie l,
. wytrzymata¢ na zginanie T,

Producent krawznikbw w swiadectwie zgodrkei zapewni 5-letny gwarancg na dostarczane
materiaty.

2.3. Beton (tawa z oporem)

Do wykonania tawy podkragznikowej naley stosowa beton klasy C12/15 wedtug PN-PN 206-
1 ,Beton. Czs¢ 1 wymagania, wkxiwosci, produkcja i zgodni”

2.4. Podsypka cementowo-piaskowa

Podsypk pod krawznik naleey wykona z piasku i cementu w proporcjach 4 : 1. Piasek
powinien spetni@ wymagania normy PN-86/B-06712 ,Kruszywa mineralde betonu
zwyklego”.

2.5. Zaprawa cementowo-piaskowa

Zapraw do zalewania szczelin pogaizy kraweznikami naley wykona z piasku i cementu w
proporcjach 2:1. Zaprawa powinna ihikonsystengj umazliwiajgca wypetnienie szczeliny i
otworu powstatlego na pgazeniu 2 krawznikow. Piasek powinien spetdiavymagania normy
PN-79/B-06711 ,Kruszywa mineralne. Piasek do zagradowlanych”.

2.6. Masa zalewowa

Masa zalewowa do wypetniania szczelin dylatacyjmyctawach podkragznikowych powinna
odpowiadé normie BN-74/6771-04 lub odpowiedniej aprobac@hteczne;.

2.7. Inne materialy

Do podsypki cementowo-piaskowej i zaprawy cementpiagkowej nalgy stosowdé cement
portlandzki klasy co najmniej 32,5 oraz wastudzieng lub wodocigowy (bez bada).

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne” puBkt

Do wykonania robot naky wykorzystywa& nastpujacy sprz:t:
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* betoniarki - do wytwarzania podsypki cementowo-fiagej i zaprawy cementowo-
piaskowej,
» wibratory lub ptyty wibracyjne - do zagzczania taw podkraynikowych.

Roboty ziemne zwzane z wykonaniem koryta pod taywowinny by wykonane ¢cznie lub
lekkim sprztem zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. Paleosbboty powinny by
wykonywane ¢cznie.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymaganiarogj’ pkt 4.
Krawezniki mozna transportowadowolnymisrodkami transportowymi w sposob zabezpieczony
przed przemieszczaniem i uszkodzeniem.

Transport podsypki i zaprawy cementowo-piaskowewip@en odbywé& sie w sposéb
uniemaliwiaj acy jej zanieczyszczenie, wysuszenie i zawilgocenie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST DM-00@Q,Wymagania ogolne” punkt 5.

5.2. Przygotowanie podiaza

Koryto pod faw naleey wykona& zgodnie z PN-B-06050 ,Roboty ziemne budowlane”.
Wskaznik zagszczenia dna wykopu powinien wyn®sto najmniej 0,97 wedtug normalnej
proby Proctora. Tolerancja dla wymiaréw koryta wsire? cm.

5.3.  Wykonanie taw betonowych z oporem

tawy betonowe z oporem wykonuje¢sw szalowaniu. Betonowanie faw najewykona&
warstwami zgodnie z PN-B-06251 ,Roboty betonowezelbetowe”. Co 50 mb nalg
wykonywa: szczeliny dylatacyjne wypetnione masalewovs.

5.4. Whbudowanie kraweznikdw betonowych

Dla uzyskania zgodnej z projektem niwelety i lokadji kraweznikdbw w planie ich wbudowanie
kraweznikow powinno st odbywa w odniesieniu do linki prowadzej ze szpilkami
wysokasciowymi rozbitymi nie rzadziej aico 15 m.

Krawezniki nalezy wbudowd recznie. Krawzniki nalezy ustawig na podsypce cementowo-
piaskowej o grub&ci okoto 3 cm. Na tukach nalg wbudowywa krawezniki potéwkowe
(dtugasé¢ 0,5 m) lub specjalnie dage.

Szczeliny pomydzy kraweznikami powinny mgé szeroké¢ do 1 cm. Nalgy je catkowicie

wypetnic zapravg cementowo-piaskoygv Szczeliny znajdage seé nad szczelipdylatacyjm fawy
betonowej nalgy zala& mag zalewow.
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6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

Ogolne zasady wykonania kontroli jako robét podano w ST DM-00.00.00. ,Wymagania
0golne” punkt 6.

6.1. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykér@adania krawznikow:
» sprawdzenie ksztattu i wymiarow,

» sprawdzenie uszkodige

» sprawdzenie cech fizycznych i mechanicznych wegtwgktu 2.

Pomiary ksztaltow i uszkodzenalery wykon& dla 3 losowo wybranych kraynikow, dla
kazdej dostarczonej partii zgodnie z wymaganiami nordly-EN 1340: 2004 ,Kragzniki
betonowe. Wymagania i metody batla

Do kazdej partii wyrobéw Wykonawca dostarczy deklagazgodndci z PN-EN 1340: 2004
~Krawezniki betonowe. Wymagania i metody batla
Badania pozostatych materiatdw ngleprzeprowadz zgodnie z normami podanymi w pkcie 2.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Sprawdzenie koryta
Zageszczenie nalgy sprawdzaw 1 punkcie na 300 mb koryta.

6.2.2. Badania taw betonowych

Wytrzymalai¢ betonu nalgy zbad@ na 3 prébkach (1 seria) dla 300 mb wykonanej ta@achy
geometryczne tawy natg sprawdzé:

* wysokas¢ i szerokac¢ tawy 2 razy na 100 m,

e réwnas¢ gornej powierzchni tawy 2 razy na 100 m,

» odchylenie linii taw od projektowanego kierunku Vamie i profilu co 100 m.

Dopuszczalne odchyiki od wielka projektowanych wynogz

» dla wysokdci tawy +10%,
» dla szerokéci tawy +10%,
e réwnas¢ gornej powierzchni tawy prgeit 1 cm pod tad 3-metrovy,
 profil gérnej powierzchni +1 cm,

» odchylenie linii taw od projektowanego kierunk cm.

6.2.3. Badania kraveznikow

Badania krawznikdw naley wykonywa zgodnie z punktem 6.1 dla jednego kgamika na 300
wbudowanych sztuk.

Ustawienie krawznikOw nalery sprawdzé:

» ustawienie w planie - co 100 m,

e WySOKas¢ - co 100 m,

e réwnags¢ gornej powierzchni - 2 razy na 100 m,

* wypetnienie spoin - co 10 m (spoiny powinny lyypetnione catkowicie).
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Dopuszczalne odchyiki od wielka projektowanych wynogz

*  Wysokdacli +1 cm,
e réwnags¢ gornej powierzchni +1 cm (pod 3 metroyvtaty brukarslg),
e usytuowania w planie +5 cm (bez widocznych nierowga w linii prostej

i zatama na tukach).

Wypetnienie spoin badamy poprzez wydlubanie zaprawgzs$ci spoiny na potow jej
gtebokdéci.

6.2.4. Inne materialy
Jaka¢ zaprawy i podsypki cementowo-piaskowe] agleprawdza wizualnie w czasie trwania
robot.

6.3. Zasady posfpowania z wadliwie ustawionymi kraweznikami

Wadliwie wykonane odcinki kraggznikOw nalery rozebra i wbudowa ponownie. W przypadku
uszkodzenia kraggnikOw nalery je wymient na nowe.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady dotygee obmiaru robot podano w ST DM-00.00.00. ,Wymagagolne” punkt
7. Jednostkobmiaru jest 1 mb (jeden metr baey) ustawionego kragznika.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady dotygee odbioru robot podano w ST DM-00.00.00. ,Wymagargolne” pkt 8.
Roboty uznaje si za zgodne z DokumentacjProjektovs, ST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji podanych w punkcie 6

daty pozytywne wyniki.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne zasady dotygee ptatnéci podano w ST DM-00.00.00. ,Wymagania ogolne” pu@k

Cena za 1 mb ustawionego kkgwika obejmuje:

* prace pomiarowe,

» zakup i dostarczenie materiatdbw w miejsce wbudowjani

» wykonanie koryta i szalunku,

* wykonanie tawy,

» wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

» ustawienie krawznikow,

* wypetnienie spoin zaprajcementowo-piaskosy

» zalanie spoin dylatacyjnych mgsalewow,

» zasypanie zewtrznejsciany kraweznika gruntem i ubicie,

* przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w ST,
* inne prace bezgoednio zwazane z wykonaniem kraunikdw betonowych.
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10. NORMY ZWI AZANE

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane.

2. PN-PN 206-1 Beton. @&¢ 1 wymagania, wikiwosci, produkcja i zgodn.

3. PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe.

4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonaapraw.

5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego

6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mefmaiyiaru cech

geometrycznych.

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegoku. Sklad, wymagania i ocena
zgodndci.

8. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonoapraw.
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D-08.03.01 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP

1.1 Nazwa zadania

Budowy drég dojazdowych do rozbudowywanego budyWiualziatu Oceanotechniki

I Okretownictwa Politechniki Gdaskiej z przeznaczeniem na obiekt basenu modelowego
I pomieszczenia dydaktyczne.

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej X&I wymagania dotyce wykonania i
odbioru robot zwjzanych z ustawieniem betonowych otiszehodnikowych.

1.3.  Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycprowadzenia i odbioru robo6t zywianych z
wbudowaniem betonowych obtaechodnikowych.

1.4. Informacje ogdlne o terenie budowy

Informacje ogblne zwarto w DM-00.00.00.

1.5. Nazwy i kody

Grupa robot: 45200000-9 Roboty budowlane w zaknegi@oszenia kompletnych
obiektéw budowlanych lub ich ¢g&ci oraz robot w zakresie
inzynierii ladowej i wodnej.

Klasa robdét: 45230000-8 Roboty budowlane w zakresaowy rurocigow, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostcdg,
lotnisk i kolei, wyrGwnania terenu.

Kategoria rob6t: 45233000-9 Roboty w zakresie kostania, fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drog.

1.6 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podano w DM-00.00.00.

2. MATERIALY

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania@log’
punkt 2.

2.1. Stosowane materiaty

Do ustawiania obrzs chodnikowych naley stosowa nastpujace materiaty:
* betonowe obrza chodnikowe,
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» zwir (do tawy fundamentowe)),
» Zzaprawa cementowo-piaskowa.

2.2. Obrzea chodnikowe

Nalezy stosow@ obrzea betonowe zgodnie z PN-EN 1340: 2004 ,Keamiki betonowe.
Wymagania i metody badao nastpujacych parametrach:

* odpornag¢ na warunki atmosferyczne B, D

* odporng¢ nascieranie l,

e wytrzymaita¢ na zginanie T,

Producent obrzgy w s$wiadectwie zgodnii zapewni 5-letnj gwaranag na dostarczane
materiaty.

2.3.  Zwir (do tawy fundamentowej)

Do wykonania tawy pod obrzem chodnikowym nalgy stosowa zwir spetniajcy wymagania
normy PN-B-11111 ,Kruszywo mineralne. Kruszywa matne do nawierzchni drogowychwir

I mieszanka”.

2.4. Zaprawa cementowo-piaskowa

Zaprawa cementowo-piaskowa powinna spétnigymagania podane w OST D-08.01.01
~Krawezniki betonowe” punkt 2.5.

3. SPRZET

Do wytwarzania zaprawy cementowo-piaskowej malerykorzystywa betoniarki. Pozostate
roboty zwigzane z ustawieniem obraechodnikowych naley wykon& recznie.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagani@rogj’ pkt 4.
Obrzea mana transportow@adowolnymi srodkami transportowymi w sposéb zabezpieczony
przed przemieszczaniem i uszkodzeniem poagogiciu wytrzymatldci rownej 0,7
wytrzymataci projektowanej.

Transport zwiru i zaprawy cementowo-piaskowej powinien odbywaic w sposéb
uniemaliwiajacy ich zanieczyszczenie, wysuszenie i zawilgocenie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonania robot

Ogodlne wymagania dotygze wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagan
0golne” punkt 5.
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5.2. Wykonanie tawzwirowych

Koryto pod tawe nalezy wykona& zgodnie z PN-B-06050 ,Roboty ziemne budowlane”.
Lawy zwirowe wykonuje si recznie poprzez rozi@nie i zagszczenie warstwgwiru o grubdci
okoto 5 cm.

5.3.  Whbudowanie obrzey chodnikowych

Obrzeza chodnikowe nalgy ustawia recznie bezpérednio na tawiewirowej.

Szczeliny pormgdzy obrzeami powinny mg¢ szeroké¢ do 1 cm. Naley je catkowicie wypetri
zaprawy cementowo-piaskosv

Wbudowane obrz@a naley obsyp& gruntem i zaggci¢ od strony przeciwnej niprojektowany
chodnik.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

Ogolne wymagania dotygee kontroli jakdci robot podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 6.

6.1. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykér@adania obrzgy chodnikowych:
» sprawdzenie ksztattu i wymiarow,

» sprawdzenie uszkodige

» sprawdzenie cech fizycznych i mechanicznych wegtwgktu 2.

Wszystkie badania nalg wykon& dla 3 losowo wybranych obrzg

Badania te naley powtdrzy po kadej zmianiezrodta dostaw, w przypadkach gdytpliwa jest
jakos¢ dostarczanych obrzg oraz na wniosek Inspektora Nadzoru.

Badaniazwiru i piasku naley przeprowadzi zgodnie z normami podanymi w punkcie 2.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Sprawdzenie koryta i taw
Wymiary i usytuowanie koryta naie sprawdza co 50 m. Tolerancja dla wymiaréw koryta i taw

wynosi=2 cm. Badaniawiru nalezy przeprowadzi w miejscach wtpliwych.

6.2.2. Badania obrzgy
Badania obrzey nalezy wykonywa zgodnie z punktem 6.1 dla 1 obtaena 300 mb. Ustawienie
obrzezy nalezy sprawdzé:

» ustawienie w planie - c0 100 m,

e Wysokas¢ i rownas¢ gornej powierzchni - co 100 m,

* wypetnienie spoin -co 20 m.

Dopuszczalne tolerancje wbudowania obyzeynosz:

e Wysokdaci +1 cm,

e usytuowania w planie +5 cm (bez widocznych nierowga w linii prostej

i zatamé na tukach),
e réwnags¢ gornej powierzchni +1 cm (pod 3 metroyvtaty brukarslg).
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6.3. Zasady posfpowania z wadliwie ustawionymi obrzeéami

Wadliwie wykonane odcinki obrzg nalezry rozebra i wbudowa ponownie. W przypadku
uszkodzenia obrzg nalezy je wymient na nowe.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotygee obmiaru robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagargalne”
punkt 7.
Jednostl obmiaru jest 1 m (jeden metr) ustawionego akazshodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotygeze odbioru robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagawgalne”
punkt 8.

Roboty uznaje si za zgodne z DokumentacjProjektovs, ST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji podanych w punkcie 6

daty pozytywne wyniki.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9

Cena za 1 mb ustawionego obrzebejmuje:

* prace pomiarowe,

» zakup i dostarczenie materiatdbw w miejsce wbudowjani

* wykonanie koryta,

* wykonanie tawy,

» ustawienie obrzgy,

* wypetnienie spoin zaprajcementowo-piaskosy

» obsypanie zewgtrznejsciany obrzea,

* przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w ST,

* inne niezlgdne czynnéci zwigzane bezpwednio z wykonaniem obrzg betonowych.

10. NORMY ZWI AZANE

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane.

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonaapraw.

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mefmaiyiaru cech
geometrycznych.

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalaendwierzchni drogowych.
Zwir i pospotka.

6. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegoku. Sklad, wymagania i ocena

zgodndci.
7. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonoapraw.
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