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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (ST) s wyn

wykonania i odbioru rob6t zwigzanych wymiang elektroenergetycznych

zasilajgce stacje transformatorowe w kampusie Politechniki Gdarskiej. W

wyeksploatowane kable pomiedzy stacjami PG-1 do MW, PG-1 do WO o
PG-1 do Wt.
1.2. Zakres stosowania ST

Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot jest st

przetargowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umo
celu wymiane okreslonych na wstepie linii kablowych oraz robét zwigza
terenu do stanu pierwotnego.

Zakres robot obejmuje:

Linia kablowa SN 15kV pomiedzy PG-1 do MW

Wymiana linii kablowej na 3x XUHHAKXS 1x120 o tacznej dtugosci 230 m
glowic kablowych, podtaczeniem w polach oraz badaniem linii kablowej

kabel. W zakresie jest rowniez naprawa oraz wykonanie nowych przepus

Linia kablowa SN 15kV pomiedzy PG-1 do WO
Wymiana linii kablowej na 3x XUHHAKXS 1x120 o tacznej dtugosci 425 m
gtowic kablowych, podtaczeniem w polach oraz badaniem linii kablowej

kabel. W zakresie jest rowniez naprawa oraz wykonanie nowych przepus

Linia kablowa SN 15kV pomiedzy PG-1 do Wt

Wymiana linii kablowej na 3x XUHHAKXS 1x120 o tacznej dtugosci 230 m
gtowic kablowych, podtaczeniem w polach, wykonaniem mufy kablowej
oraz badaniem linii kablowej i podaniem napiecia na kabel. W zakresie je
wykonanie nowych przepustéw kablowych.
Nawierzchnie

Doprowadzenie nawierzchni w rejonie prowadzenia prac do stanu nie ga
rozpoczeciem prac.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z okre$leniami ujetymi w og
przepisach, ktorych zestawienie podano w p-kcie 10 ST.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za z
projektowa. Rodzaje (typy) sprzetu, urzadzen, osprzetu i materiatow por
zastosowanych do wykonywania instalacji majg by¢ zgodne z podanymi
projektowe;j.

PODSTAWOWE MATERIALY

2.1. Kabel typu XUHAKXS 1x120

2.2. Gtowice kablowe wnetrzowe dla kabli jednozytowych z tworzywa sz
2.3. Mufy kablowe dla kabli jednozytowych z tworzywa sztucznego SN 1%
2.4. Rura ostonowa typu DVK 160
2.5. Piasek zwykty

2.6. Ptyty chodnikowe 50x50x7
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Odbiér materiatow na budowie
Materiaty nalezy dostarcza¢ na budowe wraz ze $wiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi,
protokotami odbioru technicznego. Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzic¢
pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi wytworcy.
W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajacych sie watpliwosci mogacych mie¢ wptyw na
jako$¢ wykonania robot, materiaty nalezy przed ich wbudowaniem podda¢ badaniom okreslonym
przez Nadzor techniczny robot.
Sktadowanie materiatéw na budowie
Sktadowanie materiatéw powinno odbywac sie zgodnie z zaleceniami producentéw, w
warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ wiasciwosci
technicznych na skutek wptywu czynnikéw atmosferycznych lub fizykochemicznych. Na-lezy
zachowaé wymagania wynikajace ze specjalnych wiasciwosci materiatéw oraz wymagania w
zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

SPRZET

Do wykonania stacji przewiduje sie uzycie nastgpujgcego sprzgtu:
— koparka jednonaczyniowa kotowa 0,25 m3

— ciggnik kotowy 55-63 kW (75-85KM)

—samochéd dostawczy do 0,9 t

—samochdd skrzyniowy 5-10 t

— przyczepa do przewozenia kabli

— samochdd samowytadowczy 5 t

— zageszczarka do gruntu

TRANSPORT

Materiaty na budowe powinny by¢ przywozone odpowiednimi srodkami|transportu,
zabezpieczone w sposéb zapobiegajacy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu
drogowego.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét
uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty bldowlane, kablowe,
montazowe i instalacyjne.
5.2. Trasowanie

Trasy kabli ma wytyczy¢ uprawniony geodeta. Po wykonaniu robét (przed zasypaniem) nalezy
zgtosi¢ wykonanie uprawnionemu geodecie.
5.3. Uktadanie kabli

Wykonaé wykop kablowy zgodny z dokumentacja. W wykonanym wykopie utozy¢ na podsypce
nowe kable (kable oznakowa¢ trwatymi tabliczkami oznacznikowymi) a nastepnie zasypac
warstwa piasku i przykry¢ folig koloru czerwonego. W nastepnych warstwach stosowac grunt
rodzimy pozbawiony kamieni i gruzu zageszczany.
5.4. Proby montazowe

Po zakoniczeniu robdt nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujgce badania i po-miary.
Zakres préb montazowych nalezy uzgodnic¢ z inwestorem. Zakres podstawowych préb obejmuije:
— proba napieciowa kabli
— pomiar ciggtosci zyt




KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Roboty po jej wykonaniu podlegajg odbiorowi technicznemu.
Odbioru dokonuje wykonawca, w obecnosci inwestora (inspektora nadz
0Odbidr techniczny polega na sprawdzeniu:

1. zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja oraz z ewentualnymi zmig
potwierdzonymi zapisami w dzienniku budowy a takze zgodnosci z przep

odpowiednimi normami oraz wiedzg techniczng
2. jakosci wykonania robét

3. spetnienia przez instalacje elektryczne wymagan w zakresie minimaln
rezystancji izolacji przewododw.

Sprawdzenie skutecznosci dziatania zabezpieczen i srodkéw ochrony od
elektrycznym nalezy dokonac dla wszystkich obwodow zmontowane;j sie
Pozytywne wyniki powyzszych dziatan sprawdzajgcych umozliwiajg spor:
odbioru.

W trakcie odbioru robét elektrycznych nalezy przedstawic:
1. dokumentacje techniczng z naniesionymi zmianami dokonanymi w czz
2. protokoty z ogledzin stanu sprawnosci potaczen
3. protokoty z wykonanych pomiaréw i badan 5. certyfikaty na urzadzeni
4. dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcje obstugi zainstalow
elektrycznych Kontrola jakosci wykonania instalacji elektrycznej powinng
wszystkim sprawdzenie:

- zgodnosci zastosowanych do wbudowania wyrobéw i zainstalowanych
dokumentacjg techniczng, normami i certyfikatami

- prawidtowo$¢ wykonania potaczer przewoddéw

- poprawnos¢ wykonania oprzewodowania oraz zachowania wymaganyd
instalacji i urzadzen

- poprawnos¢ utozenia kabli

- prawidtowego oznaczenia kabli.

- prawidtowego umieszczenia schematoéw, tablic ostrzegawczych oraz in
- prawidtowosci oznaczenia przewoddw ochronnych

- prawidtowosci doboru urzadzer i srodkéw ochrony od warunkéw $rod
pracujg

- spetnienia dodatkowych zalecen projektanta lub inspektora nadzoru, w
dokumentacji technicznej.

Uruchomienia instalacji elektrycznej dokonuje wykonawca w obecnosci
W trakcie uruchamiania instalacji elektrycznej powinny by¢ réwniez spra
wszystkie urzgdzenia zabezpieczajace i sterownicze. Nastawy tych urzad
prawidtowg ich reakcje na zaktécenia i odstepstwa od warunkéw norma
elektryczng mozna uznad za uruchomiona, gdy:

- wszystkie zamontowane urzadzenia elektryczne funkcjonujg prawidiow
- sporzadzono protokét uruchomienia, w ktérym m.in. jest zapis o przeks
eksploataciji.

Instalacje elektryczng mozna uznac za przyjeta do eksploatacji, gdy prote
zgodno$¢ parametrow technicznych z dokumentacja, przepisami szczegg
Normami.
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7.

10.

OBMIAR ROBOT

Obmiar rob6t obejmuje catosé robdt budowlanych i elektroenergetyczn
Jednostkg obmiarowa jest komplet robdét.

ODBIOR ROBOT

8.1. Odbidr robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

8.2. Odbiory czesciowe
8.3. Odbiory koncowe
8.4. Odbiory ostateczne

PODSTAWA PLATNOSCI

/ch.

Podstawe pfatnosci stanowi komplet wykonanych robét i pomiaréw pomontazowych.

PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-92/E-1200.11

Symbole graficzne stosowane w schematach. Schematy i plany

instalacji elektrycznych, budowlane i topogr

aficzne

PN-IEC 364-4-41

Instalacje eIektryczhe e obiektach

bUdowlanych. Ochrona

zapewniajace bezpieczenstwo. Ochrona przeciwporazeniowa.

PN-EN 60694:2001

Postanowienia wspdlne dla norm na wys
rozdzielczg i sterowniczg

bkonapieciowg aparature

PN-E - 05115:2002

InStaIacje 'elektroenergetyczne pradu przemiennego O napieciu

wyzszym od 1 kV

PN-76/E - 05125

Eléyktroenergétyczne i sygnalizacyjne linie k

ablowe.

BN-73/8984-05

Kanalizacja kablowa.

Prenormy SEP




