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Podstawa

PRZEDMIAR ROBOT

dla instalacji systemu Dzwiekowego Systemu Ostrzegawczego

Opis

Instalacja Dzwigkowego Systemu Ostrzegawczego

KNR AL-01
0102-04

KNR 5-08
0809-03
KNR 5-06
0804-09

KNR 5-06
0804-09

KNR 5-08
0101-04

KNR 5-08
0110-01
KNR 5-08
0212-01

KNR 5-08
0207-01

Montaz modutowej szafy typu rack z osprzetem systemu
DSO z mozliwoscig rozbudowy dla nastepnych etapéw

Osadzenie w podiozu kotkéw metalowych kotwigcych
M6 w gotowych $lepych otworach

Instalowanie gtosnika wnetrzowego o mocy 10 W w
obudowie zwykiej na suficie betonowym - glosnik
sufitowy 6W

Instalowanie gtosnika wnetrzowego o mocy 10 W w
obudowie zwykiej na suficie betonowym - gtosnik
$cienny 6W

Montaz uchwytéw pod rury winidurowe uktadane
pojedynczo z przygotowaniem podtoza mechanicznie -
przykrecenie do kotkéw plastykowych w poditozu
betonowym

Rury winidurowe o ér. do 20 mm uktadane n.t. na
gotowych uchwytach

Przew .kabelkowe w powtoce polwinitowej (tgczny
przekr.zyt Cu-6/Al-12 mm2) uktadane w gotowych
korytkach i na drabinkach bez mocowania - przewéd
HTKSH 1x2x1,4 PHS0

Przewody kabelkowe w powtoce polwinitowej (faczny
przekr.zyt Cu-6/Al-12 mm2) wciggane do rur - przewdd
HTKSH 1x2x1,4 PHS0 ey
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